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Wir wiinschen lhnen viel Erfolg und Freude mit lhrer
neuen Fernsteuerung!

Nachléssigkeiten beim Bau oder beim Betrieb kdnnen erheb-
liche Personen- und Sachschaden zur Folge haben.

Bei Elektromotoren mit angeschlossenem Antriebsakku nie-
mals im Geféhrdungsbereich von rotierenden Teilen aufhalten.
Achten Sie ebenfalls darauf, dass keine sonstigen Gegen-
stdnde mit sich drehenden Teilen in Berlihrung kommen!

Da Hersteller und Verkdufer keinen Einfluss auf den ordnungs-
gemaBen Bau und Betrieb der Modelle haben, wird ausdriick-
lich auf diese Gefahren hingewiesen und jegliche Haftung
ausgeschlossen.

Schitzen Sie lhre Anlage vor Staub, Schmutz und Feuchtigkeit.
Setzen Sie die Gerate keiner UbermaBigen Hitze, Kélte oder
Vibrationen aus. Der Fernsteuerbetrieb darf nur im angege-
benen Temperaturbereich von —15°C bis + 55°C durchgefiihrt
werden.

Vermeiden Sie StoB- und Druckbelastung. Uberpriifen Sie Ihre
Anlage stets auf Beschadigungen an Gehausen und Kabeln.
Durch einen Unfall beschadigte oder nass gewordene Gerate,
selbst wenn sie wieder trocken sind, nicht mehr verwenden!
Entweder im Service Uberprifen lassen oder ersetzen.

Durch Nasse oder Absturz kénnen versteckte Fehler entste-
hen, welche nach kurzer Betriebszeit zu einem Funktions-
ausfall fihren. Es dirfen nur die von uns empfohlenen Kom-
ponenten und Zubehbrteile eingesetzt werden.

VERSICHERUNG

Bodengebundene Modelle sind (Ublicherweise in einer
Privathaftpflichtversicherung mitversichert. Stellen Sie sicher,
dass eine ausreichende Haftpflichtversicherung abgeschlos-
sen ist.

HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Sowohl die Einhaltung der Montage- und Betriebsanleitung als
auch die Bedingungen und Methoden bei Installation, Betrieb,
Verwendung und Wartung der Fernsteuerkomponenten kon-
nen von Ripmax Ltd. nicht Gberwacht werden.

Daher Gibernehmen wir keinerlei Haftung fir Verluste, Schaden
oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb
ergeben oder in irgendeiner Weise damit zusammenhéangen.
Soweit gesetzlich zulassig ist die Verpflichtung zur Schaden-
ersatzleistung, gleich aus welchen Rechtsgriinden, auf den
Rechnungswert der an dem schadensstiftenden Ereignis
unmittelbar beteiligten Produkten begrenzt.

Dies gilt nicht, soweit nach zwingenden gesetzlichen Vor-
schriften wegen Vorsatzes oder grober Fahrlassigkeit unbe-
schrankt gehaftet werden muss.
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1. LIEFERUMFANG 2. BEDIENELEMENTE
2.1 SENDER T4PX
digitale
digitale Gastrimmung I(_S_lrll:l)mgstrlmmung
(DT2)
digitale Trimmung Einstellrad
(DT4) / (DL1)
Antenne
Taster 3 dlgltale
(PS3) Trimmung (DT3)
1 x Sender T4PX 2,4 GHz FASST / T-FHSS
1 x Empféanger R304SB 2,4 GHz T-FHSS
1 x Lenkradadapter ~ gas—/
1 x Lenkwinkel-Begrenzer 32° digitale Trimmung (DT5) héigs_
1 x Abzugsbugel weit
digitale Trimmung (DT6) Lenk
enkung
Taster 2
(PS2) Taster 1 (PS1)
Taster 4
(PS4)
Display HF- COM- Lade-
) EIN/AUS Display EIN/AUS Buchse buchse
1.1 ERFORDERLICHES ZUBEHOR
+ O-FTB2S2800 Senderakku LiPo 2S 2800 mAh
e P-HT5F/1800B Senderakku 5 NiMH 1800 mAh
« P-FBC100/EUR LiPo-Lader 2S 500 mA
+ P-FBC32D/4EUR Steckdosenlader TX-RX 600 mA (nur fir NiMH-Akkus)
+ P-EBB1135 Steuerrad Adapter10° T4PX . .
- P-EBB1136 Tragebiigel Carbon T4PX -DIR nt
- P-EBB1137 Display Schutzfolie TAPX Taste\ ___— Taste
« P-EBB1139 Senderkoffer Alu schwarz T4PX
+ P-EBB1155 Bremshebel klein T4PX
+ P-EBB1156 Bremshebel sehr klein T4PX END*
+ P-EBB3330 Griffadapter L T4PX "‘I'aste / \T;ste
3,5 mm
Klinkenbuchse
JOG-Taste
4-fach Wippe
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;fl.ltaba MegatECh 4PX 2,4GHZ P-CB4PX ;f“taba MegateCh 4PX 2,4GHZ P-CB4PX
2.2 EMPFANGER R304 SB cher oder optionalem Kopfhérer/Aktivlautsprecher 5. AKKUBETRIEB 5.3 LADEN DES NIMH AKKUS NO. P-HT5F/1800B
- Telemetrie-Datenaufzeichnung auf Micro SD-Karte 5.1 EINSETZEN DES AKKUS
Antenne LED SW-Taster (SDHC) Die Megatech T4PX wird ohne Akku ausgeliefert. Zum Besonders beim Einsatz der NiMH-Akkus bendtigen Sie
// Anschliisse: Einsetzen oder Wechseln des Akkus, 6ffnen Sie das ein Ladegeréat mit einer sicheren Abgchaltautomatik, da
4-Servo 4 S.BUS-Technologie Akkufach, in dem Sie den Deckel am gekennzeichne- diese Akkutypen empfindlich gegen Uberladung sind.
/ 3.Servo 3 « Empfanger R304SB mit vier normalen Servoausgéangen Druckpunkt ¢ Akku- /Batteriefach ten Punkt leicht Der Sender und die Empfangsanlage muissen beim
2_Gasservo und einem S.BUS-Anschluss zur volldigitalen Einbindung IA%/ nach unten dru- Laden unbedingt ausgeschaltet sein.
1-Lenkservo von S-BUS Komponenten wie S.BUS Servos, S.BUS- SN = » R\ cken und in Pfeil- Bei einer Schnellladung des Senderakkus sollte der
S.BUS?- Reglern und S.BUS-Sensoren richtung schie- Ladestrom den Wert von 2 Ampere nicht Ubersteigen.
Akku- und + Alle S.BUS-Servos sind auch an normalen Servoausgan- ben. Durch das

Sensoranschluss

3. ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

3.1 SENDER T4PX

T4PX - Das neue Flaggschiff der Futaba Megatech - Pisto-
lengriff-Anlagen. Schon allein vom Design unterscheidet
sich die T4PX véllig von bisherigen Pistolengriff-Anlagen.
Mit nur 5809 ist der Sender ist ca. 100 g leichter als ver-
gleichbare Anlagen, was das Handling im Rennbetrieb ent-
scheidend erleichtert.

Dies wird erreicht durch einen steifen internen Aluminium-
Rahmen und einer leichten AuBenschale. Die Lenkradposi-
tion ist sehr tief angeordnet, was zu einem sehr niedrigen
Kipp-Punkt fuhrt.

Die wesentlichen Merkmale dieser Anlage sind:

Ubertragung

* 4 Kanale

» T-FHSS® 2.4GHz Technologie

» 100 mW Sendeleistung, hohe Reichweite

 Real-Time-Response — Echtzeitsteuerung

« Ultraschnelle, direkte, durchgéngig digitale Modulation fur
kirzeste Reaktionszeiten

« Die Response-Time des T-FHSS-Systems ist deutlich
klrzer als die anderer 2,4 GHz Systeme — sogar 30%
schneller als FASST

» Umschaltbarer T-FHSS High-Speed Modus fir ultra-
schnelle Ansteuerung von Digitalservos mit nur 2,9 ms
(14 ms im Normalmodus)

« Easy Link - duBerst einfaches, schnelles Bindingverfah-
ren zwischen Sender und Empféanger

» Extrem schnelles und sicheres automatisches Re-Binding
auch unter schwierigen Bedingungen

* Intelligentes Servo-Timing zur gleichmaBigen Servoan-
steuerung und Verhinderung von Servolaufzeitunterschie-
den

 Kein Reaktionsgeschwindigkeitsverlust auch bei stark
belegtem Frequenzband

Telemetrie

 Synchronisierte, bidirektionale Kommunikation zwischen
Sender und Empfanger mit hoher Telemetrie Datenrate
(bis zu 9 mal pro Sekunde), ohne Responseverlust der
Steuerkanale

+ 32 Telemetrie Kanale

 Alarmton-Einstellung und Ausgabe Uber Beeper, Vibra-
tionsalarm oder Sprachausgabe per internem Lautspre-

gen des Empfangers anschlieBbar

» Digitale BUS-Technologie fir den Modellsport

 Zukunftsweisender serieller Steuerbus

+ S.BUS1 und S.BUS2 (bidirektional) kompatibel

« Erlaubt ideale Platzierung aller Komponenten mit effizien-
ter Verkabelung

« Zukunftssichere digitale Technologie fur alle kiinftigen
Futaba-Komponenten

« Serielles digitales Signal ideal fur - S.BUS-Servos, S.BUS-
Regler und S.BUS-Sensoren

Durch die Funktionssicherheit im Betrieb, sowie die viel-
faltigen Mdglichkeiten der Einstellung und persénlichen
Zuordnung der Bedienelemente setzt diese Anlage einen
Meilenstein in der Entwicklung von High-Tech Pistolengrif-
fanlagen.

3.2 EMPFANGER R304 SB
Kleiner, leichter 2,4 GHz 4-Kanal T-FHSS Empfénger mit
Telemetrie-Sender, in Frequenz-Hopping Technologie.

4. TECHNISCHE DATEN
4.1 SENDER T4PX

Funktionen: ........oouveeeeeeeieieeeceeee e 8/4 Servos
Modulationsart:............ FASST (C2) / S-FHSS/ T-FHSS
Frequenzband: FASST 2,405....2477 GHz

T-FHSS 2,407...2,467,5 GHz
S-FHSS 2,404...2,462,5 GHz

Kanalraster: .......cccccocevoienicnnnne 1500 / 2000 / 2048 kHz
Sendeleistung:......ooeieeeiiiii e 90 mW
Stromversorgung:....... 6 Volt 5 NC/NiMH-Akku/ 2S LiPo
Stromaufnahme:.............. DISP: 160mA / PWR: 195mA
Abmessungen:.......cccoceeiiieieiieenn. 225 x 125 x 175 mm
GEWICHE e 580 g

4.2 EMPFANGER R304 SB

Steuerkanale: ...........oooivieeieecceeee e 4
Modulationsart:....................... FHSS/ S-FHSS/ T-FHSS
Frequenzband: .........cccccoeeiiiinnenn. 2,404...2,4675 GHz
Kanalraster: .....cccceeeeeeeieieeccccieeees 1500 / 2000 kHz
Spannungsversorgung: ........... 4,8 -7,4V (4-5NC/NiMH
oder 2S LiPo)
Stromaufnahme: ..., ca. 40 mA
Abmessungen:........cccceeeeiiiieeneen. 35,1 x 23,2 x 8,5 mm
[T/ (o] S ca. 6,6 g

Stecksystem ist
eine Verpolung
weitestgehend
ausgeschlossen.
Nach dem Einsetzen eines Akkus sollte der Ladezu-
stand Uberprift werden. Dazu den Sender einschalten
und den Ladezustand mit Hilfe der Spannungsanzeige
Uberprifen. Ist der Akku nicht voll aufgeladen sollte er
nachgeladen werden. Wenn der Sender flr einen lan-
geren Zeitraum nicht benutzt wird, sollten Sie den Akku
entnehmen und zur Hélfte entladen. Nach ca. 5 Mona-
ten Lagerung, sollte er nach geladen werden.

5.2 LADEN DES LIPO AKKUS NO. O-FTB252800
Fir eine Ladung des LiPo Senderakkus empfehlen wir
den Steckdosenlader No. P-FBC100/EUR.

Achtung:

Der max. Lade- Entladestrom betragt 2 A. Durch héhere
Stréme kdnnen die intern verbaute Sicherheitselektronik
sowie die Akkuzellen Schaden nehmen. Verwenden Sie
zum Laden des Akkus No. O-FTB2S2800 im Sender
nur den Steckdosenlader No. P-FBC100/EUR. Bedingt
durch die Sicherheitselektronik des Akkus sind keine
anderen Ladegeréte verwendbar.

Der Senderakku kann geladen und entladen werden
ohne ihn auszubauen. Die Ladebuchse befindet sich auf
der linken Senderseite unter der Gummischutzkappe,
siehe auch Abbildung Seite 5 unten.

Zum Laden des LiPo Senderakkus den oben genann-
te Steckdosenlader in die Steckdose stecken (griine
LED leuchtet) und danach Ladestecker mit der
Ladebuchse des Senders verbinden (LED leuchtet
rot = Laden). Nach Ladeende (grine LED leuchtet)
erst den Senderladestecker abziehen und dann den
Steckdosenlader vom 230V Netz trennen.

Hinweis:

Ein weitgehend entladener Akku kann nach einer
Ladezeit von ca. 6-8 Stunden wieder vom Ladegerat
getrennt werden, auch wenn die LED noch rot leuch-
tet, der Akku ist dann schon zu 95% geladen. Eine
100% Ladung (LED gran), kann je nach Toleranzen
der Schutzbeschaltung und des Akkus deutlich tber 12
Stunden dauern.

SchlieBen Sie die Bananenstecker des Ladekabels
immer zuerst am Ladegerat an. Achten Sie auf richtige
Polung des Ladekabels.

Nach langerer Lagerzeit (Winterpause), sollte der Akku
vor dem Betrieb einige Male ent- und geladen werden.
Erst nach dieser Formierung wird die volle Kapazitat
und Betriebsdauer des Akkus erreicht.

SICHERHEITSHINWEISE:

» Akkupolung und Herstellerangaben beachten,
Kurzschllisse vermeiden.

» Bei starkem Erwarmen der Akkus diese abziehen.

» Akkus und Ladegerat nicht auf einer brennbaren
Unterlage verwenden und nicht unbeaufsichtigt
lassen.

rMax. Akkuladestrom beachten.

er Lader darf nur in trockenen Rdumen verwendet
werden.

¢ Nur zum Laden von wiederaufladbaren 7,4V LiPo-
Akkus geeignet.

» Keine Trockenbatterien oder NC/ NiMH Akkus laden-
Explosionsgefahr!

» Defektes Gerat nicht selbst reparieren.

5.4 BETRIEBSZEITEN

Mit dem optionalen LiPo Senderakku No. O-FTB2S2800
(2800mAh) besitzt der Sender bei voll aufgeladenem
Akku eine Betriebszeit von ca. 12-14 Stunden und mit
dem optionalen NiMH Akku No. P-HT5F/1800B eine
Betriebszeit von ca. 7-8 Stunden.
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Futaba Megatech 4PX 2,4GHz b-CBAPX < Futaba Megatech 4PX 2,4GHz b CBAPY
6. EINSTELLMOGLICHKEITEN AM SENDER befindet. Achtung: Die Schraube darf nicht zu weit her- Schritt 3: Schritt 6: ,

aus gedreht werden, da sie sonst herausfallen kann. Die 4 Befestigungs- Nun die Gesamte
6.1 POSITIONSEINSTELLUNG DES GAS-/ schrgubgn der Lenk- Lenkradeinheit wie-
BREMSHEBELS 6.4 INDIVIDUELLE OPTIMIERUNG DER LENKRAD- radeinheit entfernen der vorsichtig ein-
v Die Position des POSITION und die Schalterka- setzen und mit den
Gas/ Brems- Eine Besonderheit der Megatech T4PX ist das in der bel aus der Stecker- Inbusschrauben
hebels kann ver- Hohe verstellbare Lenkrad. Wahlweise kann es auf buchse abziehen. festziehen.
dndert werden. der rechten- oder der linken Seite des Senders mon- .
Zuerst muss zuerst tiert werden. Damit kénnen sowohl Rechts- wie auch AnschlieBend alle
die Sicherungs- Linkshander den Sender optimal bedienen. AuBerdem Nun das Lenkrad- Funktionen Uber-
schraube heraus-  besteht die Méglichkeit das Lenkrad auf Hhe des Pisto- oberteil von der Hal- prafen.
gedreht werden. lengriffes zu positionieren. terung l6sen.
Zur Positionsver-
énderun'g dig kom- WECHSEL DER LENKRADPOSITION UMBAU AUF LINKSHANDER BETRIEB
plette Einheit nach Eine Zentrierung Um das Lenkrad auf Linkshander-Betrieb umzubauen,
ZEL?:bgr?erDzwatiE ‘dliaerniszz?n :sg wird die gesamte Lenkradeinheit, wie zuvor beschrie-
’ ben, auf der rechten Seite abgebaut. Danach die folgen-
die Sicherungsschraube wieder festziehen. ‘Gas" bringt ergo- den Arbeitsschritte durchf[]hgren, um das Lenkradgauf
tneci)lemlbsec;r:eLendZ: Schritt 4: der linken Seite zu montieren.
6.2 WEGEINSTELLUNG DES GAS-/ Daher kann das Den Adapter in der Schritt 1:

BREMSHEBELS Lenkrad mit Hilfe gewunschten Posi-  SEME Lésen Sie die zwei
N AN Der Hub des Gas/ eines Adapters auf tion festschrauben. Inb Schrauben
Z Bremshubeinstellschraube Bremshebels kann der Hohe des Gas- Der Adapter kann 'tusf ; 2a5u Ny

bremsseitig veran- hebels montiert werden. ggradg als auch mLuing?hréuber
dert werden. Zur Das Bild zeigt die neue, verénderte Position des Lenk- winkelig aufgesetzt dreher und nehmen
Hubverkiirzung der rades. Zur Veranderung der Lenkradposition, muss das werden, je nach Sie die Lenkrad-
Bremse die im Bild gesamte Lenkrad ab- und in der neuen Position wieder Wunsch. platte ab
gekennzeichnete angebaut werden. Fir diese Umbauarbeiten fihren Sie '
Schraube hinein- bitte die im folgenden beschrieben Arbeiten in der ange- )
drehen. Zur Hub- gebenen Reihenfolge durch. Df”‘”j"h die tKabel
2 i wieder entspre- .
\éi::?;ugbe;uggra;i: chend am Lenkrad  Schritt 2: , , ,
drehen. Sehritt 1: ansahiiefien. i don Stecker des
Achtung: Lésen Sie die zwei Lenkradkabels ab
Die Schraube nicht zu weit herausdrehen, sie kann Inbus Schrauben und entnehmen Sie
sonst herausfallen. Nach dem mechanischen Justieren mit einem 2,5 mm die Lenkrad Ein-
der Anschlagschraube die elektronische Servowegein- Inbus Schrauben- schubabdeckung.
stellung Uberprufen. dreher. Schritt 5: Diese muss auf der
D AnschlieBend die linken Seite wieder
6.3 JUSTIERUNG DER FEDERSPANNUNG Plastikabdeckung gingesetzt werden.
Die Federspannung in das Unterteil des Kabel durch den Send Cdie kFuShren Sie das
fir die Ruokstellung Adapters einklicken. abel durch den Sender auf die linke Seite.
der Lenkung ist ein- Schritt 2:

stellbar. Die Schrau-
be (Inbus SW 1,5
mm) befindet sich
unterhalb des Lenk-
rades in einer Boh-
rung. Hineindrehen
der Schraube erhéht
die Federkraft.
Herausdrehen der
Schraube verringert
die Ruckstellkraft.
Das gleiche gilt auch fir die Gas-Bremshebel Feder-
spannungs Einstellung, die sich Gber dem Gashebel

Federspan- Federspan-
nung Lenkung nung Gashebel

Danach Lenkrad
nach vorne abneh-
men. Ziehen Sie
das Hauptkabel
vom Stecker am
Lenkrad ab.

Schritt 3:

Loésen Sie die zwei
Inbus Schrauben
auf der linken Seite
mit einem 2,5mm
Inbus Schrauben-
dreher und nehmen
Sie die Abdeckung
ab.
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Schritt 4: Schritt 9: ABZUGSBUGEL ANDERN 7. ANSCHLUSS DER EMPFANGSANLAGE
Entnehmen Sie die  Uberprifen Sie alle Funktionen.
Platine und ziehen Im Lieferumfang ist ebenfalls ein etwas grdBerer
Sie vorsichtig den Abzugsbuiigel enthalten. Durch die Montage des Bugels, 71 MODELL MIT ELEKTROMOTOR
Stecker ab. Filhren ~LENKRAD WINKEL ANDERN (OPTIONAL) kénnen nun auch Piloten mit groBen H&nden bzw.
Sie das Kabel durch Fingern die Anlage auf sich einstellen. Auch im Winter Motorcontroller mit BEC
den Sender auf die Um den Lenkradwinkel zu &andern nutzen Sie den kann dadurch mit Handschuhen die Anlage genutzt wer- O
rechte Seite. Lenkradwinkeladapter. Die Montage erfolgt wie unter den. Um den Bugel zu montieren nutzen Sie einen 2,0 »
+~Wechsel der Lenkradposition beschrieben. Der mm Inbus Schraubendreher.
Entnehmen Sie nun  Lenkradwinkeladapter kann entweder mit oder ohne den C
die Einschubabde- Lenkradadapter verwendet werden.
ckung. Diese muss _g:_
auf der rechten
Seite wieder einge- T
setzt werden. 3 Motor
~ Akku
Kan. 2
Schritt 5:
SchlieBen Sie den Installieren Sie den Empfanger und die Servos geman
Stegker o!er Lade- dem abgebildeten Anschlussschema und beachten Sie
platine wngder an. vor der Inbetriebnahme die Betriebshinweise (Kapitel 8).
[)lapach 'd:je ITa?;.}_ Bei BEC-Betrieb wird die Empfangsanlage inklusive
\F/)oar;]r:aesemgngrlglti GRIFFADAPTER MONTIEREN (OPTIONAL) Servos, Uber den Fa'hrtregler aus derp Fahrakku mit
. . Spannung versorgt. Ein separater Empfangerakku kann
rung einsetzen. Durch die Montage oot entfallen.
des etwas dicke-  gingeschaltet wird die Empfangsanlage tiber den Schal-
ren Griffs, konnen o 4o Reglers falls vorhanden oder wie bei den mei-
Schritt 6: nth a:chH _'_Dr'llgtin gi“t sten Reglern tiber das Anstecken des Fahrakkus.
o Setzen Sie die EINBAU LENKWINKEL BEGRENZER 32° g\nc:agee au:1 si?:h ei: ; : "
Abdeckung  wieder stellon. Um den Griff E_5_e| BEC-Stromversorgung darf kein zusatzllch?r Emp-
auf und schrauben M Lieferumfang st ein Lenkwinkel Begrenzer mit 32° ent- >u montieren aehen fangerakku angeschlossen werden, da er sonst tber die
e diese wieder Nalten. Durch den Einbau des Begrenzers, wird der max. Sie wi 9 BEC-Stromversorgung Uberladen wirde.
. ie wie folgt vor.
fest. Lenkausschlag von 34° auf 32° verringert. Zur Montage ) .
nutzen Sie einen 2,5 mm Inbus Schraubendreher. Wenn ein Fahrtregler ohne BEC-Stromversorgung ein-
Schrauben Sie die zentrale Inbus Schraube los und gesetzt wird, muss Gber ein Schalterkabel ein Empfén-
ziehen Sie das Rad nach vorne ab. Danach kann gerakku an den Empféanger angeschlossen werden.
der Adapter abgezogen und getauscht werden. Der
Zusammenbau funktioniert in umgekehrter Reihenfolge.
Schritt 7: . . 7.2 MODELL MIT VERBRENNUNGSMOTOR
SchlieBen Sie den VIBRATIONSALARM
Stecker des Lenk-
radkabels wieder Im Griff ist ein Vibrationsalarm eingebaut. Der Alarm Kanal 4
am Lenkrad an. signalisiert z.B. wahrend eines Rennens Zeitlberschrei- Servo
tungen oder eine zu geringe Spannungslage des Akkus. Kanal 3
Die Einstellung eines Vibrationsalarms erfolgt in mehre- Servo
ren Men(s, z.B. im ,TIMER" oder ,TELEMETRIE" Men(.
i @ Gasservo
Schalter
Schritt 8: E Lenkservo

Setzen Sie das
Lenkrad wieder ein
und schrauben sie
dieses wieder fest.

10

\ In diesem Bereich ist der
Vibrationsmotor einge-

baut.

Empféangerakku

Erforderlicher Empfangerakku:
4 NiMH...2S LiPo 4,8V...7,4V

11
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8. HINWEISE FUR DEN BETRIEB

Alle Futaba-Empfanger arbeiten noch bei einer Ver-
sorgungsspannung von 3 V mit gleicher Reichweite.
Dadurch ergibt sich der Vorteil, dass selbst bei Ausfall
einer Akkuzelle (Kurzschluss) normalerweise kein Aus-
fall der Empfangsanlage erfolgt, da robbe-Futaba Ser-
vos bei 3,6 V noch arbeiten, nur etwas langsamer und
mit weniger Kraft. Dies ist sehr wichtig im Winter bei tie-
fen AuBentemperaturen, um kurzzeitige Spannungsein-
briiche nicht wirksam werden zu lassen.

Allerdings ergibt sich dadurch der Nachteil, dass u. U.
der Ausfall der Akkuzelle gar nicht bemerkt wird. Des-
halb sollte der Empféangerakku von Zeit zu Zeit tber-
prift werden. Besonders empfehlenswert ist der Einsatz
eines Spannungssensor der via Telemetrie die aktuelle
Spannung im Display des Senders anzeigt.

8.1 EINSCHALTREIHENFOLGE

Immer zuerst den Sender einschalten, dann den Emp-
fanger. Beim Ausschalten in umgekehrter Reihenfolge
vorgehen. Nach dem Einschalten des Empfangers lau-
fen die Servos in die Neutralstellung. Es empfiehlt sich
jede Funktion durch Betatigung der Geber zu prifen.
AuBerdem sind die Steuerfunktionen auf die korrekte
Drehrichtung zu Uberprifen. Bewegt sich ein Servo in
die falsche Richtung, muss dies Uber die Einstellung
“Servolaufrichtung” (Kap. 34) korrigiert werden.

8.2 WASSERGESCHUTZTER EINBAU DES
EMPFANGERS

Bei Einbau der Empfangsanlage in ein Auto oder Boot,

den Empfanger wasserdicht in Folie oder Luftballon ein-

packen. Nach Gebrauch ist die Folie oder der Luftballon

wieder zu entfernen um Kondenswasser zu vermeiden!

9. ANTENNE UND MICRO SD KARTE

Der Sender T4PX ist mit einer Schwenk Antenne ausge-
stattet. Dadurch kann die gesamte Antenneneinheit von
der horizontalen in eine vertikale Lage gedreht werden.
Durch die Drehung um 90° wird die Polarisation der
Antenne geéandert, um so die optimale Antennenposition
und Reichweite zu finden.

7

9.1 SPEICHERMEDIUM MICRO SD-KARTE

Auf einer separat zu erwerbenden Micro SD-Karte bis
2 GB, bzw. bei einer SDHC Karte bis zu 32 GB, lassen
sich Modelldaten der verschiedenen Modelle abspei-
chern. Wir empfehlen die Verwendung von schnellen
Micro SD-Karten.

Es kénnen auch Micro SD-Karten Fabrikate aus dem
Digital-Kamera-Zubehdrbereich eingesetzt werden, bei
der groBen Typenvielfalt kann aber nicht fir jede Type
eine einwandfreie Funktion garantiert werden.

EINSETZEN DER MICRO SD-KARTE

Zum Einsetzen und Wechseln der SD-Karte gehen Sie
bitte wie folgt vor:

» Sender ausschalten.

« Antenne nach oben drehen.

» Der Micro SD-Karten Aufnahmeschacht wird sichtbar.
» Abdeckung nach unten wegziehen.

Micro SD-Karte so halten, dass die Lock-Nase nach
rechts zeigt. Karte bis zum Anschlag in den Schacht
einstecken, dabei rastet die Karte mit einem Klick hérbar
ein.

=
v

ENTNEHMEN DER MICRO SD-KARTE

Driicken Sie mit einem Finger gegen das Ende der Micro
SD-Karte bis sie sich leicht nach vorne schiebt und
ein Klick Gerédusch ertdnt. Nun schiebt sich die Micro
SD-Karte selbst aus dem Schacht und kann entnommen
werden.

Hinweis:

Micro SD-Karte nicht wahrend des Lese- oder Schreib-
vorgangs wechseln, dies kann zur Zerstérung der Daten
oder der Karte selbst fihren.

UBERTRAGEN DER DATEN VOM PC

Zum Ubertragen der Software Update-Dateien vom PC
ist ein Karten-Lese-Schreibgerat fir SD-Karten und ein
Micro SD-Karten Adapter erforderlich. Diese sind im Elek-
trohandel und im Digitalfoto-Zubehdrhandel erhéltlich.

Die Daten auf der SD-Karte sind im Windowsformat
gespeichert und somit am PC sichtbar.

SPEICHERKAPAZITAT

Intern besitzt der Sender 40 Modellspeicher, als erwei-
terbares Speichermedium wird eine optionale Micro
SD-Karte eingesetzt. Der Sender kann Karten von 2 GB
(SDHC Karte bis 32 GB) verwalten. Auf eine Micro SD-
Karte mit 2 GB finden 3862 Modellspeicher ihren Platz.
Uber diese Micro SD-Karte kann auch - vom Anwender
selbst — die Software aktualisiert werden. Die Daten dazu
stehen im Download-Bereich auf der Homepage.

HINWEISE ZUM UMGANG MIT MICRO SD-KARTEN

» SD-Karte nicht wéhrend des Speichervorgangs heraus-
nehmen.

» SD-Karte nicht starken magnetischen oder elektrischen
Feldern aussetzen. Daten gehen verloren oder Karte
kann zerstort werden.

» Keinem direkten Sonnenlicht oder hoher Luftfeuchtig-
keit aussetzen.

» Keinem Schmutz, Wasser oder sonstigen Flissigkeiten
aussetzen.

» Karte beim Einsetzen oder Herausnehmen immer an
den Ecken anfassen.

« SD-Karte immer in der richtigen Lage einsetzen.

» SD-Karte nur bei ausgeschaltetem Sender einstecken
bzw. herausnehmen.
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10. EINSCHALTEN DES SENDERS

Mit dem Schalter ,DSP“ oder ,PWR" wird der Sender
eingeschaltet.

Dabei ist zu beachten, das mit der Taste ,DSP“ der Sen-
der zur Programmierung eingeschaltet werden kann,
ohne dass das HF-Modul eingeschaltet wird.

Einstellungen und Uberpriifungen sollten in diesem
Modus vorgenommen werden, denn der Stromver-
brauch der Anlage ohne das HF-Teil ist geringer. Diesen
Modus kénnen sie auch bei einem Wettbewerb nutzen,
um Einstellungen vorzunehmen ohne HF- Abzustrahlen.

Um den Sender mit HF-Abstrahlung einzuschalten,
muss die ,PWR" Taste betétigt werden.
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11. NAVIGATION

Die Programmierung der Funktionen, erfolgt Gber das
LC-Display sowie die 4 griffglinstig angebrachten Tasten
und dem Joystick.

Der Joystick dient zur Navigation im Men, die ,+“ und ,-*
Tasten zur Wert Verénderung.

JOYSTICK (JOG): Geber zur Auswahl der einzelnen
Softwarefunktionen. Durch dri-
cken des Joysticks wird eine
LENTER" Funktion realisiert.

TASTE (+): Taste zur Erhdhung eines Wertes.

TASTE (-): Taste zur Verringerung eines
Wertes.

DIREKT (DIR): Durch driicken der Taste gelangt
man in das Direkt Auswahlmend.

ENDE (END): Durch driicken gelangt man zum

vorherigen Mendi.

o |

Zum Aufruf eines Menis muss die ‘JOG’-Taste nach
oben, unten, links oder rechts betatigt werden. Um zum
Startdisplay zurilick zu gelangen, muss die ,END" Taste
gedriickt werden.

Innerhalb der MenUs zur Auswahl einer Funktion navigiert
man mit der ‘JOG’-Taste, die sowohl nach rechts, nach
links, nach unten oder nach oben bewegt werden kann.

Von den jeweiligen Funktionsmenis, gelangt man in
die verschiedenen EinstellmenUs. Einige Auswahl-
und Einstellmenus besitzen weitere Seiten oder eine
Unterebene.

Innerhalb der Funktion erfolgt die Auswahl mit der JOG
Taste. Anderungen werden mit den “+” / ”-” Tasten vor-
genommen.

Die einzelnen Software Funktionen des Megatech T4PX-
Senders werden in dieser Anleitung in der Reihenfolge
abgehandelt, wie die Optionen in den beiden MenUseiten
aufgelistet sind.
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11.1 START-DISPLAY

Das Home-Display der Megatech T4PX-Anlage stellt dem
Anwender eine Fille von Informationen zur Verfigung.
Nach dem Einschalten des Senders ertdnt kurz der Pie-
zosummer und signalisiert damit auch akustisch den Ein-
schaltvorgang.

Damit man die Anlage nicht versehentlich wahrend einer
Pause falsch bedient, kann eine Tastensperre fur die
Tasten und fir die Trimmtaster eingestellt werden. Dazu
die (-) Taste fir min. 2 Sek. gedrickt halten.

Die Senderbetriebszeit kann durch gleichzeitiges Betati-
gen der (+)- und (-)- Taste zurlick gesetzt werden.

Senderbetriebszeit  Akkuspannung
(Std./Min.) oder
Modellspeicher  Uhrzeit. Modulation/
\
Benutzer- Empfanger- Tasten-
namen rl?li(r;gpan- akku Span-  sperre
nung (nur
bei T-FHSS)

Prifen Sie bitte vor jedem Start ob:

« der richtige Modellspeicher gewahlt ist.

« die HF-Abstrahlungsanzeige mit der Modulation einge-
schaltet ist (PWR).

« die Trimmeinstellungen fir Gas und Lenkung korrekt
sind.

« die Dual Rate und ATL Einstellung richtig sind.

« die Laufrichtung der Servos stimmen.

12. EMPFANGER - ANBINDUNG (EMPFANGER)

ANBINDUNG TELEMETRIE EMPFANGER R304SB

1. Schalten Sie den Sender ein (PWR MODE).

2. Wahlen Sie das Menii ,EMPFANGER" aus.

3. Wahlen Sie den Mode , T-FHSS".

4. Wahlen Sie den Servotyp der angeschlossenen Servos
aus.

Allgemeiner Hinweis:

Bei dieser Einstellung muss unbedingt darauf geachtet

werden, das der ,Digitalservo® Modus auch nur flr Digi-

tale Servo genutzt werden darf. Durch die héhere Fre-

quenz werden angeschlossene Analog Servos zerstort.

Fir Analog Servos wahlen sie den Modus ,,Analogservo*.

5. Wahlen Sie nun die Funktion ,LINK“ aus und dr{-
cken Sie den Cursor. Danach lauft ein Countdown fiir 20
Sekunden.

6. Schalten Sie in dieser Zeit den Empfanger ein und dri-
cken Sie die ,SW*" Taste am Empfanger. Der Empfanger
wird nun automatisch gebunden.

Im Feld ,EMPFANGER ID* wird die einmalige Empfanger
ID angezeigt.

7. Bestatigen Sie die Meldung das der Empfénger ange-
bunden wurde durch driicken des Cursors.

Hinweis:

Sollten Sie innerhalb des 20 Sek. Countdowns den Emp-
fanger nicht einschalten, erscheint eine Warnmeldung
(Kein Empféanger gefunden) im Display. Probieren Sie es
erneut.
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HINWEIS TELEMETRIE FUNKTION:

Im Feld ,Telemetrie* im ,EMPFANGER“ Menil, kann die
Ubertragung der Telemetrie Daten durch driicken der +
oder - Taste ein- bzw. ausgeschaltet werden. Als Zeichen
fiir die abgeschaltete Telemetrie Ubertragung leuchtet die
Telemetrie Pilot LED.

Telemetrie Pilot LED

Hinweis:
Die Telemetrie muss im Rennen ausgeschaltet werden!

ANDERUNG DER MODULATION

Wenn die Modulation geé&ndert werden soll, gehen Sie
wie folgt vor:

Navigieren Sie mit dem Joystick auf die neue Modulation
die eingestellt werden soll und dricken Sie die ,JOG*
Taste. Folgendes Display erscheint:

Die Anzeige macht darauf Aufmerksam das die Failsafe
Einstellungen initialisiert wird und das die Failsafe Einstel-
lung erneut eingestellt werden muss.

Bestétigen Sie die Anzeige mit ,JA" durch drliicken der
JOG" Taste, um die Modulation zu dndern.

ANBINDUNG AN NICHT TELEMETRIE EMPFANGER

1. Schalten Sie den Sender ein (PWR MODE).

2. Wahlen Sie das Menl ,EMPFANGER® aus.

3. Wahlen Sie den Modi ,S-FHSS" oder ,FASST*.

4. Wahlen Sie den Servotyp der angeschlossenen Servos
aus.

Allgemeiner Hinweis:

Bei dieser Einstellung muss unbedingt darauf geachtet

werden, das der ,Digitalservo“ Modus auch nur fir Digi-

tale Servo genutzt werden darf. Durch die héhere Fre-

quenz werden angeschlossene Analog Servos zerstort.

Far Analog Servos wahlen sie den Modus ,,Analogservo*.
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5. Schalten Sie den Empfénger ein und driicken Sie die
~SW* Taste am Empfanger fur ca. 2 Sekunden.

EMPFANGER LED STATUSANZEIGE

_;_ri[r: LED rot |Funktion/Status
AUS EIN géa:dersignal wird NICHT empfan-
EIN AUS [Sendersignal wird empfangen
abwec::zﬁlcr;d Blin-1\jicht behebbarer Fehler
Hinweis:

Diese feste Zuordnung von Sender zu Empfanger bietet
beste Voraussetzungen zu einer noch besseren Unter-
driickung von Stérsignalen als bei herkdmmlichen Syste-
men. Dadurch werden Stérungen und der Einfluss von
anderen Sendern sehr effektiv unterdriickt.

Es kdnnen mehrere Empfénger an den gleichen Sender
“angebunden” werden. Soll die “Bindung” an einen ande-
ren Sender erfolgen, so ist nach dem Einschalten der
Empfanger nach dem gleichen Prinzip wie oben beschrie-
ben zu Binden.
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13. DIGITALE TRIMMUNG

Eine Trimmung wird benétigt, um z.B. in der Neutralstel-
lung des Lenkrades auch ein geradeaus fahrendes
Modell zu erhalten. Kleine Korrekturen der Mittelstellung
werden mit der Trimmung durchgeflhrt.

Lenkungs-
Trimmung
Kanal 1

Trimmtaster

/

Zu diesem Zweck
ist der Sender mit
einer digitalen
Trimmfunktion flr
alle Kanéle ver-
sehen. Diese
moderne Art der
Trimmung besitzt
den Vorteil, dass
nach erneutem
Inbetriebnehmen

bzw. einem

Gas-Trimmung Trimmung Modellspei-
Kanal 2 Kanal 3 cherwechsel die
vorher einge-

stellten Trim-

mwerte erhalten bleiben bzw. wieder eingestellt werden.
Ein Umtrimmen ist nicht mehr notwendig. Die Trimm-
werte des Modells sind im jeweiligen Modellspeicher
abgelegt.

Trimman- Trimman-
zeige Trimman- zeige als
Lenkung zeige Gas Ziffern

Jede Steuerfunktion besitzt einen Mikrotaster mit zwei
Schaltrichtungen.

Die Position der Trimmung wird im Display durch
schwarze Pfeile angezeigt, die sich Uber einer schwar-
zen Linie aus der Mittelposition heraus, mehr oder weni-
ger in Richtung der Verstellung der Trimmung bewegen.
AuBerdem wird die jeweilige Trimmposition als Zahlen-
wert angezeigt.

Bei jeder Betéatigung eines der sechs digitalen Trimm-
taster ertont der Piezosummer, so dass auch eine aku-
stische Kontrolle der Veréanderung der Einstellungen
erfolgt. Wenn der Maximalwert einer Trimmfunktion
erreicht ist, ertdnt bei weiterer Betétigung das Signal in
einer anderen Tonhdhe. Eine weitere Veranderung der
Trimmung ist dann nicht mehr méglich.

14. BEDIENUNG DER EINSTELLREGLER IM GRIFF

Einstellregler
Dual-Rate Len-
kung (DL1)

Einstellregler
Bremse (ATL)

Uber die Taster DT5 und DT6 werden die Funktionen
Dual Rate und ATL eingestellt. Die Geber fir die Funk-
tionen kénnen im Menu ,Geber Auswahl“ Kap. 48 gean-
dert werden.

Die aktuelle Einstellung der beiden Regler wird im Dis-
play angezeigt.

eingestellter
Wert
Dual-Rate
Lenkung
(DL1)

eingestellter
Wert
Bremsfunk-
tion (ATL)

Bei jeder Betatigung einer der beiden Taster gibt der
Piezosummer ein Signal ab, so dass auch eine aku-
stische Kontrolle der Veranderung der Einstellungen
erfolgt.

Wenn der Maximalwert oder die Mittelstellung einer
Reglerstellung erreicht wird, wechselt das Signal seine
Tonhdéhe zum Zeichen das keine Verédnderung mehr
maoglich ist.

15. AUSWAHL DER SOFTWARE FUNKTIONEN

Es gibt grundsétzlich zwei Méglichkeiten die verschie-
denen Software-Funktionen des Senders auszuwahlen.

» Direktauswahl wichtiger Funktionen durch vorpro-
grammierte MenUlebene.

* Auswahl aller Funktionen Uber

Auswahl.

mentgeflhrte

15.1 DIREKTAUSWAHL DER WICHTIGSTEN FUNK-
TIONEN

Die wichtigsten Funktionen sind bereits werkseitig vor-

eingestellt. Selbstversténdlich lasst sich die Belegung

andern und vom Anwender frei zusammenstellen.

Durch Driicken der ,DIR" Taste 6ffnet sich folgendes
Mena:

Mit dem Joystick kann nun jedes Men( einzeln ange-
wahlt oder die Funktion Uber die ,+“ oder ,-“ Taste gean-
dert werden.

Jeder der 10 Platze kann individuell eingestellt werden.
Dafir stehen folgende Funktionen bereit:
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TABELLE FUNKTIONSUBERSICHT

Funktion

Beschreibung

Servo-Monitor

Anzeige der Servo Stellungen

Modell Auswahl

Modelspeicher Auswahl

Modell Kopie

Modelspeicher Kopie

LED Einstellung

LED Einstellungen

S.BUS Servo

S.BUS Servo Einstellung

Sensor

Sensor Einstellungen

Sensor Liste

Telemetrie Sensor Liste

Telemetrie Anzeige Telemetrie Daten
MC-Link Einstellung fir Futaba Regler
Condition 2ND condition
Nutzername Nutzername Einstellen
Batterie Akkutyp Einstellung

Datum und Zeit

Datum und Zeit Einstellung

Kalibrierung von Lenk und Gas

D/R,ATL

Einstellung fir Dual Rate und
ATL

Geber Auswahl

Geber Bestimmung flr schalt-
bare Funktionen

Schalter Auswahl

Schalter Bestimmung fir Funk-
tionen

Beschleunigung

Reduziert die Verzégerungszeit
beim Beschleunigen

Lenk Kurve

Lenk Kurven Einstellung

Gas Kurve

Gas Kurven Einstellung

Geschw. Lenkung

Lenkungs Verzégerung

Geschw. Gas

Gas Verzdgerung

Start Gas Einstellung am Start
Motor Aus Motor Ausschalten per Schal-
ter
A.B.S Stotterbremse

Bremsmischer

Bremsmischer flir Vorder- und

Zusatz-Kanal

Einstellungen fir Kanal 3+4
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Kalibrierung Geber hinterrad Bremse
Display Display Einstellungen Tilt Mixer Schiff Doppelmischer Funktion
Wegeinstellung Gas/ Brems-
Endpunkt Endpunkt Einstellung Gashebel soren 9
Failsafe Failsafe und B.F/S Einstellung Gasvorwahl Gasvorwahl zum Motor Starten
Information Sprach Ellnstellung und Ver- Programm Programm Mischer 1-5
sionsanzeige Mischer 1-5
Modellname Modellname Einstellen 4WS Mixing 4WS Mischer (Crawler)
Data Reset Reset der Daten Dual Regler Mischer fir Front und Heck
Fahrtregler
Servo Reverse Servo Laufrichtungsumkehr Kreisel Mix Einstellung fiir Kreisel
Sound Sound Einstellungen . Einstellung fiir das Futaba
CPS Mischer | cps 1'LED Licht Modul
Sub Trim Einstellung der Servomitte Lenk-Mischer Lenkungssteuerung mit zwei
. B ) Lenkservos
Empfanger Empfanger Anbindung
Timer Stoppuhr
Reaktion Einstellung der Reaktion = T
Rundenliste undenliste der gestoppten

Zeiten

keine Auswahl

16. MODELL MENU (MODELL AUSWAHL)

Diese Funktion benutzen Sie, wenn Sie ein anderes
Modell fahren, bzw. einen anderen Modellspeicher
aktivieren mochten. Aber auch wenn Sie fiir ein neues
Modell Daten programmieren wollen, miissen Sie zuerst
mit dieser Option einen neuen Speicherplatz aktivieren.

Der Sender bietet serienmaBig 40 Modellspeicher-
platze. Alle vorgenommenen Einstellungen werden hier
gespeichert. Fir unterschiedliche Modelle und Anwen-
dungen lassen sich somit sehr komfortabel individuelle
Einstellungen abspeichern und bei Bedarf schnell auf-
rufen. Zwecks besserer Ubersicht sind die Modellspei-
cherplatze nummeriert (M1 bis M40).

Hinweis:

Wenn bei einem Modellspeicherwechsel ein Modell
geédndert wird, muss danach der Empfanger Unbe-
dingt ausgeschaltet werden damit er beim einschal-
ten die Werte iibernehmen kann, dies gilt im allge-
meinen auch fiir den Sender.

Um die Modellspeicher-Auswahl zu aktivieren und
einzustellen, navigieren Sie in die Einstellmeni-Ebene.

In der unteren Zeile wird zur besseren Ubersicht, links
das aktuelle und rechts das gewilnschte Modell mit
Speicherplatznummer und Namen angezeigt.

Die Einstellungen, die Modellauswahl nehmen Sie wie
folgt vor:

1. Wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste das gewilinschte
Modell aus (M1 bis M40).
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17.  MODELL MENU (MODELL KOPIE)

Diese Funktion erlaubt es, Modellspeicher zu kopieren.
Dies ist eine sehr nutzliche Funktion, wenn man ein
zweites, ahnliches Modell programmieren will.

Man kopiert den ausgewahlten Modellspeicher auf
einen anderen Speicherplatz, andert den Modellnamen
und korrigiert die Einstellungen auf das neue Modell.
Hierdurch erspart man sich das erneute Einstellen
der Grundfunktionen und verkilrzt die Einstellungszeit
erheblich.

4

Die Einstellungen fir das Kopieren eines Modellspei-
chers nehmen Sie wie folgt vor:

1. In der obersten Zeile wird der aktuelle Modellspeicher
angezeigt, welcher kopiert wird. Der Aktive
Modellspeicher wird dabei automatisch ausgewahlt.
Sie kénnen aber auch einen anderen Modellspeicher
auswahlen, in dem Sie die ,JOG"- Taste driicken.
Ein Auswahl Menl 6ffnet sich, in dem Sie den
Speicherort bestimmen kénnen (Interner Speicher
oder Micro SD-Card).

2. In der zweiten Zeile wird der Speicherort der
Modellspeicher Kopie ausgewahlt. Dazu wie vorher
Beschrieben das Speichermedium (Interner Speicher
oder Micro SD-Card) durch driicken der “JOG*- Taste
auswahlen.

3. AnschlieBend wahlen Sie die Funktion ,KOPIEREN*
aus und dricken die ,JOG*- Taste um das Kopieren
einzuleiten.
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18. MODELL MENU (MODELLNAME)

Diese Funktion erlaubt jeden Modellspeicher individu-
ell zu benennen. Dabei stehen 15 Buchstaben, Zahlen
oder Zeichen zur Verfligung.

Cursor,

Modellname blinkender Pfeil

Die Voreinstellung bei einem Modellspeicher zeigt die
Modellnummer, z.B. ‘MODEL-1".

Die Einstellungen fur das Benennen eines Modellspei-
chers gehen Sie wie folgt vor:

1. Setzen Sie den Cursor durch Betatigung der ‘JOG’-
Taste auf den Buchstaben, den Sie wahlen méchten.
Die zur Verfigung stehenden Buchstaben, Zeichen
und Symbole werden im Display angezeigt. Diesen
Vorgang missen Sie fir jeden einzelnen der zur
Verflgung stehenden 15 Platze durchflhren.

2. Bestatigen Sie das gewahlte Zeichen durch Druck auf
die “Jog”-Taste. Mit den Tasten (+/-) kbnnen Sie im
Modellnamen eine Stelle vor- oder zurlickspringen.

19. MODELLSPEICHER LOSCHEN (DATA-RESET)

In diesem Men( lassen sich die Modelldaten des akti-
ven Speicherplatzes l6schen, d.h. auf die werksseitigen
Voreinstellungen zuriick setzen (Reset).

Dabei bleiben die Einstellungen folgender Funktionen
erhalten:

+ Grundeinstellungen Servoweg Kan. 1 und Kan. 2

+ Systemeinstellungen (SYSTEM)

+ Rundenliste

* Nutzername

Es werden drei Typen zum Léschen der Daten bereit
gestellt.

* ‘MODELLDATEN’
Die Daten des Speichers werden zurlickgesetzt

« ‘DIREKT MENU’
Direkt MenUeinstellungen werden geldscht

« ‘ALLE DATEN’
Samtliche Daten bis auf die oben genannten werden
geldscht

1. Die Auswahl der 3 unterschiedlichen L&scharten
erfolgt mit der ,JOG“-Taste. Es wird immer nur
das aktuell ausgewéhlte Modell geléscht, eine
Modellspeicher-Auswahl ist nicht mdéglich.

2. Dricken Sie die ,JOG*- Taste. Eine Sicherheitsabfrage
erscheint, ,SICHER?“. Beantworten Sie die Frage mit
~JA“ um die Daten zu l6schen.

20. LENK KURVE (EXPO KURVE)

Diese Funktion ermdglicht die Programmierung einer
exponentiellen Steuerkennlinie fir die Lenkung. Mit
der 'EXPO’-Funktion beeinflusst man die Charakteristik
des Lenkrades, der lineare Zusammenhang zwischen
Steuergeberweg und Servoweg wird in einen nichtline-
aren (exponentiellen) Weg verandert. Dies ermdglicht
ein feinfhligeres Steuern um die Neutralposition.

Diese Funktionen beeinflusst die Steuerungssensibil-
tat um die Neutralposition, jedoch nicht den maximalen
Steuerungsweg. So kénnen Sie auf schnellen Geraden
das Fahrzeug feinflihlig lenken, besitzen fiir scharfe
Kurven dennoch den vollen Lenkausschlag.

Auf Grund der Ansteuerung vom Lenkservo ist bei den
meisten Fahrzeugen die Lenkung nicht linear. Um die
Mitte herum hat das Servo den gréBten Weg und nimmt
mit zunehmendem Weg weiter ab. Die Einstellung der
‘EXPO’-Funktion mit ‘-’-Werten mildert diesen Effekt.

Wenn Ihnen die Charakteristik des Modells noch unbe-
kannt ist, beginnen Sie mit einer linearen Einstellung
und optimieren den Lenkausschlag, nachdem Sie Pro-
befahrten durchgeflihrt haben.

Um die Exponential Funktion fur die Lenkung zu akti-
vieren und einzustellen, gehen Sie in die Einstellmeni-
Ebene:

Die Einstellung des EXPO-Wertes erfolgt mit der (+)-
oder der (-)-Taste. Dabei kann der Bereich zwischen ,-*
und ,+“100% programmiert werden. Um zur Grundein-
stellung (0%) zurlick zu kommen, muss die (+)- und die
(-)-Taste gleichzeitig fir min. 1 Sekunde betétigt wer-
den.

Falls die Wirkrichtung der Kurve geéndert werden
soll, navigieren Sie mit dem Joystick auf die Funktion
,schnell“. Durch dricken der ,JOG" Taste wird der aktu-
elle positive Wert (schnell) in einen negativen (langsam)
Wert geadndert. Die vorher eingestellten Prozentwerte
bleiben dabei bestehen.

Im Display wird neben dem aktuellen Prozentwert der
EXPO-Einstellung auch eine Grafik dargestellt, die den
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Verlauf der eingestellten Steuerkennlinie wiedergibt. Im
Bild ist die Grundeinstellung, ein linearer Verlauf, abge-
bildet. Der senkrechte Strich, der Cursor; bewegt sich
in Abhangigkeit von der Lenkradposition von links nach
rechts.

Bei der Eingabe der Daten gehen Sie wie folgt vor:

1. Um dem Servo eine noch starkere Bewegung um
die Neutralposition zu geben, betatigen Sie die
(+)-Taste. Stellen Sie einen Wert zwischen 0 und
+ 100% ein der optimal zu Ihrem Modell und Ihren
Steuergewohnheiten passt. Die folgende Abbildung
stellt die Zusammenhéange grafisch dar.

Servoweg

7
s
s
s
s

0 bis +100% <~ 0% (linearer Verlauf

s
s
s

. Lenkrad-
. ausschlag

Lenkbewegung

2. Um dem Servo eine geringere Bewegung um die
Neutralpostion zu geben, betétigen Sie die (-)-Taste.
Stellen Sie einen Wert zwischen 0 und — 100%
ein um die Lenkung zu optimieren. Die folgende
Abbildung stellt die Zusammenhange grafisch dar.

Servoweg
, bis -100%
0% (linearer Verlauf__| /<
Lenkrad-
ausschlag
Lenkbewegung
>
("V‘
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21. GAS-/ BREMSE KURVE (EXPO KURVE)

Mit dieser Funktion kénnen Sie verschiedene, nicht-
lineare Steuerkennlinien fir den Servoweg des Gas-
Bremsservos vorgeben. Diese Funktion beeinflusst nur
die Charakteristik des Gas- Bremskanals, hat aber kei-
nen Einfluss auf den eingestellten Servoweg.

Aufgrund der mechanischen Anlenkung von Vergaser
und Bremse ist in den meisten Fahrzeugen der resultie-
rende Servoweg nicht linear. Manche Vergaser kénnen,
besonders im ersten Teilbereich nicht feinflhlig genug
angesteuert werden und ‘verschlucken’ sich. Durch
Einstellen einer nichtlinearen Kurve kann dieser Effekt
gemildert oder beseitigt werden.

Far die nichtlineare Einstellung der Gasfunktion gibt es
drei alternative Einstellmdglichkeiten:

« EXP = Exponentialfunktion (fir Gas und Bremse)

» VTR = Variable-Trace-Rate, einstellbare 3-Punktkurve
(nur fir Gas)

* CRV = Frei programmierbare 5-Punkt Gaskurven (nur
fir Gas)

Um die Exponential Funktion fiir die Gas-Bremsfunktion
zu aktivieren und einzustellen, gehen Sie in die Einstell-
meni-Ebene.

Programmiervorgang einer Exponential - Gaskurve

Waéhlen Sie mit der ‘JOG’-Taste die Zeile ,TYP“ und
selektieren Sie den Kurventyp ‘EXP’.

1. Springen Sie zurlck in die obere Zeile und reduzieren
Sie den Wert im Bereich von 0 bis -100%, wenn die Wir-
kung des Gebers fiir die Gasfunktion um die Neutrallage
verringert werden soll.

Das né&chste Beispiel zeigt eine Exponentialkurve mit
-100% fur die Gasfunktion (FWD).
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Soll die Wirkung um die Neutrallage aggressiver wer-
den, so stellen Sie eine Kurve mit positivem %-Wert, im
Bereich zwischen 0...+100%, ein.

2. Wechseln Sie in die untere Zeile ,EXPO BREMSE*
und nehmen Sie die Einstellungen fiir die ‘Bremsseite’
vor. Wenn die Bremse zunachst weich und spater stark
greifen soll, erhdhen Sie den Wert im minus Bereich bis
zu -100%. Soll die Bremse hart wirken, sind entspre-
chend positive %-Werte einzustellen.

Falls die Wirkrichtung der Kurve geandert werden
soll, navigieren Sie mit dem Joystick auf die Funktion
,schnell“. Durch driicken der ,JOG" Taste wird der aktu-
elle positive Wert (schnell) in einen negativen (langsam)
Wert gedndert. Die vorher eingestellten Prozentwerte
bleiben dabei bestehen.

Programmierung einer VTR-Kurve

Diese Option kann nur fir die Einstellung der ‘Gasseite’
benutzt werden. Wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste die
Zeile ,TYP* und selektieren Sie den Kurventyp ‘EXP’.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Die Einstellung einer VTR-Kurve erfolgt mit der (+)- oder
der (-)-Taste. Dabei kann ein Bereich von -100 Uber 0
bis +100% programmiert werden.

Die VTR-Kurve ist im Prinzip eine 3-Punktkurve mit
Mittenverstellung (Trigger-Punkt -TP). Im Gegensatz
zur Exponential-Einstellung mit negativem Prozent-

wert, bei der sich das Gas-Servo am Anfang der Hebel-
Bewegung relativ langsam bewegt und ab der Hebel-
Mittel-Stellung wieder beschleunigt, kann bei der VTR-
Kurve Uber die Mittenverstellung (Trigger-Punkt) der
Umschaltpunkt der Kurve aus der Hebel-Mittel-Stellung
verschoben werden.

Der Umschaltpunkt wird durch eine senkrechte Cur-
sorlinie auf dem Display gekennzeichnet.

Nehmen Sie die Einstellungen bitte wie folgt vor:

1. Navigieren Sie in die zweite Zeile des Displays
(RATE) und ziehen Sie den Gashebel auf Vollgas,
um den gewlnschten VTR Wert mit der (+)- oder
der (-)-Taste einzustellen. Einstellungswerte -100%
bis +100%. Wenn die Wirkung des Gebers flr die
Gasfunktion um die Neutrallage verstérkt werden
soll, missen Sie positive %-Werte eingeben. Soll sie
abgeschwacht werden, geben Sie negative Werte
ein.

2. Springen Sie mit der ‘JOG-Taste in die mittlere
Zeile, um den Umschaltpunkt (Trigger Punkt) der
Kurve vorzugeben bzw. zu verschieben. Mit der
(+)- oder der (-)-Taste stellen Sie den gewlnschten
Umschaltpunkt ein. Der Cursor im Display zeigt
dabei die eingestellte Position an, in dem die Kurve
umgeschaltet wird.

3. Wechseln Sie in die untere Zeile und nehmen Sie
die Einstellungen fur die ‘Bremsseite’ vor. Wenn die
Bremse direkt und stark greifen soll erhéhen Sie den
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Wert im Bereich von 0 bis +100%. Soll die Bremse
nicht so hart wirken missen entsprechende negative
%-Werte eingestellt werden.

Programmiervorgang einer Gas-Kurve (KURVE)

Mit dieser Funktion kénnen Sie eine frei programmier-
bare 9-Punkt Gaskurve zur optimalen Anpassung des
Servowegs an den Vergaser und an lhre Gewohnheiten
einstellen.

Diese Option kann nur fir die Einstellung der ‘Gasseite’
benutzt werden. Die Einstellung fir die Bremse erfolgt
nach der unter Exponentialfunktion beschriebenen Vor-
gehensweise.

Wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste die obere Zeile an und
selektieren Sie den Kurventyp ‘KURVE'.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Die Einstellung der Gas- Kurve erfolgt mit der (+)- oder
der (-)-Taste. So kann jeder der 9 Punkte verandert wer-
den. Die Endpositionen von 0 bzw. 100% sind vorge-
geben.

Die lineare Kurve entspricht der Voreinstellung. Liegt
die programmierte Kurve unterhalb der Standard-
Einstellung folgt daraus ein feinfihligeres Steuerver-
halten, liegt sie oberhalb so ergibt sich ein aggressive-
res Steuerverhalten.
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Die einzelnen Einstellpuhkte werden durch eine senk-
rechte Cursorlinie im Display angezeigt.

Um die gesamte Gas-Kurve wieder auf den Ausgangszu-
stand zubringen, muss jeder Trigger Punkt angewé&hlt und
durch gleichzeitiges driicken der ,-“ und ,+" Tasteflr min.
1 Sek. zuriickgesetzt werden.

Nehmen Sie die Einstellungen wie folgt vor:

1. Mitder ‘JOG’-Taste wéhlen Sie den ersten Kurvenpunkt
‘1’ an und setzen Sie mit der (+)- oder (-)-Taste den
gewunschten %-Wert. Das Display zeigt die aktuellen
Werte als Kurve an.

2. Mit der ‘JOG’- Taste wahlen Sie den zweiten
Kurvenpunkt ‘2" an. Stellen Sie auch hier mit der (+)-
oder (-)-Taste den gewlinschten %-Wert ein. Fur die
Punkte 3 — 9 verfahren Sie danach genau so.

3. Wechseln Sie in die untere Zeile und nehmen Sie die
Einstellungen fir die ‘Expo Bremse’ vor. Wenn die
Bremse direkt und stark greifen soll, erhéhen Sie den
Wert im Bereich von 0 bis +100%. Soll die Bremse
nicht so hart wirken missen entsprechende negative
%-Werte eingestellt werden.
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22. GESCHWINDIGKEITSEINSTELLUNG
LENKSERVO (GESCHWINDIGKEIT)

Mit dieser Funktion stellt lhnen die Software des

Megatech T4PX-Senders die Mdglichkeit bereit, die

Geschwindigkeit des Lenkservos optimal auf Ihr Modell

abzustimmen, um ein Unter- oder Ubersteuern zu ver-

meiden.

Zu langsames Einlenken fihrt zum Untersteuern des
Fahrzeuges, sehr schnelles Einlenken mit vollem Weg
dagegen, kann ein Ubersteuern des Fahrzeugs und
Ausbrechen des Hecks zur Folge haben. Durch die
Minderung der Servogeschwindigkeit, wird ein weicheres
Einlenken, fir eine optimale Kurvendurchfahrt, erzielt.
Die folgende Abbildung zeigt die Zusammenhénge.

untersteuern Ubersteuern

korrekte Kurvenfahrt

(t,
o

ohne Optimierung mit Optimierung

Die Rucklaufgeschwindigkeit des Servos kann auf den
gleichen Wert wie die Einschlaggeschwindigkeit einge-
stellt werden. Sie kann aber auch in Abhangigkeit von
den Vorgaben |hres Modells beliebig verandert werden.

Die folgende grafische Darstellung stellt ein Einlenk- und
die Rucklaufgeschwindigkeit Gber der Zeitachse dar.

Servobe-  Ejpjenkgeschwindigkeit

wegung/(HlN), einstellbar

Rickstellgeschwindigkeit
(ZURUCK), einstellbar

._4 Zeitachse

Die Einstellung erfolgt fur Ein- und Ricklenkgeschwin-
digkeit als %-Wert zwischen 1 und 100%. Bei einer
Vorgabe von 100% ist keine Laufzeitverzégerung pro-
grammiert.

Wenn Sie zur Betatigung der Lenkung das robbe/Futaba
Servo S9402 verwenden, kdnnte z. B. folgende Einstel-
lung gelten.

Onroad:
Einlenkgeschwindigkeit ~ zwischen 50 und 80%
Ruckstellgeschwindigkeit zwischen 60 und 100%
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Offroad:
Einlenkgeschwindigkeit ~ zwischen 70 und 100%
Ruckstellgeschwindigkeit zwischen 80 und 100%

Hinweis:

Wenn das Lenkrad langsamer bewegt wird als die
programmierte Servogeschwindigkeit, ist die Funktion
sowohl fiir die ‘HIN’- als auch fiir die ‘ZURUCK’-Seite
wirkungslos.

Die Einstellung der Geschwindigkeit des Lenkservos
erfolgt mit der (+)- oder der (-)-Taste. Dabei kann der
Bereich zwischen 1 und 100% programmiert werden.
Um zur Grundeinstellung (100%) zurlick zu kommen,
muss die (+)- und die (-)-Taste gleichzeitig fir min. 1
Sekunde betatigt werden.

Der Beleuchtung zeigt die Zeile an, die im Augenblick
aktiviert ist und in der Einstellungen durchgefihrt wer-
den kdénnen. Im Display wird der aktuelle Prozentwert,
dargestellt.

Bei der Eingabe der Daten gehen Sie wie folgt vor:

1. Wahlen Sie zuerst mit der ‘JOG’-Taste die Option zur
Programmierung der Einlenkgeschwindigkeit (HIN)
an und geben Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste den
richtigen Wert fir Ihr Modell zwischen 1 und + 100%
ein.

2. Danach nehmen Sie die Einstellung fur die Rtckstell-
geschwindigkeit (ZURUCK) vor.
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23. GESCHWINDIGKEITSEINSTELLUNG
GASSERVO (GESCHWINDIGKEIT)

Wenn ein Gasservo zu schnell ist kann dies dazu fih-
ren, das sich durch die spontane Beschleunigung das
Fahrzeug um sich selbst dreht. Ein zu schnell gedffneter
Vergaser kann dazu flhren, dass sich der Motor ver-
schluckt und abstellt.

Mit der Funktion Geschwindigkeitseinstellung Gasservo
stellt man die ,Hinlauf-Geschwindigkeit® des Gasservos
ein. Dartber hinaus ist noch der Bereich einstellbar in
welchem die Geschwindigkeitseinstellung wirksam sein
soll.

Die ,Rucklauf-Geschwindigkeit” bleibt unverandert.
Ebenso hat die Einstellung auf die vom gleichen Servo
ausgefuhrte Bremsfunktion keine Auswirkung.

Die Einstellung erfolgt als %-Wert zwischen 1 und
100%. Dabei entspricht 1% einer Servolaufzeit von
ca. 3 Sekunden. Bei einer Vorgabe von 100% ist die
Geschwindigkeit nicht reduziert.

Wenn der Gashebel langsamer bewegt wird als die pro-
grammierte Servogeschwindigkeit, ist die Funktion wir-
kungslos.

Um zur Grundeinstellung (100%) zurickzukommen,
muss die (+)- und die (-)-Taste gleichzeitig fir min. 1
Sekunde betatigt werden.

Das beleuchtete Feld zeigt die Zeile an, die im Augen-
blick aktiviert ist und in der Einstellungen durchgeflhrt
werden kénnen. Im Display wird neben dem aktuellen
Prozentwert der Servogeschwindigkeit auch eine Grafik
dargestellt, die als Balkendiagramm die aktuelle Einstel-
lung wiedergibt. Die Abbildung zeigt den ‘SPEED’-Mode
3.

Bei der Eingabe der Daten gehen Sie wie folgt vor:

1. Aktivieren Sie die Funktion indem Sie in die Zeile
,MODE" navigieren und dort mit der (+)- oder (-)-
Taste den Typ auswéhlen. Wird im Einstell-Men(
+~SCHALTER AUSW.” dieser Funktion ein Schalter
zugeordnet so ist diese wahlweise zu- und abschalt-
bar.
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Die Zuordnung des Schalters wird im Kap. 49
beschrieben.

2. Wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste eine der Zeilen
‘max.’, ‘mittel’ oder ‘min.’ zur Programmierung der
Geschwindigkeit an und geben Sie fiir jeden Bereich
mit der (+)- oder der (-)-Taste den gewiinschten Wert
far Ihr Modell zwischen 1 und + 100% ein.

Dabei gibt es fiir die drei Modi folgende Einstell-
moglichkeiten:

* 1 Speed — FiUr den gesamten Servoweg kann nur
eine Geschwindigkeit eingestellt werden.

Bei einer Einstellung eines Wertes von 99% oder
noch weniger, wechselt die Einstellung von ‘OFF’ auf
‘ON’ wenn der Gashebel bewegt wird.

Die Geschwindigkeit kann als %-Wert zwischen 1
und 100 eingestellt werden.

e 2 Speed — Fir den Servoweg stehen 2 unter-
schiedliche Geschwindigkeiten zur Verfligung. Die
erste Geschwindigkeit umfasst etwa das erste Drittel
des Servoweges, Geschwindigkeit 2 den restlichen
Servoweg.

Bei einer Einstellung eines Wertes von 99% oder
noch weniger, wechselt die Einstellung von ‘OFF’ auf
‘ON’ wenn der Gashebel bewegt wird.

Fir beide Bereiche kann jeweils eine getrennte
Geschwindigkeit als %-Wert zwischen 1 und 100
eingestellt werden.

Nach Anwahl der Zeile ‘PUNKT1’ mit der ‘JOG-Taste
kénnen mit der ‘+’- oder ‘-’-Taste die Bereiche optimiert
werden.

» 3 Speed - Fir die ersten z.B. 30% des Gasservoweges
wird die Geschwindigkeit um den Einstellwert ,SPEED"
verzdgert, danach lauft das Servo mit der normalen
Geschwindigkeit.

Bei einer Einstellung eines Wertes von 99% oder noch
weniger, wechselt die Einstellung von ‘OFF’ auf ‘ON’
wenn der Gashebel bewegt wird.

Fur alle drei Bereiche kann jeweils eine getrennte
Geschwindigkeit als %-Wert zwischen 1 und 100 einge-
stellt werden.

In den Zeilen ‘PUNKT1’ und ‘PUNKT2’ kann die Léange
der beiden ersten Bereiche optimiert werden. Nach
Anwahl der Zeilen mit der ‘JOG’-Taste kdnnen mit der ‘+-
oder *--Taste die Bereiche optimiert werden.

Die folgenden Abbildungen zeigen die Wirkungsweise der
Funktion.

@ ohne Optimierung
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24. PROGRAMMIERBARER MISCHER
(MISCHER MENU)
Eine Betatigung des Steuergebers wirkt normalerweise
nur auf das an diesem Kanal angeschlossene Servo.
Soll der Steuergeber auf ein weiteres Servo wirken,
spricht man von Mischen. Es wird elektronisch ein Anteil
des Steuergebers auf einen weiteren Kanal gemischt.
Dabei sind GroBe und Richtung einstellbar.

Die Software des Megatech T4PX-Senders stellt finf
frei programmierbare, voneinander unabhé&ngige
Mischer bereit. Diese Funktion erlaubt das Mischen zwi-
schen allen vier Kanalen der Anlage, sie ist beim Betrieb
von getrennt arbeitenden Scheibenbremsen oder einem
AuBenbordmotor bei Booten sehr hilfreich. Die Bedie-
nung beider Mischer ist identisch, dieser Absatz gilt
daher fir beide Mischer.

Das Mischen erfolgt von einem Steuergeber (Master)
aus auf einen Servokanal (Slave). Wenn die Lenkung-
(Kanal 1) oder die Gasfunktion (Kanal 2) der Masterka-
nal ist, kann programmiert werden, dass die Trimmung
vom Master- auch auf den Slavekanal wirkt. Das Misch-
verhaltnis ist frei wahlbar, es legt fest, wie viel Anteil vom
Steuerweg des Masters auf den Hilfskanal gemischt
wird. Die programmierbare Offsetfunktion bewirkt eine
Mittelpunktverschiebung zwischen Haupt- und Hilfska-
nal, um Abweichungen auszugleichen.

Navigieren Sie im Auswahl-Menl wie auf Seite 17
beschrieben, oder mit der DIR Taste zur Einstellmen(-
Ebene.

Die Abbildung zeigt die Display Dar-
stellung bei den Einstellungen fur
den Programmierbaren Mischer 1.

Die Einstellung der Werte erfolgt mit der (+)- oder der
(-)-Taste.Um zur jeweiligen Grundeinstellung zurlck
zukommen, muss die (+)- und die (-)-Taste gleichzeitig
fir min. 1 Sekunde betétigt werden.

In diesem Menli gibt es eine Reihe von Optionen, die im
Folgenden beschrieben werden. Diese Optionen, die in
zwei Spalten aufgeteilt sind, kénnen mit der 'JOG’-Taste
ausgewahlt werden.
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* MIX RATE (links): Mischrate linke Seite
+ MIX RATE (rechts): Mischrate rechte Seite

* MASTER: Masterkanal festlegen
* SLAVE: Slavekanal bestimmen
+ OFFSET: Offsetfunktion

* MASTER MIX MODE: Mischer Modus (OFF/MIX)

+ TRIMM MODE: Vorgaben fur die Trimmungen
 MODE: Mischerstatus (ON/OFF)

Fuar die Aktivierung der Mischer miissen Schalter bereit-
gestellt werden. Die Zuordnung der Schalter ist im Kap.
49 (Schalter Auswahl) beschrieben. Lesen Sie dort nach.

100% und + 100%. Die Voreinstellung liegt bei 0%.

. Danach stellen Sie den Modus des Mischers in der

Zeile ‘MASTER MIX MODE’ ein. Dabei haben Sie mit
der (+)- oder der (-)-Taste die Auswahl zwischen den
beiden Einstellungen ‘ON’ oder ‘OFF’. Voreingestellt
ist die Option ‘OFF’.

Dabei nimmt der Hilfskanal eine Stellung ein, die pro-
portional zur Position des Gebers vom Masterkanal ist.
Bei der Einstellung ‘MIX’ berticksichtigt der Slavekanal

Nehmen Sie die Einstellungen bitte wie folgt vor:

1. Wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste die 8. Zeile (MODE)

aus und geben Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste den
Status des Mischers vor. Schalten Sie den Mischer ein
oder aus. Im Display wird ‘ACT’ (ON) oder ‘INH’ (OFF)
angezeigt.

. Danach springen Sie in die 3. Zeile (MASTER), um

dort den Masterkanal festzulegen. Dabei stehen alle
vier Kanédle (LENKUNG, GAS, KANAL3 und KANAL4)
bereit, voreingestellt ist der Kanal 1 (Lenkung). Die
Auswahl erfolgt mit der (+)- oder der (-)-Taste.

. AnschlieBend wahlen Sie die 4. Zeile (SLAVE) an,

um dort den Slavekanal zu bestimmen. Dabei stehen
ebenfalls alle vier Kanéle (KANAL 1-4) zur Verfigung,
voreingestellt ist der Kanal 2 (Gas- /Bremsfunktion).
Die Auswahl erfolgt mit der (+)- oder der (-)-Taste.

. Nun missen Sie die Mischraten festlegen. Diese

Einstellung legt fest, wieviel Anteil vom Steuerweg des
Masters auf den Hilfskanal gemischt wird. Zuerst neh-
men Sie die Einstellung fir die linke Seite vor (1. Zeile
‘MIX RATE A Links’). Die Mischrate wird als %-Wert im
Bereich zwischen - 100% und + 100% mit der (+)- oder
der (-)-Taste eingestellt. Die Voreinstellung betragt +
50%.

Bei einer Vorgabe von 0% ergibt sich keine Zumischung.
Bei einer Einstellung von 50% bewirkt der volle Weg
des Master-Kanals 50% Steuerweg des Slavekanals.
Bei 100% machen beide Kanale den gleichen Weg.

. Danach stellen Sie in der zweiten Zeile (MIX RATE B

rechts) die Mischrate fir den Ausschlag nach rechts
ein. Da beide Seiten getrennt eingestellt werden, ist
auch ein asymmetrisches Mischverhaltnis méglich. Die
Mischraten und die Auswirkungen entsprechen denen
fur die linke Seite.

. AnschlieBend wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste die Zeile

‘OFFSET aus. Dort stellen Sie den Offset-Wert mit der
(+)- oder der (-)-Taste ein. Wenn es nétig ist, gleichen
Sie mit dieser Option den Haupt- und den Hilfskanal
aufeinander ab. Der Einstellbereich liegt zwischen —

auch mogliche andere Funktionen die den Hauptkanal
beeinflussen kdnnen. Dabei ist bei:

« Kanal 1 (Lenkung) die Steuergeschwindigkeit
(Geschwindigkeit Lenkung), die Exponential-
Funktion (EXPO) und die Servowegeinstellung
(CH-Endpunkt), bei

« Kanal 2 (Gas- /Bremse) die Stotterbremse

(A.B.S.), die Exponential-Funktion (EXPO),

die  Servowegeinstellung  (Endpunkt) und

Beschleunigungsfunktion (Geschwindigkeit Gas

servo) und bei

» Kanal 3 oder 4 die Servowegeinstellung (Endpunkt)
gemeint.

8. AbschlieBend legen Sie in der letzten Zeile (TRIMM
MODE) die Wirkungsweise der Trimmung fest. Dabei
gibt es zwei Mdglichkeiten, ‘ON* oder ‘OFF’. Bei der
Einstellung ‘ON’, wirkt die Trimmung des Hauptkanals
auf beide Kanéale. Bei der Vorgabe ‘OFF’, wirkt die
Trimmung des Hauptkanals nicht auf den Hilfs- son-
dern nur auf den Hauptkanal.

Sollten bei lhrem Modell der Servoweg flr die Lenkung
oder fiir die Gas- /Bremsfunktion nicht ausreichend sein,
obwohl kein Dual-Rate aktiviert wurde und der Servoweg
(EPA) bereits auf 120 % vergréBert wurde, kénnen Sie
mit Hilfe eines programmierbaren Mischers Abhilfe schaf-
fen. Die folgenden beispielhaften Einstellungen sollen
dabei eine Hilfe sein.
* MST (Masterkanal) -> ST (Mischoperationen
gehen von der Lenkung aus)
-> ST (die Einstellung erhéht
den Weg des Lenkservos)
-> 10% (bei Servo-
neutralposition 0%)
-> 10% (bei Servo-
neutralposition 0%)

« SLV (Hilfskanal)
*Servoweg rechts

« Servoweg links

« TRIMM -> OFF
* OFFSET -> 0%
* MIX MODE -> ON

Fir eine notwendige WegvergrdBerung des Gas-/ Brems-
servos nehmen Sie die gleichen Einstellungen vor. Dabei
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ist der Masterkanal die Gas- /Bremsfunktion (TH). Wenn
sowohl die Lenkung als auch das Gas nicht gentigend
Servoweg haben, miissen Sie beide programmierbaren
Mischer ‘PROGRAMM MIISCHER1’ und ‘PROGRAMM
MIISCHERZ2' benutzen.

Beachten Sie bei dieser Einstellung aber, dass der
gesamte zur Verfligung stehende Servoweg nicht Uiber-
schritten wird und das Servo nicht in die Anschlagposition
lauft.

24.1 PROGRAMMIERBARER MISCHER 2
(MISCHER MENU)

Die Programmierung des zweiten Mischers ist vollkom-
men identisch mit der des ersten Mischers. Alle Einstell-
vorgénge kdnnen im Kapitel 24. nachgelesen werden.
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24.2 LENK MISCHER (MISCHER MENU)

Mit diesem Mischer ist es mdglich zwei unabhéngige
Lenkservos an einer Vorderachse zu nutzen.

Waéhlen Sie die Funktion ,LENK MISCHER*" aus.
Das Mendi stellt sich sich wie folgt dar:

LENK MISCHER:

Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+“
oder ,-“ Taste. Danach erscheint das Kanal Wahl Dis-
play. Hier muss der Kanal bestimmt werden, auf den der
Mischer wirken soll.

ERKLARUNG:

LENKUNG 1:

Drehen Sie die Lenkung voll nach rechts und links und
stellen Sie die entsprechenden Werte fir ,Links" und
,Rechts” ein. Die Einstellung ,LENKUNG1*“ wirkt nur auf
den Kanal 1.

LENKUNG 2:

Drehen Sie die Lenkung voll nach rechts und links und
stellen Sie die entsprechenden Werte fir ,Links" und
,Rechts” ein. Die Einstellung ,LENKUNG2* wirkt auf den
vorher eingestellten Kanal (3 oder 4).

ACKERMANN:

Uber den Ackermann Mischer ist es méglich eine
Differenzierung des Linken und Rechten Servos zu
bewirken. Von oben gesehen wird das Kurveninnere
Rad mit einer anderen Lenkgeometrie angesteuert als
das KurvenauBere Rad.
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Je geringer der Ackermann Wert eingestellt wird, desto
enger ist der Kurvenradius des Kurveninneren Rad’s.

Der Einstellbereich liegt zwischen -100 und +100.
Voreingestellt ist der Wert 0.

BREMSE:

In der Einstellung ,BREMSE® kann eine Notfall Brems
Funktion eingestellt werden. Bei Kontrollverlust des
Modells, kénnen die Vorderrader entweder nach aussen
oder innen gestellt werden, je nach Einstellung der Rate.
Dadurch wird eine Bremsfunktion realisiert.

Um die Funktion zu nutzen muss im Menl ,Schalter
Auswahl* (Kap. 49) die Funktion ,BREMSE" einem
Schalter zugewiesen werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen -100 und +100.
Voreingestellt ist der Wert 0.

24.3 BREMSMISCHER (MISCHER MENU)

Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird das Signal der
Bremsfunktion automatisch auf den 3.- und oder auf den
4.-Kanal gemischt. Der Bremsmischer erméglicht somit
die getrennte Ansteuerung einer Vorder-und Hinterrad-
bremse. Besonders bei Fahrzeugen im MaBstab 1:5 ist
diese Option sehr hilfreich, dabei wird mit dem 2. Kanal
die Hinterradbremse und mit dem 3. Kanal die Vorder-
radbremse angesteuert.

Das Brems-Mischer Menii bietet folgende Funktionen

 MODE: Aktivierung des Mischers (Ein-Aus).

+ BREMSRATE:
Einstellung der Mischrate zwischen Kanal 2 und 3.

« EXPO BREMSE: Exponentialfunktion fir Bremse
vorn.

« BREMSVERZOGERUNG:
Ansprechverzégerung Bremse vorne / hinten.

+ LENKMISCHER, LI: Adaptive Lenkungsbremse, lin-
kes Rad wird wahrend der Kurvenfahrt abgebremst.

 LENKMISCHER, RE: Adaptive Lenkungsbremse,
rechtes Rad wird wahrend der Kurvenfahrt abge-
bremst.

* RATE BREMSE 2,3:
Globale Bremsrate fiir Bremse 2 und 3

Die Einstellungen Mischrate (RATE) und Bremsverzé-
gerung, sowie die Exponentialfunktion fir die Bremse
(EXPO BREMSE) kénnen wéhrend der Fahrt Uber die
Geber ‘DL1"...'DL3’ und ‘DT1’...'DT3’ verstellt werden.
Die Auswahl der Geberzuordnung ist im Kap. 48 (Geber
Auswahl) beschrieben).

Die Abbildung zeigt das Einstell-Meni der BREMSMI-
SCHER Funktion. Die Einstellung der Werte erfolgt mit
der (+)- oder der (-)-Taste.

Nehmen Sie die Einstellungen wie folgt vor:

MODE: Aktivierung des Mischers (Ein-Aus)
Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+*

oder ,-“ Taste. Danach erscheint das Kanal Wahl Dis-
play. Hier muss der Kanal bestimmt werden, auf den der
Mischer wirken soll.

BREMSRATE: Einstellung der Mischrate fiir Bremse
vorn und hinten (Kanal 3 und 4)

Springen Sie in die Zeile ,Bremsrate” und stellen dort
mit der (+)- oder der (-)-Taste, die Mischrate fiir den 3.
und 4. Kanal (Bremse vorn und hinten) ein. Der Einstell-
bereich liegt zwischen 0 und 100%, die Voreinstellung
betragt 100%.

Einstellhinweise:

100% = Bremse vorn und hinten haben gleichen Ser-
voweg

<100% = Bremse hinten hat mehr Servoweg (Brems-
kraft)

EXPO BREMSE: Exponentialfunktion

In diesem Menupunkt kann flr die Vorderradbremse
eine separate, nichtlineare Steuerkennlinie eingestellt
werden.

Positive %-Werte ergeben eine agressivere Bremswir-
kung zu Beginn des Bremsvorgang, negative einen wei-
cheren Bremseinsatz.

BREMSVERZOGERUNG: Ansprechverzégerung
Bremse vorn / hinten

Wabhlen Sie die Zeile , Bremsverzdégerung® an. Hier wird
die Ansprechverzégerung der Bremsen eingestellt.
Entweder die Bremse vorn oder
die Bremse hinten kann bis zu
3 Sekunden im Ansprechen verzégert werden.

Stellen Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste den Verzdge-
rungswert fir die Ansprechverzdgerung ein.

Hinweis:

Wenn eine Verzégerung bereits fir eine Bremse (1,
2, 3) eingestellt wurde, kann nur noch fir eine weitere
Bremse eine Verzdgerung eingestellt werden.

LENKMISCHER LINKS und RECHTS:

Wahlen Sie die Funktion LENMKISCHER LI oder
LENKMISCHER RE um die Bremse des jeweiligen
Rads in einer Kurve zu lockern.

Je kleiner der Wert eingestellt wird, desto schwécher
wird die Bremswirkung des Rades. Wenn der Wert 100"
eingestellt bleibt, erfolgt keine Mischung.

RATE BREMSEZ2,3:

In dieser Funktion wird fir die Bremse 2 und 3 die
globale Bremsrate eingestellt. Wahrend in der Funktion
.Bremsrate” die Bremsraten individuell eingestellt wer-
den kdnnen, wird in diesem Menu die Bremsrate global
eingestellt.

Stellen Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste den
Verzdégerungswert fir die Ansprechverzégerung ein.
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244  KREISEL MIX FUNKTION (MISCHER MENU)  Wieder Korrektursignale und stoppt das Wegdrehen. 245  4WS-MIXING (MISCHER MENU) Erklarung der Lenktypen:

Um das Heck des Fahrzeugs in der Kurve oder bei
héheren Geschwindigkeiten zu stabilisieren, kann dies
mit Hilfe der Kreisel Mix Funktion und einem Kreisel, der
in das Fahrzeug integriert wird, erzielt werden.

Hinweis:

Wenn die Brems Mischer (siehe S. 31) oder die 4WS-
Mix Funktion (siehe S. 33) aktiv ist, kann die Gyro
Mix Funktion nicht aktiviert werden!

Waéhlen Sie die Funktion ,KREISEL MIX* aus.
Das Mendi stellt sich sich wie folgt dar:

KREISEL MIX:

Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+“
oder ,-“ Taste. Danach erscheint das Kanal Wahl Dis-
play. Hier muss der Kanal bestimmt werden, auf den der
Mischer wirken soll.

KREISEL TYP:
Einstellung ob ein Kreisel Typ (TYP1) oder zwei Kreisel
Typen (TYP) genutzt werden sollen.

Erklarung NORMAL Typ:

Bei einem herkdmmlichen Kreisel kontrolliert der Steu-
erknippel das Bewegen des Servos. Tritt ein &uBere
Stdrung wie beispielsweise ein ausbrechen des Hecks
auf, wird das Modell um die Hochachse aus der Fahr-
bahn gelenkt. Der Kreisel erkennt dieses Wegdrehen
und sendet Korrektursignale zum Lenkservo.

Wenn das ausbrechen des Hecks anhalt und der Pilot
nicht bewuBt gegensteuert, beginnt das Modell erneut
um die Hochachse wegzudrehen. Der Kreisel sendet
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Dieser Vorgang wiederholt sich so lange, bis sich das
Heck stabilisiert hat, denn der herkdmmliche Kreisel
(Normalmodus) sorgt nicht dafir, dass das Modell wie-
der seine vorherige Fahrtrichtung einnimmt. Eine héhere
Kreiselempfindlichkeit wirde diesem Effekt entgegenwir-
ken. Diese kann aber nicht unendlich gesteigert werden,
weil sich das Modell um die Hochachsensteuerung sonst
aufschwingen wirde.

Erklarung AVCS Typ:

Im AVCS-Mode kontrolliert der Steuerknippel nicht mehr
die Verstellung des Lenkservos, sondern gibt dem Kreisel
nur noch die Vorgabe mit welcher Winkelgeschwindigkeit
er das Modell um die Hochachse drehen lassen soll.
Beim Steuern des Lenkservos wird die Kreiselwirkung
automatisch ausgeblendet. Sobald die gewiinschte Rich-
tungsénderung beendet wird und das Lenkservo wieder
in die Neutralposition |&uft, halt der Kreisel die Hochachse
wieder in konstante Fahrtrichtung.

Wenn das Modell um die Hochachse ungewollt versetzt
wird, wirkt ein Kontrollsignal des Kreisels der Bewegung
entgegen und stoppt sie. Gleichzeitig berechnet der
Prozessor des AVCS-Kreisels den Winkel um den die
Hochachse ausgelenkt worden ist und steuert Uber das
Lenkservo das Modell wieder in die urspriingliche Fahrt-
richtung.

Ein AVCS-Kreisel korrigiert automatisch den Einflu3 der
Fliehkrafte.

KREISELEMPFINDLICHKEIT:

Mit dieser Funktion wird die Empfindlichkeit des Kreisels
Eingestellt. Die Standardeinstellung betragt fur beide
Modi 0%. Uber die ,+“ Taste wird der AVCS Wert einge-
stellt und Uber die ,-“ Taste der NORMAL Wert.

TYP UMSCHALTUNG PER GEBER:

In diesem Modus kann mit Hilfe eines frei wahlbaren
Schalters (PS1-5 bzw. TS) zwischen den Modi NORMAL
und AVCS umgeschaltet werden. Dazu muss im Meni
~SCHALTER AUSWAHL" Kap. 49 ein Geber ausgewahlt
werden, z.B. PS1.

Hinweis:
Die gewéhlte Kreiseltyp wird auch optisch Uber das LC-
Display angezeigt.

Kreisel Mischer
AVCS:22

Besonders bei Trial Fahrzeugen ist diese Funktion sehr
hilfreich, bei aktivierter Crawler Funktion wird beim
Lenkvorgang der Kanal 1 und 3 gemischt. Dabei wird
mit dem 1. Kanal die Vorderrad Lenkung und mit dem
3. Kanal die Hinterrad Lenkung angesteuert.

Das MenU besteht aus vier Einstellungsmodi die sich
wie folgt darstellen:

4WS MIXING:

Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+“
oder ,-“ Taste. Danach erscheint das Kanal Wahl Dis-
play. Hier muss der Kanal bestimmt werden, auf den der
Mischer wirken soll.

Zum Umschalten des Modes, wahrend des Betriebs
weisen Sie einen Schalter zu (siehe Kap. 49 ,,SCHAL-
TER AUSWAHL").

4WS TYP:
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Im ,TYP1* Mode wird die Vorderradlenkung wie
gewohnt angesteuert.

Im “TYP2” Mode lauft die Lenkung der Vorderrader und
der Hinterrdder gegensinnig zueinander.

Im “TYP3” Mode l|auft die Lenkung der Vorderrader und
der Hinterréder gleichsinnig zueinander.

Im “TYP4” Mode wird nur die hintere Lenkung ange-
steuert werden.

Die Modi kénnen durch driicken des Schalters “PS1-5
bzw. TS* gewechselt werden.

Hinweis:
Die verschiedenen Steuerungs Modi werden auch
optisch tber das LC-Display angezeigt.

MIX RATE HINTEN:

Die Mischrate von Kanal 3 wird als %-Wert im Bereich
zwischen 0% und 100%, mit der (+)- oder der (-)-Taste
eingestellt. Um zur Grundeinstellung (100%) zuriick
zukommen, muss die ‘+’- und die ‘-’-Taste gleichzeitig fir
mind. 1 Sekunde betatigt werden.

MIX MODE:

Nun kann die Master Mix Funktion eingestellt werden.
Dazu die “+ oder -” Taste drlicken und die Einstellung
“MIX” wahlen.

Durch die Master Mix Funktion kann bestimmt werden
ob bei einer Einstellung der Servogeschwindigkeit oder
einer Exponential Funktion fir den Kanal 1, diese Ein-
stellungen auch fir den Kanal 3 lbernommen werden
sollen.

Diese Einstellung wird fiir alle ,MODE TYP“ Einstel-
lungen tibernommen!

Wenn der Kanal 3 mit anderen Werten angesteuert wer-
den soll, muB “OFF” eingestellt werden.

Hinweis:

Wenn die Crawler Funktion aktiv ist werden andere
Mischer wie z.B. die Positions-Einstellungen Kanal 3
(CH3 oder die 2. Drive Condition (COND2) usw. liber-
steuert bzw. ausgeschaltet!
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24.6 DUO REGLER (MISCHER MENU) Im Mode ,HINTEN* wird der Fahrtregler fir die Hinterra- 24.7 CPS MISCHER (MISCHER MENU) EIN/ AUS POSITION:

Besonders bei Trial Fahrzeugen ist diese Funktion sehr
hilfreich, bei aktivierter Duo Regler Funktion wird beim
Beschleunigen der Kanal 2 und 3 oder 4 gemischt.
Dabei wird mit dem 2. Kanal der Vorderrad Antrieb und
mit dem 3. oder 4. Kanal der Hinterrad Antrieb ange-
steuert.

Hinweis:

Wenn die Brems Mischer (siehe S. 31) oder die CPS-
Mix Funktion (siehe S. 35) aktiv ist, kann die Duo
Regler Funktion nicht aktiviert werden!

Das Mendi stellt sich wie folgt dar:

DUO REGLER:

Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+°
oder ,-“ Taste. Danach erscheint das Kanal Wahl Dis-
play. Hier muss der Kanal bestimmt werden, auf den der
Mischer wirken soll.

1

Zum Umschalten der Modi wahrend des Betriebs,
weisen Sie einen Schalter zu (siehe Kap. 14.25
GEBER AUSWAHL)

Es kénnen insgesamt drei Fahrmodi gewahlt werden:

Im Mode ,VORN" wird der Fahrtregler fiir die Vorderra-
der des Fahrzeugs angesteuert.

Im Mode ,4WD" kann durch driicken des Schalters die
Fahrtregler der Vorderrader und der Hinterrdder ange-
steuert werden.
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der des Fahrzeugs angesteuert.

Hinweis:
Die verschiedenen Modi werden auch optisch tber das
LC-Display angezeigt.

VORNE:

Die Mischrate von Kanal 2 wird als %-Wert im Bereich
zwischen 0% und 100%, mit der (+)- oder der (-)-Taste
eingestellt. Um zur Grundeinstellung (100%) zuriick
zukommen, muss die ‘+’- und die ‘-’-Taste gleichzeitig fur
min. 1 Sekunde betéatigt werden.

HINTEN:

Die Mischrate von Kanal 3 oder 4 wird als %-Wert im
Bereich zwischen 0% und 100%, mit der (+)- oder der
(-)-Taste eingestellt. Um zur Grundeinstellung (100%)
zurtick zukommen, muss die ‘+’- und die -’-Taste gleich-
zeitig fir min. 1 Sekunde betéatigt werden.

MIX MODE:

Nun kann die Master Mix Funktion eingestellt werden.
Dazu die “+ oder -” Taste driicken und die Einstellung
“MIX MODE” wahlen.

Durch die Mix Mode Funktion kann bestimmt werden ob
bei einer Einstellung der Servogeschwindigkeit oder einer
Exponential Funktion fir den Kanal 2, diese Einstellun-
gen auch fir den Kanal 3 oder 4 (bernommen werden
sollen.

Diese Einstellung wird fiir alle ,,MODI* ibernommen!

Wenn der Kanal 3 oder 4 mit anderen Werten angesteu-
ert werden soll, muss “OFF” eingestellt werden.

TRIMM MODE:

Wenn diese Funktion eingeschaltet wird (ON), werden
die Gas Trimmungen von Kanal 2 automatisch an Kanal
3 oder 4 weitergegeben. Falls dies nicht geschehen soll,
muss die Funktion ausgeschaltet werden (OFF).

Mit der CPS Mischer Funktion ist es mdoglich direkt
Uber den Sender Sonderfunktionen wie Scheinwerfer
oder andere Lichter ein- bzw. auszuschalten. Um diese
Funktion zu nutzen, muss das Futaba CPS-1 Modul im
Modell verbaut werden.

Die zwei Lichtmodi (NORM, BLITZ) kénnen Gber die
Gas- bzw. Steuergeber ein- oder ausgeschaltet werden.

Hinweis:

Wenn der Brems Mischer (siehe S. 31) oder die Duo
Regler Funktion (siehe S. 34) aktiv ist, kann die CPS
Mix Funktion nicht aktiviert werden!

Das Menu stellt sich sich wie folgt dar:

CPS MISCHER:

Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+“
oder ,-“ Taste. Danach erscheint das Kanal Wahl Dis-
play. Hier muss der Kanal bestimmt werden, auf den der
Mischer wirken soll.

GEBER:

Mit dieser Funktion l&sst sich der Geber und die Ein-
schaltrichtung festlegen, z.B. LENKUNG ENDPUNKT =
Licht eingeschaltet.

Anzeige Funktion

Lenkung voll eingeschla-

Lenkung Endpunkt gen = EIN

Gasgeber in Neutralstel-

Gas Neutral lung = EIN

Gashebel (Gas) Gasgeber/ Gas = EIN

Gasgeber/ Bremsen =

Gashebel (Bremse) EIN

Gashebel in Neutralposi-

Gashebel Neutral + Bremse tion und Bremsen = EIN

Kanal 3 oder 4/ Funktion

Mischer Schalter schalten = EIN

Lenkung in Mittelstel-

Lenkung Mitte lung= EIN
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Hier wird die Einschaltposition des Gebers festgelegt (gilt
nicht fir Funktion CH4 FUNC).

BEDIEN MODE:

Hier kann der Lichtmodi eingeschaltet werden. Es stehen
zur Verflgung:

EIN/AUS: Dauerlicht

BLITZ: Blitzen der LED's

ZYKLUS GESCHWINDIGKEIT:

Wenn flr eine Funktion ,BLITZ" ausgewahlt wurde, kann
mit dieser Funktion die Blitzfrequenz der LED's einge-
stellt werden. Der Einstellbereich liegt zwischen 1 und
100 (Standardeinstellung: 50).

STATUS:

In dieser Zeile wird Symbolisch eine Lampen Anzeige
dargestellt. Ahnlich wie beim Servo Monitor wird auch hier
der aktuelle Status der LED’s angezeigt.
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24.8 TILT MIXER (MISCHER MENU)
In diesem Meni kann der Megatech T4PK-Sender fir
die Steuerung eines Rennbootes optimiert werden.

Fir Boote mit AuBenbord-Motor oder Trimmklappen
wird eine Doppelmischer-Funktion (TILT MIXER) bereit-
gestellt. Dabei wird sowohl die Lenkung mit dem 3.
Kanal, als auch der 3. Kanal mit der Lenkung gemischt.
Dadurch lasst sich ein AuBenbordmotor bzw. die Trimm-
klappen zusatzlich schwenken.

Das Menti stellt sich wie folgt dar:

MODE:

Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+“
oder ,-“ Taste. Danach erscheint das Kanal Wahl Dis-
play. Hier muss der Kanal bestimmt werden, auf den der
Mischer wirken soll.

KLAPPEN:

Einstellung der Klappen Einstellrate. Der Einstellbereich
erstreckt sich von -100 bis +100. Voreingestellt ist der
Wert 0.

LENKUNG AUF KLAPPEN:

Danach geben Sie die Mischrate fiir Kanal 1 auf Kanal
3/ 4 mit der (+) oder der (-) Taste ein. Der Einstellbereich
liegt zwischen -100% und +100, die Voreinstellung be-
tragt +100%. Bei einer Vorgabe von 0% ergibt sich kei-
ne Zumischung. Bei einer Einstellung von 50% bewirkt
der volle Weg des Master-Kanals 50% Steuerweg des
Slavekanals. Bei 100% machen beide Kanéle den glei-
chen Weg.

Ein positives Vorzeichen bedeutet, dass das Servo vom
3./ 4. Kanal in der gleichen Richtung wie die Lenkung
ausschlagt. Bei negativen Zahlen ist die Servorichtung
von Kanal 3/ 4 umgekehrt wie bei der Lenkung.

KLAPPEN AUF LENKUNG:

AnschlieBend stellen Sie die Mischrate fir Kanal 3/ 4 auf
Kanal 1 ein. Der Einstellbereich liegt zwischen -100%
und +100, die Voreinstellung betragt -100%. Bei einer
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Vorgabe von 0% ergibt sich keine Zumischung. Bei der
Einstellung von 50% bewirkt der volle Weg des Master-
Kanals 50% Steuerweg des Slavekanals. Bei 100% ma-
chen beide Kanéle den gleichen Weg.

Ein positives Vorzeichen bedeutet, dass das Lenkservo
in der gleichen Richtung wie das Servo von Kanal 3/ 4
ausschlagt. Bei negativen Zahlen ist die Richtung vom
Lenkservo umgekehrt wie beim Servo vom 3./ 4. Kanal.

25. ABS-BREMS-FUNKTION (A.B.S)

Diese Funktion wird benutzt um ein Blockieren der
Rader zu vermeiden, denn blockierte Rader sind nicht
lenkbar. Beim Bremsen pulsiert das Gas-Brems-Servo,
vergleichbar mit dem Stotterbremsen beim richtigen
Auto.

Dabei sind die einzelnen Phasen der Stotterbremse
einstellbar.

Die Bremsrlckstellung, eine ABS-Einsatzverzégerung,
die Bremsperiode, der ABS-Bremseinsatzpunkt sowie
die Bremsdauer.

Die folgende Abbildung zeigt das Bremsverhalten eines
Modelles in einer Kurve ohne und mit aktivierter ABS-
Funktion.

( ohne ABS
| 1P|

Die ABS-Funktion lasst sich wahrend des Brems-
vorganges auf zwei verschieden Arten zuschalten:

* Automatisch, ab einem vorw&hlbaren Bremsweg
(Einstellung Triggerpunkt)

« Manuell, Uber einen der frei wahlbaren Schalter
PS1...PS5, TS

Zusatzlich kann die ABS-Funktion Uber eine voreinstell-
bare Lenkradposition (Lenk Mischer) zu oder abgeschal-
tet werden. Ist die ABS-Bremsfunktion aktiv so wird dies
durch die schnell blinkende Monitor-LED optisch ange-
zeigt.

Die Aktivierung und Zuordnung des Schalters erfolgt im
Einstellmeni SCHALTER AUSWAHL (siehe Kap. 49).

Der Bremsriickstellpunkt (BREMSE LOSEN), die Ein-
satz-Verzdgerung (VERZOGERUNG) und die Brem-
sperioden (WIEDERH.) kdnnen individuell wahrend der
Fahrt Uber einen frei wahlbaren externen Geber, DL1,
oder die digitalen Trimmgeber DT1-6, verstellt werden.
Die Aktivierung und Zuordnung der Geber erfolgt im Ein-
stellmenti GEBER AUSWAHL (siehe Kap. 48) beschrie-
ben.

Die Abbildung zeigt das Display in der Einstellmeni-
Ebene der ABS-Funktion. Der blinkende Pfeil zeigt die
gerade aktivierte Zeile an, in der eine Programmierung
vorgenommen werden kann.
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Im unteren Teil des Displays wird Gber den Servo Moni-
tor die Position des Gebers fir die Gasfunktion ange-
zeigt. Uber diese Anzeige wird die ABS-Funktion Uber-
praft.

Das ABS-Einstell-Menli besitzt eine Reihe von
Optionen, die im folgenden beschrieben werden.
+ MODE:
Aktivierungsmodus der ABS-Funktion
+ BREMSE LOSEN:
Programmierung der Riickstellung des Bremsservos
+ VERZOGERUNG:
Vorgaben fur die Verzégerung des ABS-Einsatzes
» WIEDERH.-GESCHWIND.:
Einstellung der Bremsperioden
+ EIN-AUS VERHALTNIS:
Bremsdauer bestimmen
+ TRIGGER PUNKT:
Einsatzpunkt der Stotterbremse
* LENK-MISCHER:
ABS-Funktion wird per Lenkradposition geschaltet

Nehmen Sie die Einstellungen bitte wie folgt vor:

1. MODE: Aktivierungsmodus der ABS-Funktion
Navigieren Sie zuerst mit der ‘JOG’-Taste die untere
Zeile (MODE) an und aktivieren Sie die ABS-Brems-
funktion. Schalten Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste die
Funktion aktiv in dem sie den Mode von ‘INH’ (OFF) auf
‘ACT’ (OFF) wechseln.

Die Funktion ist aktiviert. Sobald Sie den Bremshebel

Uber den voreingestellten Triggerpunkt (30) schieben

wird die ABS-Bremsfunktion eingeschaltet und ausge-

fhrt sowie folgendermafBen angezeigt:

* Mode-Anzeige wechselt auf ACT-(ON)

» die Monitor LED blinkt in schnellem Rhythmus

« der Servo Monitor zeigt die Bewegung des
Bremsservos an und dient somit auch als Einstellhilfe
um Einstellungen auch ohne Fahrzeug vorzuneh-
men.

2. BREMSE LOSEN: Programmierung der
Riickstellung des Bremsservos

Stellen Sie in der Zeile BREMSE LOSEN den Wert der
Bremsrilckstellung ein, also den Punkt, wie weit die
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Bremse bei der Stotterbremse aufgemacht wird, ein. Mit
der (+)- oder der (-)-Taste kann dabei ein Wert zwischen
0 und 100% eingegeben werden. Die Voreinstellung
betragt 50%. Um zu dieser Grundeinstellung zurlick
zukommen, muss die (+)- und die (-)-Taste gleichzeitig
fir min. 1 Sekunde betatigt werden.

Die Grafik zeigt Beispielwerte der Bremsriickstellung.

0% 50% Ruick- 100% Ruck-
keine Rick-  stellung halber  stellung voller
stellung Servoweg Servoweg

3. VERZOGERUNG: Vorgaben fiir die Verzégerung
des ABS-Einsatzes

Springen Sie zum Untermeni ‘VERZOGERUNG’ um
die Verzdgerungszeit zu bestimmen, nach der die ABS-
Funktion einsetzt. Bei einer Einstellung von 0% greift
die Stotterbremse sofort, wenn der Gas-Steuerknippel
betétigt wird. Bei einer Vorgabe von 50% betragt die
Verzégerung 0,7 Sek., bei 100% sind es 1,7 Sek..

Mit der (+)- oder der (-)-Taste kann dabei ein Wert zwi-
schen 0 und 100% eingegeben werden. Voreingestellt
ist ein Wert von 50%. Um zu dieser Grundeinstellung
zurlick zukommen, muss die (+)- und die (-)-Taste
gleichzeitig fir min. 1 Sekunde betétigt werden.

4. WIEDERH.-GESCHWIND.:
Bremsperioden

Aktivieren Sie mit der (Jog-Taste) den Menilpunkt um
die Anzahl der Stotterbremsperioden festzulegen.
Bestimmen Sie die Bremsperioden mit der (+)- oder
der (-)-Taste. Dabei gilt, je kleiner der Wert, desto mehr
Bremsperioden werden ausgefihrt. Es ist eine Einstel-
lung im Bereich von 1 bis 100 mdglich, die Voreinstel-
lung betragt 30.

Einstellung der

5. EIN-AUS VERHALTNIS: Bremsdauer bestimmen
Danach aktivieren Sie die Option durch die (Jog-Taste),
um die Bremsdauer eines Bremszyklus zu bestimmen.
Dabei ist eine Einstellung im Bereich von -4 bis +4 még-
lich. Die Voreinstellung betragt 0. Je kleiner der Wert,
um so geringer ist die eigentliche Bremszeit. Auf glat-
tem Untergrund sollten Sie einen kleineren Wert, als auf
einer griffigen Piste einstellen.

Einstellung E 50%

ABS-Bereich
links 50%

ABS-Bereich
50% rechts
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Einstellung N 50%

ABS-Bereich

links 50% 50% rechts

6. TRIGGER PUNKT: Einsatzpunkt der Stotterbremse
Wabhlen Sie jetzt mit der (Jog-Taste) die Funktion an. Mit
dem Triggerpunkt kann eine Bremsweg-Position vorge-
wahlt werden, ab welcher die Stotterbremse aktiv ist.
Bestimmen Sie die Triggerpunkt-Einstellung mit den +/-
Tasten. Je hdher der Prozentwert, desto spater spricht
A.B.S. an. Es ist eine Einstellung im Bereich von 5 bis
95% mdoglich. Die Voreinstellung liegt bei 30%.

7. LENK-MISCHER: ABS-Funktion
Lenkradposition geschaltet
AbschlieBend stellen Sie die Vorgaben fir die Kombina-
tion der ABS-Funktion mit der Lenkposition in der Zeile
‘LENK-MISCHER'’ ein.

wird per

Es bestehen 3 Einstellmdglichkeiten:

a. LENK-MISCHER: AUS
Die ABS-Funktionistunabhangigvonder Lenkradposition

b. LENK-MISCHER: NEUTRAL

In einem einstellbaren Bereich von 10 - 90% um
die Neutralstellung der Lenkradposition ist die ABS-
Funktion aktiv (sofern Uber Triggerpunkt oder Schalter
eingeschaltet). Uberschreitet die Lenkradposition den
eingestellten Wert, so wird die ABS-Bremsfunktion auf
normale Bremsfunktion umgeschaltet.

c. LENK-MISCHER: ENDPUNKT

Man kann auch die umgekehrte Funktion wahlen: Dazu
mit der +/- Taste einen Prozentwert z. B. ENDPUNKT 50
einstellen. Dann ist um die Neutralposition die normale
Bremsfunktion wirksam, erreicht die Lenkradposition
den eingestellten Endbereichswert so wird automatisch
auf ABS-Bremsfunktion umgeschaltet. Dabei ist eben-
falls ein Bereich zwischen 10 - und 90% einstellbar.

HINWEIS BREMSE 2 UND 3:

Fir die Bremse 2 und 3 kann natirlich auch eine A.B.S
Funktion eingestellt werden. Diese muss allerdings im
Mischer Menl unter ,BREMSMISCHER" eingestellt
werden. Siehe S. 31.

26. GAS-/'BREMSSERVO-BESCHLEUNIGUNG
(BESCHLEUNIGUNG)

Bei einem Verbrenner RC-Car wird die Gas-Bremsfunk-
tion Ublicherweise mit einem Servo angesteuert. Dabei
muss die Bremsfunktion lber den Anschlag des Gashe-
bels betéatigt werden. Damit der Vergaser keinen Scha-
den nimmt bzw. sich das Gestange verbiegt, wird eine
Feder eingebaut.

Da auch im Vergaser eine Rickstellfeder eingesetzt ist,
bendtigt die Gas-/ Bremseinstellung etwas Spiel bzw.
Federvorspannung. Zudem besitzt das Gas-Bremsservo
bei dieser Art der Ansteuerung nur einen geringen Steu-
erweg um die Neutralstellung. Durch diese Faktoren
ensteht eine Zeitverzégerung zwischen der Betatigung
des Gas-Bremshebels am Sender und dem Losfahren-
bzw. Bremsen des Autos.

Um dies zu kompensieren kann Gas-Bremsservo-
Beschleunigungsfunktion aktiviert werden. Diese
Beschleunigungsfunktion bewirkt, dass das Gas-Brems-
servo sprungartig auf die neue, einstellbare Position
lauft, und von da ab wieder der normalen eingestellten
Kurve folgt.

Dabei wird die Servogeschwindigkeit nicht gedndert. Die
Einstellwerte wirken nicht wie eine Exponentialkurve,
welche die gesamte Gasservokurve andert, sondern
das Servo springt von der Neutralposition beschleunigt
auf die neue Position um die oben beschriebene mecha-
nische Verzégerung zu kompensieren.

Vergaser

Die Beschleunigungs-
funktion kompensiert
die Zeitverzdégerung

Servohebel
Bremsanschluss

Die folgende Abbildung zeigt den Servoweg bei aktivier-
ter Beschleunigungsfunktion. Die gestrichelte Linie stellt
den normalen Verlauf dar.

Servoweg

100%

A L’

Bremse .
0% L’

= Gashebelweg

L’ 0%
Gas
L’ 100%
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Die Abbildung zeigt das Display in der Einstellmen-
Ebene der ‘BESCHLEUNIG. -Funktion.

Die Einstellung der Werte erfolgt mit der (+)- oder der
(-)-Taste. Um zur Grundeinstellung (0%) zurlick zukom-
men, muss die (+)- und die (-)-Taste gleichzeitig fir min.
1 Sekunde betétigt werden.

Nehmen Sie die Einstellungen bitte wie folgt vor:

1. Navigieren Sie zuerst mit der ‘JOG’-Taste die
obere Zeile (VORWARTS) an und bestimmen Sie
den Beschleunigungswert fir die Gasseite. Der
Einstellbereich liegt zwischen 0 und 100. Die
Voreinstellung betrédgt 0. Bei einer Einstellung von
0 ergibt sich eine normale Stellzeit, bei 100 wird das
Maximum der Beschleunigung erreicht.

2. Danach nehmen Sie die Einstellungen fir die
Bremsseite (BREMSE1,2,3) vor. Hier kdnnen Sie
fir beide Bremskanale (3+4) unterschiedliche
Einstellungen treffen, damit Sie das Bremssetup indi-
viduell an Ihr Fahrverhalten anpassen kénnen. Auch
dabei liegt der Einstellbereich zwischen 0 und 100.
Die Voreinstellung betrdgt 0. Bei einer Einstellung
von 0 ergibt sich eine normale Stellzeit, bei 100
wird das Maximum der Beschleunigung erreicht.
Stellen Sie den Bremswert nicht zu hoch ein, um ein
Blockieren der Bremsen zu vermeiden.

mit ACCEL-Funktion

RN
QGG

ohne ACCEL-Funktion

Hinweis:

Die Beschleunigungs Funktion kann auch Uber die
Schalter DT1-6, DL1 gedndert werden (siehe Kap. 48
GEBER AUSWAHL).
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27. STANDGASERHOHUNG (GASVORWAHL)

Benutzen Sie diese Funktion um das Gas-/Bremsservo
vor dem Start lhres Verbrennungs-Motor-Modells in die
gewunschte Positition zu bringen oder beim Nachtan-
ken eines 1/8-Modells das Standgas zu erhdhen. Diese
Option kdnnen sie Uber einen Schalter aktivieren, die
Zuordnung des Schalters ist im Kap. 49 beschrieben.

Nehmen Sie die Einstellungen wie folgt vor:

Die ‘IDLE-UP’-Funktion hat nur eine MenUlzeile. Mit der
(+)- oder der (-)-Taste stellen Sie dort den Weg ein, den
das Servo bei Standgaserhéhung einnehmen soll.

Dabei sind Einstellungen fiir die Bremsseite ‘-’ und fir
die Gasseite ‘+" moglich.

Der Einstellbereich liegt zwischen -50% und +50%. Die
Voreinstellung betrégt 0%.

Sobald diese Funktion aktiviert ist, blinkt die LED.

Um zur Grundeinstellung zurlick zukommen, muss die
(+) und die (-) Taste gleichzeitig fir min. 1 Sek. betatigt
werden.

Beim Einschalten des Senders ertdnt ein akustisches
Warnsignal, wenn der ‘Idle-Up’-Schalter eingeschaltet
ist. AuBerdem erscheint eine entsprechende Meldung
im Display.
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28. MOTOR AUS

Uber einen frei wahlbaren Schalter/Taster PS1...PS5,
TS kann der Motor abgestellt werden, ohne die Leer-
lauftrimmung zu verandern oder wieder auf Leerlauf-
Trimmung geschaltet werden. Diese Funktion ist fur
Bootsmodelle gedacht und kann fir Autos wo 1 Servo
Gas und Bremse ansteuert nicht genutzt werden. Die
Aktivierung und Zuordnung des Schalters erfolgt im
Einstellmeni SCHALTER AUSWAHL (siehe Kap. 49).

Nehmen Sie die Einstellungen wie folgt vor:

Geben Sie die Position ein, die das Servo zum aus-
schalten des Motors einnehmen soll. Der Einstellbereich
erstreckt sich von 0 bis 100. Voreingestellt ist der Wert
0.

Beim Einschalten des Senders ertdnt ein akustisches
Warnsignal, wenn der ‘MOTOR AUS’-Schalter einge-
schaltet ist. AuBerdem erscheint eine entsprechende
Meldung im Display.

29. AUTOSTART-FUNKTION (START)

Die Auto-Startfunktion ermdglicht es einen automa-
tischen Blitzstart hinzulegen, ohne Durchdrehen der
Rader und Ausbrechen des Fahrzeugs. Dazu wird das
Gasservo auf eine voreingestellte Position bewegt, auch
wenn der Gashebel auf Vollgas gezogen wird.

mit Start-Funktion
Fahrzeug beschleunigt gut

ohne Start-Funktion
Ré&der drehen durch
Fahrzeug beschleunigt
nicht

Die Abbildung zeigt das Display der ‘START -Funktion.
Der blinkende Pfeil zeigt die gerade aktivierte Zeile an,
die programmiert werden kann. Die Einstellung erfolgt
mit der (+) oder der (-)-Taste. Um zur Grundeinstel-
lung zuriick zukommen, muss die (+)- und die (-)-Taste
gleichzeitig fir min. 1 Sek. betatigt werden.

Die ‘START -Funktion stellt folgende Einstellméglich-
keiten bereit:
+ STATUS:

»Scharfschalten” der Startfunktion per Triggerpunkt.
» TRIGGER PUNKT:

Einstellung des Triggerpunktes fiir die Startfunktion.
+ VOR-AUSWAHL:

Einstellung des Gas-Bremsservoweges beim Start.
+ MODE:

Aktivierung der Autostartfunktion

Nehmen Sie die Einstellungen bitte wie folgt vor:

STATUS: Aktivieren der
Triggerpunkt

Springen Sie in die 1. Zeile (STATUS) und driicken Sie
die ,JOG" Taste. Damit ist die Startfunktion ,scharfge-
schaltet”, im Display blinkt der Schriftzug ‘FERTIG’.

Startfunktion per

Durch Ziehen des Gashebels iiber den Triggerpunkt
wird die ‘START’-Funktion ausgelost.

Nimmt man den Gashebel unter den bei VOR-AUS-
WAHL eingestellten Wert zuriick so ist die Autostart-
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funktion abgeschaltet und die Gasfunktion arbeitet nor-
mal. Fir einen weiteren Auto-Start wiederholen Sie die
unter STATUS beschriebene ,Scharfschaltung” (Aktivie-
rung).

TRIGGER PUNKT: Einstellung des Triggerpunktes
fiir die Startfunktion

Wahlen Sie mit der 'JOG’-Taste die 2. Zeile (TRIGGER
PUNKT) an und wéhlen Sie die Gashebel-Position flr
die automatische Auslésung der Startfunktion durch das
Ziehen des Gashebels.

Es empfiehlt sich den Wert recht hoch einzustellen um
wahrend der Startphase noch mit dem Gas ,spielen” zu
kénnen und erst bei fast ganz durchgezogenem Gas-
hebel die Autostartfunktion auszuldsen. Der Einstellbe-
reich liegt zwischen 5 und 95%, die Grundeinstellung
betragt 5%.

VOR-AUSWAHL: Gas-Bremsservoweg beim Auto-
Start

Danach navigieren Sie in die 3. Zeile (VOR-AUSWAHL).
Geben Sie den Auto-Startwert ein, auf den lhr Gasservo
nach dem ersten Start lauft, wenn ,START" eingeschal-
tet wird. Wahlen Sie einen Wert von ca. 50-70% je nach
Fahrbahngrund, welcher maximales Beschleunigen
ohne Dreher erlaubt. Die Einstellbereiche liegen zwi-
schen 0 und 100%, die Voreinstellung betrégt 0%.

MODE: Aktivierung der Autostartfunktion
Um den Mischer einzuschalten, driicken Sie die ,+“ oder
. laste.
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30. TELEMETRY (TELEMETRIE FUNKTION) HINWEIS TELEMETRIE FUNKTION: Allgemeine Erklirung Pfeil nach unten bzw. nach  31. DATENLOGGING (LOG MODE)

In diesem Meni konnen Sie die aktuellen Parameter
lhres Modells Gberwachen.

Hinweis:

Um Telemetrie Daten zu empfangen, muss der Sender
auf die T-FHSS Modulation eingestellt werden und die
Sensoren angeschlossen sein.

ANSCHLUSS DER SENSOREN

Die Sensoren missen an den S.BUS2 Ausgang des
Empfangers angeschlossen werden (Zeichnung unten).

Akkuspannung wird im
Display angezeigt.

Temperatur-
sensor

HUB 3

Schalter

HUB 3

S.BUS2 Anschluss

Die empfohlenen Zubehér Sensoren sind bereits in der
Anlage registriert.

Nachdem die Sensoren wie in der Zeichnung am
Empfénger angeschlossen wurden, kénnen die Daten im
Sender abgelesen werden.
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Im Feld ,Telemetrie* im ,EMPFANGER“ Men, kann
die Ubertragung der Telemetrie Daten ein- bzw. aus-
geschaltet werden. Navigieren Sie mit dem Joystick in
die Zeile , Telemetrie“. Durch driicken der + oder - Taste
kann die Ubertragung ein- bzw. ausgeschaltet werden.

Als Zeichen fur die abgeschaltete Telemetrie
Ubertragung leuchtet die Telemetrie Pilot LED.

Telemetrie Pilot
LED

SENSOR EINSTELLUNGEN

Navigieren Sie im Telemetrie Menl auf einen Sensor
den Sie konfigurieren mdéchten und dricken Sie
den Joystick. In diesem Meni kdnnen verschiedene
Einstellungen fur die angemeldeten Sensoren vorge-
nommen werden.

Erklarung der Einstellungen:

In der Zeile oben rechts wird die min. und max. Tem-
peratur angezeigt. Durch driicken der ,+“ und ,-* Taste
kann diese Anzeige zurlickgesetzt werden.

In der zweiten Zeile wird groB die aktuelle Temperatur
angezeigt.

oben:

Die Pfeile geben mit Ihrer Richtung an, ob es sich um den
Minimal oder Maximal Alarmwert handelt. Diese Werte
kénnen bei verschiedenen Sensoren getrennt voneinan-
der Eingestellt werden.

ALARM:

Uber diese Funktion, kann die Art der Alarmierung bei
erreichen der Max. Temeperatur eingestellt werden. Fol-
gende Modi stehen zur Verfliigung: Aus (kein Alarm), Buz-
zer (Piepser) und Sprache (Sprachausgabe).

VIBRATION:

Zusétzlich zum vorher eingestellten Alarm Modi, kann
noch ein Vibrationsalarm gewahlt werden.

Folgende Modi stehen zur Verfugung:

Aus: Keine Funktion
Typ1: Konstantes Vibrieren
Typ2: langsames Vibrieren
Typ3:  schnelles Vibrieren

LIMIT: Festlegen des Min. und Max. Alarmwertes.

SPRACHE: Ein- bzw. ausschalten der Sprachausgabe.
Hinweis:

Sobald die Funktion ,SPRACHE" eingeschaltet wurde,
wird die Ansage standig wiederholt. Wenn Sie die Werte
selbststandig Abrufen méchten, kann im Meni ,SCHALT.-
AUSW.* (Kap. 49) ein Schalter gewéhlt werden.

VERHALTNIS: Einstellung der Getriebelibersetzung
(8.00 voreingestellt).
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Um Telemetriedaten auf der Micro SD Karte speichern
zu kénnen, ist im Menu ,Schalter Auswahl” (Kap. 49) ein
Schalter zu vergeben.

J LoG
J. MODEL
J. PICTURE

)\ FUTABA

Nach einstecken der Micro SD Karte in den Sender wird
automatisch der Ordner ,LOG" erstellt.

Darin werden die Telemetrielogdaten gespeichert (FLD,
FLI).

Diese Daten kénnen dann mit der kostenlosen PC
Konvertierungssoftware , Telemetry Log Converter” in ein
.CLS (EXCEL) Format konvertiert und danach am PC
ausgewertet werden.

Weitere Einstellungen die fir das Datenlogging wichtig
sind, finden Sie im Meni Sensor (Kap. 46).

Die Software finden Sie auf unserer Homepage.
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32. SERVOWEGEINSTELLUNG (ENDPUNKT)

Die Funktion ENDPUNKT (End-Point Adjuster (EPA))
ermdglicht die Servowegeinstellung flr alle Kanale und
jede Ausschlagsrichtung getrennt, in einem Bereich von 0
bis 120% des Servo-Gesamtweges inklusive Trimmung.

Eine Servowegeinstellung ist als Grundeinstellung zuerst
vorzunehmen. Sie wird auBer bei einem Servowechsel
etc. nicht mehr verstellt.

Bevor Sie die Servowegbegrenzung einstellen, sollte
die Dual Rate Funktion (D/R) fur die Lenkung auf 100%
eingestellt werden. Auch die Servolaufrichtung und die
Neutralposition sollte zuvor Uberprift werden. Um die
Servowegeinstellung (ENDPUNKT) vorzunehmen gehen
Sie in die Einstellmen(-Ebene.

SERVOWEG LENKUNG (KANAL 1)

Die Einstellung des Servoweges bietet die Mdglichkeit,
die Lenkung des Modells so einzustellen, dass bei Steue-
rung nach links und rechts der gleiche Lenkweg erreicht
wird.

Achtung:

Stellen Sie unbedingt sicher,
dass der Servoweg mechanisch
nicht begrenzt wird. Daraus
resultiert ein erhdhter Strom-
bedarf, es kann auch zu einem
Defekt des Servos kommen.
AuBerdem muss darauf geachtet
werden, dass keine starken Krafte
vom Lenkgestédnge auf das Servo

wirken, es wird sonst beschadigt und das Modell gerat
auBer Kontrolle.

Sollte bei maximal eingestelltem Servoweg (120%) der
Lenkausschlag nicht ausreichend sein, besteht die Még-
lichkeit mit Hilfe eines der programmierbaren Mischers
(Prog Mix) den Servoweg etwas zu vergrdBern.

Bei der Eingabe der Daten gehen Sie wie folgt vor:

1. Aktivieren Sie die Option LINKS fir die Optimierung
des Lenkradausschlags zur linken Seite. Schlagen Sie
das Lenkrad voll nach links ein und stellen Sie den
optimalen Ausschlagwinkel, durch Betatigung der (+)
oder der (-)-Taste ein.
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2. Wiederholen Sie den Vorgang fiir die Optimierung des
Lenkradausschlag nach rechts (RECHTS).

SERVOWEG GAS / BREMSE (KANAL 2)

Die Vorgabe des Servoweges fir die Gas- bzw. Brems-
funktion bietet die Mdglichkeit einer optimalen Anpassung
an die Gegebenheiten in Ihrem Modell.

Bevor Sie diese Einstellungen vornehmen, sollte die
Servolaufrichtung (REV) und die Servo-Nullstellung
(SUBTRIM) festgelegt werden. Weiterhin sollte der ATL
Trimm auf 100% gesetzt werden.

Bei der Eingabe der Daten gehen Sie wie folgt vor:

1. Navigieren Sie in die Zeile zur Einstellung
des maximalen Gas-Servoweges
(VORWARTS). Ziehen Sie den Pistolen-
griff auf Vollgas und passen Sie mit der P
(+)- oder der (-)-Taste den optimalen Servoweg an.
Setzen Sie den Wert auf 100%, wenn der Antrieb lhres
Modells durch einen Elektromotor erfolgt.

2. Nach der Auswahl der ‘BREM.-Funkt-
ion, bewegen Sie den Gas-/Bremshebel
voll zur Bremsseite und stellen Sie den N
maximalen Bremsweg (kraft) ein.
Setzen Sie den Wert bei einem elektrisch angetrieben
Modell auf 100%.

SERVOWEG KANAL 3+4
Auch fir die Zusatzkanale kann der Servoweg getrennt
far beide Richtungen eingestellt werden.

Bei der Eingabe der Daten gehen Sie wie folgt vor:

1. Navigieren Sie in die Zeile zur Einstellung des maxi-
malen Servoweges (links) fur den 3. oder 4. Kanal.
Stellen Sie den Geber fiir den gewlinschten Kanal in
eine Richtung und passen Sie mit der (+)- oder der (-)-
Taste den optimalen Servoweg an.

2. Nach der Auswahl der , bewegen Sie den entspre-
chenden Geber in die minimal Richtung und wiederho-
len Sie den Vorgang fur die Optimierung des minimal
Servoweges.

Hinweis:

Der Servoausschlag nach rechts oder links hangt von der

aktuellen Laufrichtung der Servos (REV) ab.

EP TRIMM

Mit dieser Funktion ist es méglich den Lenkungsweg
direkt Uber die Trimm Taste DT1 zu Begrenzen. Schalten
Sie dazu die Funktion ein. Danach navigieren Sie zurlick
in das Startdisplay. Drehen Sie nun den Lenksteuergeber
nach links. Im Display erscheint die Anzeige ,LKG EPA
Trim (L)*, danach wé&hlen Sie durch driicken der DT1
Taste den entsprechenden Weg aus. Fir die Einstellung
des Lenkungsweges nach rechts, muss entsprechend der
Lenksteuergeber nach rechts gedreht werden.

33. SERVOMITTENVERSTELLUNG (SUB TRIM)

-~

Beim Einbau von Servos
ins Modell ist es prinzi-

piell am besten, diese N .

so einzubauen, dass der \\90

Servohebel bei Neutral- \
1

stellung der Trimmung -—
am Sender auch in Neu-
tralstellung steht. Sollte

sich eine Abweichung

nicht vermeiden lassen

oder sich bei Verwendung

von anderen Servos eine abweichende Neutralstellung
ergeben, kann diese Funktion dazu benutzt werden, die
Servos aller Funktionen exakt in die richtige Neutrallage
zu stellen.

Servohebel in
Neutralstellung

Um die Servomittenverstellungs-Funktion zu aktivieren
und einzustellen, navigieren Sie in die Einstellmen(-
Ebene.

Bevor Sie mit der Subtrim-Einstellung beginnen, soll-
ten die digitalen Trimmungen der Lenkung (DT1), der
Gasfunktion (DT2) des Kanal 3 (DT3) und 4 (DT4), in
die Mittelstellung auf die Position ‘0’ gestellt werden.
Danach nehmen Sie die Einstellungen wie folgt vor:

1. Wahlen Sie den Kanal - Lenkung (Ka. 1), Gas-
/Bremse (Ka. 2), Zusatzfunktion (Ka. 3) oder
Zusatzfunktion (Ka.4) - mit der ,JOG’-Taste aus, bei
dem Sie eine Veranderung vornehmen méchten. Mit
der (+)- oder der (-)-Taste stellen Sie dann jeweils
den Wert ein, bei dem das zugehdrige Servo in der
richtigen Position steht. Der eingestellte Wert wird im
Display angezeigt.

Der voreingestellte Wert der Funktion Servomitten-
verstellung (SUB TRIM) betragt fir alle Kanéle 0%.
Der Einstellbereich liegt fir die Lenkfunktion zwi-
schen L100 und R100, jeweils fur die linke und rechte
Ausschlagsseite. Bei der Gas- /Bremsfunktion liegt
der Einstellbereich zwischen V100 und B100 fir die
Brems- und Gasseite. Kanal 3 und 4 zwischen +100/-
100.
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34. SERVOLAUFRICHTUNG (SERVO REV.)

Mit dieser Funktion lasst sich die Servo-Drehrichtung
aller vier Servos elektronisch umpolen. Dadurch muss
bei der Montage der Servos im Modell keine Ricksicht
auf die Drehrichtung genommen werden. Sie kdnnen die
Servos so im Modell einsetzen, dass sich eine direkte
Gestangefihrung ergibt. Nachtraglich kénnen Sie die
Laufrichtung elektronisch wéahlen.

Wenn bei einem Kanal die Neutralposition (SUB TRIM)
verstellt ist, hat eine Umpolung der Laufrichtung eines
Servos Einfluss auf die Servoposition. Nach einer Ande-
rung der Servolaufrichtung, muss daher unbedingt die
Servo-Neutralposition Uberprift werden.

Die Abbildung zeigt das Display zur Einstellung der Ser-
volaufrichtung far die vier Kanéle.

— Lenkung
Gas- / Bremsfunktion

Nehmen Sie die Einstellungen bitte wie folgt vor:

1. Wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste den Kanal aus, bei
dem die Laufrichtung geédndert werden soll.

2. Danach andern Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste die
Laufrichtung des Servos flir den aktivierten Kanal.
Das Ergebnis wird grafisch im Display angezeigt. Der
Vorgang der Umpolung der Laufrichtung ist fir alle
Kanéle identisch.
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35. FAIL-SAFE EINSTELLUNGEN (FAILSAFE)

Mit dieser Option kénnen Sie fir alle vier Servos Positi-
onen vorgeben, die im Falle einer Empfangsstérung ein-
genommen werden. Wenn keine Vorgaben eingestellt
werden, bleiben die Servos in den Positionen, die durch
die letzten ordnungsgemaB empfangenen Impulse
bestimmt worden sind (HOLD). Sobald wieder ein guter
Empfang erfolgt, werden wieder die aktuellen Impulse in
Servobewegungen umgesetzt.

Bei einem Modell mit Verbrennungsmotor ist es
empfehlenswert eine Fail-Safe Position einzustellen, bei
der das Modell im Fall einer Stérung abgebremst wird.

Wenn die Spannung des Akkus im Modell so weit
zurlick geht (bei HRS ca. 4.8 Volt), dass eine sichere
Funktion nicht mehr gewahrleistet ist, 1auft das Drossel-
servo in die vorher bestimmte Failsafe Position (Battery-
Failsafe).

Dadurch wird gewéhrleistet, dass Ihr Modell keinen
Schaden nimmt, wenn die Spannung des Empfangerak-
kus zu gering ist. Wenn die Spannung wieder ansteigt,
wird die Battery Fail-Safe Einstellung automatisch wie-
der zurlick genommen.

Um die Option ‘FAIL-SAFE’ zu aktivieren, navigieren Sie
zur Einstellmeni-Ebene.

Die Abbildung zeigt das Display in der Einstellmena-
Ebene. Angezeigt wird die jeweilige Fail-Safe Einstel-
lung der vier Kanale und die aktuelle Vorgabe der
Unterspannungserkennung.

Wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste zuerst den Kanal aus,
fir den Sie die Fail-Safe Einstellungen verandern méch-
ten und nehmen Sie die Einstellungen wie folgt vor:

1. HOLD-Mode

Bei allen Kanélen ist die ‘OFF’-Option voreingestellt.
Durch auswahlen der Funktion mit der JOG-Taste und
anschlieBendem driicken der “+”-Taste kann der Hold
Mode eingestellt werden. Im Fall einer Stérung wird im
“HOLD” Mode die letzten, als richtig erkannten Impulse
weiter an die Servos gegeben werden. Das Servo bleibt
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in der letzten Position wie vor der Stérung.

2. Failsafe-Mode

Wenn Sie jeweils eine bestimmte Servoposition fir die
einzelnen Kanale vorgeben mdchten, aktivieren Sie die
F/S Funktion.

Danach missen Sie mit Hilfe der JOG Taste auf die
,Position“ Einstellung Navigieren. Nun kann mit der +
oder der - Taste die entsprechende Posiiton eingestellt
werden. Die jeweilige Servoposition wird im Display als
Y%-Wert angezeigt.

3. Battery-Failsafe abschalten (B-F/S)

Sie kdnnen den Unterspannungsalarm ein- oder aus-
schalten. Dazu wahlen Sie mit der ‘JOG’-Taste die Zeile
(B-F/S) an und gehen dann wie folgt vor:

1. Mit der (+)- oder der (-)-Taste schalten Sie den
Unterspannungsalarm ein (ON) oder aus (OFF). In
der Voreinstellung ist diese Option ausgeschaltet.

4. Einstellen der Batterie Failsafe Spannung (B-F/S)
Der Wert flir die Unterspannungsabschaltung ist einstell-
bar. Dazu wahlen Sie mit der 'JOG’-Taste die unterste
Zeile (Battery Failsafe Spannung) an und gehen dann
wie folgt vor:

1. Mit der + oder der - Taste stellen Sie den Wert
fir die Unterspannungsabschaltung ein. In der
Voreinstellung ist der Wert auf 3,8V eingestellt.

Folgende Werte sind méglich:
-4,0V,-4,2V,-4,4V,-4,6V,-4,8V,-5,0V,-5,3V,-5,6V
-5,9v,-6,2V,-6,5V,-6,8V,-7,1V, - 7,4V

Empfehlung: Nutzen Sie bei abgeschalteter Unter-
spannungsabschaltung die “Timer” Funktion.

36. DISPLAY (SYSTEM MENU)

In diesem Men(, werden alle Display relevanten Einstel-
lungen getroffen.

Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Meni Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

HELLIGKEIT:

In diesem Menti wird die generelle Display Helligkeit ein-
gestellt. Der Einstellbereich erstreckt sich von 0 bis 63.
Voreingestellt ist ein Wert von 20.

KONTRAST - Kontrasteinstellung des Displays
Wenn der Kontrast des Displays verandert werden soll,
muss mit die Zeile ‘'KONTRAST’ angew&hlt werden. Der
Einstellbereich umfasst 15 Schritte, er liegt zwischen 0
und 15, die Voreinstellung betragt 8.

DISPLAYLICHT MAX.:

Einstellung der max. Display Helligkeit. Der Einstellbe-
reich erstreckt sich von 1 bis 20. Voreingestellt ist ein
Wert von 10.

DISPLAYLICHT MIN.:

Einstellung der minimalen Display Helligkeit. Auf diesen
Wert wird umgeschaltet wenn keine Taste mehr fur die
Dauer der eingestellten Displaylicht Aus-Zeit betétigt
wird. Der Einstellbereich erstreckt sich von 0 (Display
aus) bis 20. Voreingestellt ist ein Wert von 1.

Hinweis: Diese Funktion steht im Verhaltnis mit der Dis-
playlicht Max. Funktion.

DISPLAYLICHT AUS-ZEIT:

In dieser Funktion kann die Zeit einprogrammiert wer-
den, die die Hintergrundbeleuchtung nach einer Tasten-
betatigung aktiviert ist. Der Einstellbereich liegt zwi-
schen Aus und 240 Sek., die Voreinstellung betragt 10
Sekunden.

DEMO AUS-EIN:
Mit dieser Funktion kann das Ein- und Ausschalt Demo
ein bzw. ausgeschaltet werden. Voreinstellung ist Ein.
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37. SOUND (SYSTEM MENU)

In diesem Men, werden alle akustischen Einstellungen
getroffen.

Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Meni Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

LAUTST. NORMAL:

Mit dieser Funktion, wird die Lautstarke der Tastenténe
eingestellt. Der Einstellbereich erstreckt sich von 0 bis
32. Voreingestellt ist ein Wert von 16.

LAUTST. WARNUNG:

Mit dieser Funktion, wird die Lautstarke des Warnténe
eingestellt. Der Einstellbereich erstreckt sich von 1 bis
32. Voreingestellt ist ein Wert von 16.

LAUTST. SPRACHE:

Einstellung der Lautstarke der Sprachausgabe. Die
Sprachausgabe erfolgt Gber den internen Lautsprecher
oder Uber den Kopfhéreranschluss (Phone). Der Ein-
stellbereich erstreckt sich von 0 bis 32. Voreingestellt ist
ein Wert von 16.

Hinweis 3,5mm Klinkenbuchse (PHONE):

An die 3,5mm Klinkenbuchse (PHONE) kann kein Mono
Kopfhérer angeschlossen werden. Verwenden Sie aus-
schlieBlich Stereo Kopfhérer.
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38. LED EINSTELLUNG (SYSTEM MENU)

Hier kénnen Einstellungen fiir die LED Beleuchtung ge-
troffen werden. Navigieren sie wie bereits mehrfach be-
schrieben in die Menu Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

PILOT LED:
In der Zeile ‘PILOT LED’ kann die Pilot-LED ein- bzw.
ausgeschaltet werden (Immer an/ Aus).

KNOPF LED:

Uber die Funktion ,Knopf LED* kann die Beleuchtung
des Joystick gedndert werden. Hier stehen drei Modi
zur Verfligung: ,Aus”, ,Immer an“ und ,Beleuchtung*.
Im Mode ,Beleuchtung” wird im Zusammenhang mit der
Funktion Displaylicht Aus-Zeit, die Joystick Beleuchtung
ausgeschaltet.
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39. BATTERIE (SYSTEM MENU)

In diesem Meni, werden unter anderem der genutzte
Akkutyp des Senders eingestellt. Navigieren sie wie be-
reits mehrfach beschrieben in die Menu Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

BATTERIETYP:

In der Zeile ‘Batterietyp’ wird der verwendete Senderak-
kutyp eingestellt. Dazu stehen 3 verschiedene Einstel-
lungen zur Verfligung: ,LiFe 2 Zellen®, ,NiMH 5 Zellen*
und ,....andere". Unter der Einstellung ,....andere" kdnnen
z.b. auch 2 zellige LiPo Akkus genutzt werden. In dieser
Einstellung muss allerdings zwingend die Akkualarm-
spannung eingestellt werden.

ALARMSPANNUNG:

Mit dieser Funktion kann fiir den Batterietyp ,...andere"
ein Unterspannungsalarm eingestellt werden. Hier gilt
es zu beachten, daB die Gesamtakkuspannung und
nicht die Einzelzellenspannung eingestellt wird. Bei-
spiel: Bei einem LiPo Akku missen min. 6.0 Volt einge-
stellt werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 4,2 V und 8,0 V.
Wenn die Akkutypen ,LiFe 2 Zellen* oder ,NiMH 5 Zel-
len“ gewéhlt wurden, kann der Unterspannungsalarm
nicht geéndert werden.

VIBRATION:

Um eine Akkuunterspannung angezeigt zu bekommen,
kann neben dem Alarmpiepsen auch ein Vibrationsa-
larm eingestellt werden. Folgende Modis kénnen Einge-
stellt werden: ,abgeschaltet”, ,dauernd®, ,langsam“ und
~schnell”.

AUTO POWER OFF:

Mit dieser Funktion wird der Sender automatisch nach
30 min. abgeschaltet. Allerdings nur, wenn innerhalb
von 30 min. keiner der Geber bewegt wird. Dies ist
hilfreich falls der Sender nach Gebrauch versehentlich
nicht ausgeschaltet wird. Diese Funktion Iasst sich ein-
bzw. ausschalten. StandardmaBig ist Sie eingeschaltet.
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40. NUTZERNAME (SYSTEM MENU)

Diese Funktion erlaubt den Sender individuell zu benen-
nen. Dabei stehen 15 Buchstaben, Zahlen oder Zeichen
zur Verfigung. Navigieren sie wie bereits mehrfach
beschrieben in die Menl Ebene.

Die Voreinstellung zeigt den Nutzernamen ,FUTABA
T4PX*.

Fir das Benennen eines Nutzernamens gehen Sie wie
folgt vor:

1. Setzen Sie den Cursor durch Betatigung der ‘JOG’-
Taste auf den Buchstaben, den Sie wahlen méchten.
Die zur Verfligung stehenden Buchstaben, Zeichen
und Symbole werden im Display angezeigt. Diesen
Vorgang muissen Sie fir jeden einzelnen der zur
Verflgung stehenden 15 Platze durchflhren.

2. Bestatigen Sie das gewéhlte Zeichen durch Druck auf
die “Jog”-Taste. Mit den Tasten (+/-) kbnnen Sie im
Modellnamen eine Stelle vor- oder zurlickspringen.
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41. DATUM UND ZEIT (SYSTEM MENU)

In diesem Einstellmeni wird die Uhrzeit und das Da-
tum eingestellt. Ein weiterer Timer zeigt die Systemzeit
(Einschaltzeit) an und kann als Betriebsstundenzahler
genutzt werden. Navigieren sie wie bereits mehrfach be-
schrieben in die Menu Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

UHR:

In der oberen Zeile ‘Uhr’ wird die Uhrzeit eingestellt.
Waéhlen Sie dazu mit der ,JOG* Taste, Jahr, Monat und
Tag aus. Die Einstellungen werden mit der ,+“ bzw. ,-*
verandert.

In der unteren Zeile wird auf gleiche Weise Stunden,
Minuten uns Sekunden der Uhrzeit eingestellt.

TOTAL TIMER:

Zeigt die Einschaltzeit des Senders an, welche seit dem
letzten Reset (zurlicksetzen) der Uhr verstrichen ist.
Durch Auswahl und Bestéatigung des ,RESET" Feldes
wird die Uhr zurlickgesetzt.

ANZEIGE MODE:

Mit dieser Funktion, kann eingestellt werden ob in der
oberen Displayzeile die aktuelle Uhrzeit oder die Ein-
schaltzeit (Total Timer) angezeigt werden soll.
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42. KALIBRIERUNG (SYSTEM MENU)

Mit dieser Option kdnnen Sie flir die Lenkung und die
Gas- bzw. die Bremsfunktion die Geber auf die Gege-
benheiten in lhrem Fahrzeug anpassen, wenn sich die-
ses mechanisch nicht vornehmen l&sst. Allerdings muss
bertcksichtigt werden, dass samtliche Einstellungen
Uberprift werden missen, nachdem mit der Funktion
‘Kalibrierung’ Verédnderungen vorgenommen worden
sind.

Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Ment Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

Abgleich der Lenkungseinstellung

Nach der Anwahl der Lenkfunktion (Abgl. Lenkung) und
der Aktivierung mit der “Jog”-Taste, nehmen Sie die Ein-
stellung wie folgt vor:

1. Optimieren Sie zuerst die Neutralposition. Dazu dre-
hen Sie kurz am Lenkrad. Wenn es sich wieder im
Ruhezustand befindet, drliicken Sie die ‘JOG’-Taste.
Der Abgleich der Neutralposition der Lenkung ist
damit vorgenommen. Eine Abweichung wird bei der
Berechnung des Servoimpulse beriicksichtigt.

2. Danach gleichen Sie die Endausschlage der Lenkung
sowohl fir die rechte als auch flr die linke Seite ab.
Dazu drehen Sie das Lenkrad voll nach links und
nach rechts und betatigen danach die ‘JOG’-Taste.
Damit erfolgt der Abgleich des Gebers fur die
Endausschlage.

3. Zum endglltigen Abschluss des Vorganges betétigen
Sie die (END)-Taste.

4. Sollte der Abgleich zu hohe Werte ergeben, wird eine
Fehlermeldung angezeigt. Solche Daten lassen sich
nicht Gbernehmen.

Der Abgleich fiir den Gasgeber erfolgt nach dem gleichen
Schema.

43. INFORMATION (SYSTEM MENU)

Dieses MenU gibt Auskunft liber die Spracheinstellung,
MaBeinheit und Softwareversion des Senders .
Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Men( Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

SPRACHE:

In der oberen Zeile ‘Sprache’ wird die Sprache einge-
stellt. Es kann zwischen Deutsch, Englisch und Japa-
nisch gewahlt werden. Falls die Sprache nicht gewech-
selt werden soll, driicken Sie die ,LOSCHEN* Taste um
zum MenU zurtickzukehren.

MASSEINHEIT:

Im Abschnitt ,MaBeinheit* kann die MaBeinheit des
Telemetriesystems bestimmt werden. Es kann zwischen
zwei Einheiten entschieden werden:

- METRISCH (METER)

- Zoll-Pfund

Die Einstellung wird mit der ,+" bzw. ,-“ Taste verandert.
VERSION:

Die Versionsnummer der Anwendersoftware kann im
Feld “Version” angeschaut werden.
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44. GAS-/ BREMSMODUS (GASHEBEL)

Mit dieser Funktion kann der Weg des Gas- /Bremsser-
vos fiir die beiden Bereiche ‘Gas’ und ‘Bremse’ per Soft-
ware eingestellt werden.

Folgendes Display wird dargestellt:

BREMSE NEUTRAL:

Benutzen Sie diese Funktion um die Neutralstellung des
Bremsservos (Kanal 2) zeitweise zu verschieben. Diese
Option kdénnen sie Uber einen Schalter aktivieren, die
Zuordnung des Schalters ist im Kap. 49 (SCHALTER
AUSWAHL) beschrieben. Der Einstellbereich erstreckt
sich von 0 bis 100. 0 ist Voreingestellt.

GAS-BRE VERHALTNIS:
Dabei stehen drei Einteilungen zur Verfligung.
* ‘GAS 50 : BREMSE 50’
Gas- / und Bremsseite haben jeweils den gleichen
Servoweg von jeweils 50%.
« ‘GAS 70 : BREMSE 30’
fir den Gasbereich stehen 70% und fir den
Bremsbereich 30% des Servoweges zur Verfligung.
+ ‘GAS 100 : BREMSE 0’
fir den Gasbereich stehen 100% und fir den
Bremsbereich 0% des Servoweges zur Verfligung.

tasalliRe il o s

5:5 7:3 10:0

TRIGGER SCHALTER:

Uber diese Funktion, kann der EIN/ AUS Schaltpunkt
eingestellt werden. Dazu den Gasgeber in die entspre-
chende Position bringen und die ,JOG“ Taste driicken.
Der Schaltpunkt ist nun eingestellt und wird auf der
rechten Seite als Balkengrafik dargestellt. Fir eine
Feineinstellung nutzen Sie die ,+" bzw. ,-* Taste.

Der Einstellbereich reicht von -100 bis +100.
Voreingestellt ist der Wert +100.
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45. REAKTION

In diesem Men(l kann die Reaktionszeit von Gas- und
Steuergeber eingestellt werden.

Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Men( Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

REAKTIONSEINSTELLUNG:
In der oberen Zeile wird die Funktion aktiviert. Verwen-
den Sie dazu die ,+“ bzw. ,-“ Taste.

LENKUNG:

In dieser Einstellung kann die Reaktionszeit des Lenk-
gebers bestimmt werden. Wahlen Sie mit dem Joystick
die Funktion aus. Danach kann wie gewohnt die Einstel-
lung mit der .+ bzw. ,-“ Taste verandert werden.

Die Anderung wird in einem Balkendiagramm auf der
rechten Display Seite angezeigt.

Dabei entspricht der Wert ,1“ die schnellste Reaktion
und der Wert 50 die tragste (langsam) Einstellung.

GAS:

In dieser Einstellung kann die Reaktionszeit des Gashe-
bels bestimmt werden. Wahlen Sie mit dem Joystick die
Funktion aus. Danach kann wie gewohnt die Einstellung
mit der .+ bzw. ,-“ Taste verandert werden.

Die Anderung wird in einem Balkendiagramm auf der
rechten Display Seite angezeigt.

Dabei entspricht der Wert ,1“ die schnellste Reaktion
und der Wert 50 die tragste (langsam) Einstellung.

46. SENSOR

Im ,Sensor“- Menli wird die Anmeldung der Sensoren
und die Zuordnung von Sensortyp und Zeitschlitz vor-
genommen.

Der Sensor fir die Empfangerakkuspannung ist
als Sensor 0 gesetzt, zusatzlich kénnen weitere 31
Sensoren, insgesamt also 32, konfiguriert werden.

Folgendes Display wird dargestellt:

Die Sensoren missen an die ,COM“ Buchse des
Senders angeschlossen werden (Zeichnung unten).

Akkuspannung wird im
Display angezeigt.

Spannungs-
sensor

S.BUS2 Anschluss

Die empfohlenen Zubehér Sensoren sind bereits in der
Anlage registriert.

Nachdem die Sensoren wie in der Zeichnung am
Empfanger angeschlossen wurden, kénnen die Daten im
Sender abgelesen werden.

HINWEIS:

Jeder Sensor hat einen eigenen Slot, vergleichbar mit
einer eigenen Kanalnummer. Wenn dieser Slot evtl. durch
einen Einsatz in einem anderen Modell verandert wurde,
kann der Sensor keine Daten mehr Ubermitteln da die
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im Sender programmierte Slotnummer nicht mit der des
Sensors Ubereinstimmt.
In diesem Fall muss der Sensor zurlickgesetzt werden.

ERKLARUNG:

SENSOR LISTE:

Anzeige von Art und Slotnummer des jeweiligen ange-
meldeten Sensors. Ausserdem ist es in diesem Menu
moglich die Sensoren manuell zuzuordnen.

MANUELLE ZUORDNUNG DER SENSOREN
Dies erfolgt durch Auswahl eines ,-----“ Buttons. Durch die
Auswahl 6ffnet sich folgendes Ment, worin dem gewahl-
tem Slot eine Sensorfunktion zugewiesen wird.

Zur Auswahl stehen zur Zeit folgende Sensoren.
TEMPERATUR SENSOREN

Temperatursensor 200°C = Slotnummer 1
Temperatursensor 125°C = Slotnummer 5
Temperatursensor 125°C = Slotnummer 1

DREHZAHLSENSOREN
SBS01RO = Slothummer 2
SBS01RM = Slotnummer 2

SPANNUNGSSENSOR
SBS01V = Slothummer 6

NEU LESEN:

Dazu alle Sensoren, welche fiir diesen Modellspeicher
konfiguriert werden sollen, an der S.BUS-Buchse (COM)
am Sender anschlieBen.
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Danach die Taste ,,NEU LESEN* driicken, anschlieBen-
de Sicherheits-Abfrage mit ,Ja“ bestatigen.

Die Sensoren werden individuell im jeweiligen
Modellspeicher des Senders konfiguriert und verwaltet
und sind somit auch fur jeden Modellspeicher neu anzu-
melden.

Mit der Funktion Modellspeicher-Kopie kann man leicht
Duplikate von Modellen erstellen und durch gerinfigige
Anderungen einen neuen Modellspeicher kreieren.

Hierdurch wird eine komplette Neuanmeldung der
Sensoren im neuen Modellspeicher eingespart.

REGISTRIEREN:

AUTOMATISCHE ANMELDUNG EINES SENSORS

Im MenUpunkt ,,REGISTRIEREN* wird ein neuer Sensor
dem System automatisch hinzugefiigt und der optimale
Slot vergeben.

Dazu den Sensor an die COM-Buchse des Senders
anschlieBen.

Danach die Taste ,,REGISTRIEREN® drlicken, anschlie-
Bende Sicherheits-Abfrage mit ,Ja“ bestatigen.

Hinweis:

Die Sensoren werden individuell im jeweiligen
Modellspeicher des Senders konfiguriert und verwal-
tet und sind somit auch fiir jeden Modellspeicher neu
anzumelden.

Mit der Funktion Modellspeicher-Kopie kann man leicht
Duplikate von Modellen erstellen und durch geringfigige
Anderungen einen neuen Modellspeicher kreieren.

Hierdurch wird eine komplette Neuanmeldung der
Sensoren im neuen Modellspeicher eingespart.
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SLOTWECHSEL:

MANUELLE EINSTELLUNG DER SLOT NUMMER

Ublicherweise versucht der Sender die Sensoren bei der
Anmeldung optimal zu positionieren um von Block 1 her
mdoglichst viele Slots zu flllen.

Sollte diese automatische Sensor-Slot-Konfiguration kein
optimales Ergebnis erzielen, so kann der Slot des
Sensors auch manuell gedndert werden.

Im ,,SLOTWECHSEL“ Men(, kann den bereits ange-
meldeten Sensoren eine andere Slot Nummer manuell
vorgegeben werden.

Nachdem der Sensor an den Sender wie unter
LREGISTRIEREN" beschrieben angeschlossen wurde,
muss die Taste ,lesen* ausgewahlt und betéatigt werden.

Wahlen Sie nun die Zahlen-Taste in der Zeile ,Start
Slot“ aus. Die Nummer kann wie gewohnt veréandert wer-
den. Allerdings werden nur die freien Slots angezeigt auf
den der Sensor eingestellt werden kann.

Um die Veradnderung zu speichern, dricken Sie die
»SCHREIBEN“- Taste und beantworten Sie die Abfrage
mit ,Ja“.

ERKLARUNG ZEITSCHLITZ/ SLOT

Die Ubertragung der Sensordaten erfolgt in 32 Zeitschlit-
zen/ Slots aufgeteilt in 4 Blocken a 8 Daten.

Dabei ist es wichtig, dass Sensoren mit mehreren Mess-
daten so konfiguriert werden, dass alle Messwerte inner-
halb eines 8er Blocks konfiguriert und Ubertragen wer-
den.

Zeitschlitzblocke
Block 1= 0...7
Block2 = 8...15
Block 3 = 16...23
Block 4 = 24...31

Die meisten Sensortypen besitzen nur einen Messwert
und belegen somit auch nur einen Zeitschlitz (Tempera-
tur, Drehzahl, etc.)

Der Sender unterstltzt Sie bei dieser Auswahl und bie-
tet bei den Zeitschlitzen die am Ende eines 8er Blocks
liegen schon keine Sensoren mehr an, welche mit ihrer
Anzahl der Messdaten Uber den 8er Block hinausrei-
chen wiirden.

SLOT TABELLE
Slots
b Sdie alls
endtigte tartslot .
Sensor Slots Sonutst Gebiet
werden
kénnen
TEMP (SBS-01T) 1 slot 1-31
Drehzahl
(SBSO1RM,SBS-01RO) [ 1 Slot 1-31
é;é;g;:‘é,; Global
1,12,13,14
Spannung (SBS-01V) | 2slots !1196%,;?,
22,24,25,
26,27,28,
29,30
TEMP125-F1713 1 slot 1-31 Europa
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SPRACH INTERVALL
Hier wird die Sprachausgabe - Wiederholzeit, im Bereich
von 0...30 Sekunden, eingestellt.

AUFZEICHNUNGS INTERVALL

Der Aufzeichnungsintervall gibt an, in welchen
Abstanden die Telemetriedaten auf der Micro SD- Karte
gespeichert (geloggt) werden sollen.

Der Einstellbereich betragt 0 bis 100 Sekunden.
Dabei entspricht der Wert ,1“ = 1 x pro Sekunde und der
Wert ,100“ = 1 x in 100 Sekunden. In der Einstellung
,0“ ist die Schnelligkeit der SD-Karte ausschlaggebend
fur die maximale Datenaufzeichnung (ca. 1 Log alle 0,1
Sekunden bei schnellen SD-Karten (Klasse 10)).

Je kleiner der Wert um so haufiger wird die Anzeige
aktualisiert.

Zum Anzeigen von Durchschnittswerten eher eine lang-
same Intervallzeit (20-30 Sek.) einstellen.

Zur Anzeige von Spitzenwerten (Geschwindigkeit,
Drehzahl) sollte die Anzeigenwiederholung erhéht wer-
den (D/L auf 1-5).
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47. ZUSATZ KANAL 48. GEBER-AUSW. Anzeige Funktion 49. SCHALTERZUORDNUNG (SWTCH)

Benutzen Sie diese Funktion, um"die Position des Ser-
vos von Kanal 3+4 festzulegen. Ublicherweise werden
diese Kanale mit dem jeweiligen Geber gesteuert.

Sollten alle Geber mit einer anderen Funktion belegt
sein, oder der 3./ 4. Kanal Uber einen Mischer (z. B.
Duo-Regler) angesteuert werden, so kann die Servopo-
sition Uber dieses Einstell-Menl verandert werden.

Die Abbildung zeigt das Display in der Einstellmeni-
Ebene.

Die Einstellungen bei dieser Funktion nehmen Sie wie
folgt vor:

Mit der (+)- oder der (-)-Taste stellen Sie den
gewlnschten Wert fir den Kanal 3 oder 4 ein. Der
Einstellbereich liegt zwischen -100% und +100%.
Die Voreinstellung betragt 0%.

Um zur Grundeinstellung (0%) zuriick zukommen, muss
die (+)- und die (-)-Taste gleichzeitig fir min. 1 Sekunde
betatigt werden.
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In diesem Einstell-Menl kénnen Sie den einzelnen
Funktionen der Software einen bestimmten Geber zu-
ordnen. Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrie-
ben in die Menl Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

Nehmen Sie die Geberzuordnung wie folgt vor:

1. Wéhlen Sie mit der ,JOG" Taste den gewinschten
Geber aus (DT1-6, DL1).

2. Betétigen Sie die 'JOG’-Taste um die Funktion aus-
zuwahlen, fiir die Sie den Geber einstellen mdchten.
Driicken Sie erneut die ,JOG" Taste.

3. Stellen Sie nun die entsprechende Laufrichtung des
Gebers ein (NOR.= Normal / REV. = Reverse).

4. Nun die gewlnschte Schrittweite fir die jeweilige
Funktion mit den (+)- oder (-)-Taste einstellen.

Hinweis zur Schrittweite:

Fir alle Funktionen ist eine Schrittweite von

1, 2, 3...10,20...50,100, sowie Funktion als 2-Positions-
oder 3-Positionsschalter einstellbar. Dieser Schrittwert
entspricht in % dem Weg der gewéhlten Funktion, der
Maximalwert ist 100%.

Den Gebern sind folgende Funktionen frei zuzuord-
nen:

Lenk-Trimmung

Lenkungs Trimmung

Gas- Trimmung

Gas Trimmung

Kanal3- Geber

Steuergeber Kanal 3

Kanal4- Geber

Steuergeber Kanal 4

Klappen Klappen Rate (TILT MIXER)

Dual-Rate Dual-Rate Funktion
Sub Trim Ka.1 Servomitte Kanal 1
Sub Trim Ka.2 Servomitte Kanal 2
Sub Trim Ka.3 Servomitte Kanal 3
Sub Trim Ka.4 Servomitte Kanal 4

Beschleunigung (vorw.)

Beschleunigung Gasservo

Beschleunigung Bremse1

Beschleunigung (Bremse1)

Beschleunigung Bremse2

Beschleunigung (Bremse?2)

Beschleunigung Bremse3

Beschleunigung (Bremse3)

Lenk-Kurve

Lenk Kurve Expo Rate

Gas-Kurve

Gas Kurve Expo Rate

Geschw. Lenkung hin

Lenkungsgeschwindigkeit hin

Seite

Geschw. Lenkung zur

Lenkungsgeschwindigkeit zur

Seite

ABS(L6sen Bremse1)

ABS l6sen Bremse 1

ABS(Verzdg. Bremse1)

ABS Verzdgerung Bremse 1

ABS(Zyklus Bremse1)

ABS Zyklus Bremse 1

ABS(Lésen Bremse?2)

ABS l6sen Bremse 2

ABS(Verzdg. Bremse?2)

ABS Verzdgerung Bremse 2

ABS(Zyklus Bremse2)

ABS Zyklus Bremse 2

ABS(Lésen Bremse3)

ABS l6sen Bremse 3

ABS(Zyklus Bremse3)

ABS Zyklus Bremse 3

Rate Bremse1 (ATL)

Bremswegeinstellung

Expo Bremse1

Expo Funktion Bremse1

Verzdgerung Bremse1

Verzdgerung Bremse1

Rate Bremse2

Bremswegeinstellung
Bremse?2

Expo Bremse2

Expo Funktion Bremse2

Verzdgerung Bremse2

Verzdgerung Bremse2

Rate Bremse3

Bremswegeinstellung
Bremse3

Expo Bremse3

Expo Funktion Bremse3

Verzdgerung Bremse3

Verzdgerung Bremse3

Rate Bremse2,3

Brems Mischer Rate 2+3

Tilt Mix (Lenk-Klap)

Tilt Mixer Lenkung auf Klap-

Tilt Mix (Klap-Lenk)

pen
Tilt Mixer Klappen auf Len-

kung
Gasvorwahl Standgaserhéhung
Prog. Mix 1-5A Program Mischer 1-5 A Rate
Prog. Mix 1-5B Program Mischer 1-5 B Rate
4WS Mix Rate hinten | Crawler Funktion Rate hinten
Duo Regler Dual Fahrtregler

Duo Regler Verhaltnis

Dual Fahrtregler Rate

Kreisel Empfindlichkeit

Kreisel Empfindlichkeit

Ackermann

Ackermann Misch Rate

Lenk Reaktion

Lenkungs Reaktion

Gas Reaktion

Gas Reaktion

Mit dieser Funktion kdnnen Sie den einzelnen Schaltern
eine bestimmte Funktion zuordnen. Die Wirkungsrich-
tung der Schalter kann in diesem Men( umgekehrt wer-
den. Damit kénnen Sie den Sender individuell auf lhre
Bedirfnisse zuschneiden. Es stehen insgesamt finf
Schalter (PS1-5) zur Verfligung. Die folgenden Abbil-
dungen zeigen die Anordnung der Schalter.

PS3

PS2

Anzeige der
Wirkrichtung

Schaltertyp

Funktionsauswahl

Die folgende Aufstellung listet alle Funktionen auf, die den
Schaltern zugeordnet werden kénnen. Dabei ist die Dis-
playanzeige und die Bezeichnung der Funktion wieder-
gegeben. Bei den beiden Schaltern PS1-5 lasst sich die
Wirkrichtung wechseln (NOR/ALT).

* NOR — Normal, da beide Schalter eine Tastfunktion
besitzen bedeutet dies, dass die Uber den Schalter
ausgeldste Funktion nur solange aktiv ist wie die Taste
gedriickt ist (z.B. ABS-Bremsfunktion).

Anders bei den Timerfunktionen, hier 16st jeder Tasten-
druck auch die entsprechende Funktion (Start/Stopp)
aus.

« ALT — Alternativ, bedeutet, dass den Tastern eine
Memory-Funktion Uberlagert wird. 1 x Taste drlicken
= Einschalten, Erneut Taste drlicken = Ausschalten.
Dabei bleibt der jeweilige Schaltzustand erhalten bis die
Taste erneut gedriickt wird.
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Anzeige

Funktion

Kanal3- Geber

Steuergeber Kanal 3

Kanal4- Geber

Steuergeber Kanal 4

Condition 2

2. Dual-Rate Funktion

Motor Aus

Motor Aus Funktion

A.B.S. (Bremse1)

A.B.S. - Bremsfunktion Bremse 1

A.B.S. (Bremse2,3

A.B.S. - Bremsfunktion Bremse 2,3

Bremse Neutral

Neutral Brems Funktion EIN/AUS

Gasvorwahl Standgaserhdhung
Prograrr;rlwlescher Programm Mischer 1-5
4WS Mixing Crawler Mischer

Dual Reg. (hin)

Dual Regler hinten

Dual Reg. (4WD)

Dual Regler vorne und hinten

Dual Reg. (vor)

Dual regler vorne

Kreisel Mix Kreisel Mischer
CPS Mischer CPS Mischer
Bremse Bremsmischer
Timer Start Timer starten, Rundenzeiten spei-
chern
Timer Reset Timer zurlicksetzten
Tele.-(S]gLa:haus- Telemetrie Sprachausgabe
Tele.-Daten Auf- |Telemetriedaten Aufzeichnung star-
zeichnung ten/ stoppen

Nehmen Sie die Geberzuordnung wie folgt vor:

1. Betatigen Sie die ‘JOG’-Taste um den Schalter
bzw. die Wirkrichtung auszuwahlen, fir den Sie die
Einstellung verandern méchten.

2. Wenn Sie eine
nehmen wollen,

Verénderung der Zuordnung vor-
treffen Sie mit dem Joystick die

gewinschte Auswahl in der Liste der zur Verfiigung
stehenden Optionen.

3. Wenn Sie die Wirkungsrichtung veréandern wollen,
missen Sie dazu ebenfalls den Joystick und die (+)-
oder (-)-Taste betatigen.
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50. D/R, ATL

Mit der D/R Funktion stellt man den Steuerweg flir das
Lenkservo wahrend der Fahrt ein. Mit der ATL Funktion
stellen Sie den maximalen Brems-Servoweg ein, um
volle Bremskraft zu besitzen.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

DUAL-RATE:

1. Dual-Rate, Stufenlose Steuerwegreduzierung
Stufenlose, symmetrische Steuerwegreduzierung,
einstellbar Gber einen frei wahlbaren Geber DL1 oder
DT1...6. Auswahl und Einstellung der Geber siehe Kapi-
tel 48 ,Geberauswahl®).

Die Einstellung firr die Steuerweg-Reduzierung nehmen

Sie wie folgt vor:

1. Wahlen sie mit dem ,JOG* Stick die Dual-Rate
Funktion aus.

2. Mit der (+)- oder (-)-Taste stellen Sie den gewlinsch-
ten Wert ein. Der Einstellbereich liegt zwischen 0%
und 100%. Die Voreinstellung betragt 100%.

BREMSENDPUNKT (ATL):

Da sich im Verlauf der Fahrt ein gewisses Brems-Fading
einstellt, ist es hilfreich die Bremskraft wéhrend der
Fahrt Gber einen Geber nachstellen zu kénnen.

Wenn die Bremse zu stark greift, verringern Sie den
Bremsservoweg, indem Sie einen kleineren Prozentwert
vorgeben. Sollte die Bremswirkung zu weich sein, ver-
gréBern Sie den Einstellwert.

Die Verstellung wahrend der Fahrt erfolgt Gber einen frei
wahlbaren Geber DL1 oder DT1...6, siehe auch Kapitel
Geberauswahl im Kap. 48.

1. Wahlen sie mit dem ,JOG" Stick die Rate Bremse1
(ATL) Funktion aus.

2. Mit der (+)- oder der (-)-Taste stellen Sie den
gewlnschten Wert ein. Der Einstellbereich liegt
zwischen 0% und 100%. Die Voreinstellung betragt
100%.

51. CONDITION

Per Tastendruck I&sst sich fur bestimmte Funktionen
eine 2. Einstellung abrufen (2. Drive Condition). Somit
kann das Fahrzeug blitzschnell mit einem neuen Setup
versehen werden. Diese Option ist ideal fur die perfekte
Abstimmung des Fahrzeugs an verschiedene Strecken-
abschnitte, oder verschleiBbedingte Nachstellung von
Bremse und Lenkung.

Die 2. Drive Condition wird mit einen frei wahlbaren
Schalter bedient (Schalt.-Ausw.). Ist sie aktiviert, ertont
ein Signal und die Anzeige im Hauptdisplay wechselt
von 1 auf 2.

Um die Second Condition Funktion zu nutzen, muB
diese erst eingeschaltet werden. Ausserdem muss
wie im “Schalt.-Ausw.” Menii (Kap. 49) beschrieben
ein Schalter ausgewahlt werden.

Folgendes Display wird dargestellt:

Die Einstellung nehmen Sie bitte wie folgt vor:

1. Mit der ‘+’- oder der ‘--Taste wird der Status der 2.
Drive Condition ein- oder ausgeschaltet.

Die Programmierung der oben angegebenen Funkti-
onen fUr die 2. Drive Condition erfolgt nach Betatigung
des Schalters 1 (SW1) in den jeweiligen Menupunkten
der Funktionen (ab Kapitel 12).

Ist die 2. Drive Condition aktiviert, so ist keine Funkti-
onszuordnung fir den Schalter 1 mehr méglich.
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52. SERVO MONITOR

Die Software stellt eine Option zur Verfligung mit deren
Hilfe die jeweils aktuellen Servopositionen flr alle vier
Kanale grafisch angezeigt werden. Einstellungen kén-
nen bei diesem Men( nicht durchgefiihrt werden.

Folgendes Display wird dargestellt:

100%
Position

100%
Position

Lenk-Servo

Gas-/
Bremsservo

Kanal 3
Servo

Kanal 4
Servo

ERKLARUNG:

Die Abbildung zeigt die Anzeige der Servopositionen.
Der Servoweg wird dabei symbolhaft durch einen Bal-
ken wieder gegeben, auf dem ein senkrechter Strich die
Servoposition markiert. In dieser Darstellung befinden
sich alle Servos in der Neutralposition.
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53. S.BUS SERVO

In diesem Men( kann ein S.BUS Servo direkt am Sen-
der programmiert werden.

Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Meni Ebene.

SchlieBen Sie das S.BUS Servo direkt an die ,COM*
Buchse am Sender an. Das Servo wird (ber den Sender
mit Spannung versorgt, sodass keine zuséatzliche Span-
nung, etwa tber einen Empfanger Akku, bendtigt wird.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

Sobald das Servo angeschlossen ist, muB die ,,LESEN*-
Taste gedriickt werden. Dadurch werden die Servodaten
gelesen und angezeigt.

Folgende Parameter konnen eingestellt werden:

- Kanal (KA): Einstellung der S.BUS Kanalnummer
1-16.

- Revers:
Legt die Laufrichtung des Servos fest.
Standardeinstellung: Normal (NORM)

- Neutral:
Verschiebt die Servomittelstellung um +/- 30 Grad.
Standardwert : 0°

- Servoweg Einstellung (Serv-Weg Li/Re):

Getrennte Servowegeinstellung fir links und rechts.
Einstellbereich -55% bis 172 %.

Das entspricht einem Servoweg von ca. 25° bis ca. 70
°, je Seite.

Standardeinstellung: 100%

- Servo Geschwindigkeitseinstellung (Serv-Gesch.):
Zunéachst die Funktion durch Anklicken des Kastchens
~aktiv* aktivieren.

Danach gewlinschten Verzdgerungswert einstellen.
Einstellbereich 0,07 bis 9 Sekunden / 45° Servoweg.
Standardwert: Deaktiviert
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- Weicher Anlauf (Soft Start):

Die erste Servobewegung aus der Stoppposition nach-
dem Erhalt eines Steuerbefehls wird mit dieser Funktion
weicher (langsamer) ausgefihrt.

Standardeinstellung: Aus

- Stop Mode:

In der Einstellung ,Hold" behalt das Servo bei Verlust des
Sende-Signals die letzte giltige Position, unter Kraft, bei.
In der Einstellung ,Frei* wird es ,kraftlos* und kann von
den Rudern aus der Position gezogen werden.
Standardeinstellung: Frei.

- Weicher Servolauf (Softlauf):

Mit dieser Funktion wird der Servolauf in Abhangigkeit der
Gr6Be der Signalanderung ,weicher” also leicht verzogert
gestaltet. Ist eine superschnelle Servoaktion erforderlich,
kann diese Funktion abgeschaltet werden (AUS).

- Totband:

Legt den Bereich fest, in welchem das Servo beim
~Stoppen” aufhért sich zu bewegen. Je kleiner der Wert
um so kleiner der Bereich.

Hinweis:

Ein zu kleiner ,Stoppbereich” kann dazu flhren, dass das
Servo standig arbeitet und vorzeitig verschleift.
Einstellbereich: 0,03° bis 3,98°

Standardwert: 0,16° (je nach Servo)

- Dampfung:

Besonders bei der Ansteuerung der Lenkung von groBen
Autos kann durch die Massentragheit ein Aufschwingen
(Flattern) erfolgen.

Durch Veranderung dieses Dampfungs-Parameters kann
der Effekt reduziert oder unterdriickt werden.

Je héher der Wert um so gréBer die Dampfung und
Unterdriickung des Effekts.

- Haltekraft:

Definiert die Haltekraft mit der das Servo versucht die
Position zu halten, je héher die Haltekraft um so héher
der Stromverbrauch.

- Startkraft (BOOST):

Einstellung der Impulsbreite (Minimal-Stromwertes), ab
dem der Servomotor anlaufen soll. Dadurch reagiert das
Servo auch auf geringste Steuersignale, wodurch die
Zielposition genauer positioniert werden kann.

- Servo Typ (TYPE)

Hier wird die Einstellung flr ein ,Normales” oder ein
+Einziehfahrwerksservo* gewahlt. In der Stellung ,EZFW*
wird automatisch 30 Sekunden nach Erreichen der
Stoppposition der Totbereich erweitert, dies reduziert den
Stromverbrauch in der zu haltenden Position. Erfolgt ein
Signal zur Ansteuerung, so schaltet das Servo wieder auf
Normalmodus um und nimmt die neue Position ein.

Der Servo Type Mode O.L.P. (Overload Protection Mode)
dient als Sicherheitsfunktion.

Falls ein Servo fir min. 5 Sekunden (berlastet wer-
den sollte, schaltet das Servo IC die Spannung des
Servomotors ab um einen Servoschaden zu verhindern.
Sobald das Servo keine Uberlastung mehr detektiert,
arbeitet das Servo wieder Normal weiter.

Diese Funktion ist nur bei den neuen S.BUS2 Servos (SV
Servos) nutzbar und nicht bei den alteren S.BUS Servos
wie z.B.: S3171SB, S9071SB, S9072SB, S9074SB und
S9075SB.

Wichtiger Hinweis:

Der Anwender sollte genau prifen, fir welche Servos
diese Funktion genutzt werden soll. Falls Sie z.B. fir
die Lenkungsservos genutzt wird und eine mechanische
Uberlastung auftritt, kann dies gravierende Folgen zur
Steuerbarkeit des Modells haben.

Standardeinstellung: Normal

- Alarm:

Um den Servo Motor zu testen, kann die Summer Funktion
verwendet werden. Dabei werden Test Frequenzen an
den Motor gesendet, die diesen Piepsen lassen. Da bei
dieser Funktion der Motor schnell Warm wird, sollte diese
Funktion nicht lange genutzt werden.
Standardeinstellung: Aus.

Nachdem alle Parameter eingestellt wurden, missen die
neuen Parameter auf das Servo geschrieben werden.
Dazu die ,,SCHREIBEN“-Taste driicken. Nach ca. 2 Sek.
sind die Parameter Ubertragen.

Um die eingestellten Parameter auf Werkseinstellung
zurlickzusetzen, die ,,RESET“-Taste betéatigen.
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54. MC-LINK

Diese Funktion wird bendtigt um beim Einsatz eines
HRS-Empfangers in einem elektrisch angetriebenen
Fahrzeug, den elektronischen Fahriregler auf diesen
Empfangertyp abzustimmen.

Die Wiederholrate bei der Ubertragung der HRS-Impulse
ist dreimal hoéher als beim normalen PPM-Verfahren.
Dabei kann es sein, dass ein normaler Fahrtregler bei
der Programmierung Uberfordert ist.

Bei Verwendung eines Fahrtreglers aus dem robbe
Programm miissen keine Einstellungen vorgenom-
men werden. Diese Regler sind bereits auf HRS
abgestimmt.

Wenn mit Hilfe dieser Funktion Einstellungen vorgenom-
men werden sollen, muss der Fahrtregler direkt mit dem
Sender Uber ein DSC-Kabel verbunden werden. AuBer-
dem bendtigen Sie noch ein Y-Kabel um den Fahrtregler
an das DSC-Kabel anzuschlieBen. Die folgende Abbil-
dung zeigt diese Zusammenstellung.

Folgendes Display wird dargestellt:

nicht angeschlossen Y-Kabel

m—

zum Sender
(COM-Buchse)

DSC-Kabel

ERKLARUNG:

1. Verbinden Sie den Sender und den Fahrtregler,
beachten Sie dabei die oben dargestellte prinzipielle
Verschaltung.

2. Drucken Sie die ,LESEN" Taste. Dadurch wird im
Display ‘Bitte Warten’ angezeigt und ein Standard
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PPM Signal (70 Hz) Uber die DSC-Verbindung zum
Fahrtregler gesendet. In diesem Zustand kann der
Motor-Controller programmiert werden, so wie es die
Bedienungsanleitung fir den Regler vorschreibt.

3. Nach Beendigung der Einstellung missen Sie den
Sender kurz aus- und wiedereinschalten.

Wenn der Sender nicht ausgeschaltet wird, wird weiter-
hin der spezielle Ubertragungsmodus gesendet, mit dem
nicht gesteuert werden kann.

Im Display wird mit der folgenden Anzeige auf diesen
Zustand hingewiesen.

CAUTION!
NOW MOD OFF

55. TIMER (STOPPUHR)

Die Software des Megatech T4PX- Senders stellt eine
umfangreiche Uhrenfunktion, die in Teilbereiche geglie-
dert ist, zur Verfigung. Die Timer-Funktion kann als Auf-
warts-Stoppuhr, Spritverbrauch Timer, Rundenzéhler
sowie Runden-Navigationszahler benutzt werden.

Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Meni Ebene.

ERKLARUNG:

Vorwaértszahlende Stoppuhr (Aufwérts Timer)

Mit dieser Funktion lasst sich die Zeit vom Start bis zum
Stopp der Uhr messen. Die Zeit wird vorwarts gezahit
und im Display angezeigt. Sollte die Zahlung 99 Minu-
ten und 99 Sekunden erreichen, wird automatisch bei 0
Minuten und 0 Sekunden wieder begonnen.

Der Timer kann auch mit dem Gasknippel gestartet
werden. Er ist auch aktiv, wenn das Display eine andere
Funktion anzeigt. Nach dem Start ertdnt jede volle
Minute ein kurzes Signal. Weiterhin kdénnen folgende
akustische Alarmsignale eingestellt werden.

Alarm: Ein Signalton ertdnt nach der eingestellten Zeit.
Vor-Alarm: Ein Signalton ertént 10 sek. vor der einge-
stellten Alarmzeit.

Die Abbildung zeigt die Display Darstellung bei den
Einstellungen fir die aufwartszahlende Stoppuhr. Der
blinkende Pfeil markiert die Zeile in der gerade Einstel-
lungen vorgenommen werden kdnnen. Die Zeit wird in
Minuten, Sekunden und 1/100-Sekunden angezeigt.

Fir die Betatigung der Uhrenfunktionen miissen
Schalter/ Taster fiir Start und Stopp/Reset aktiviert
werden. Die Zuordnung der Schalter/ Taster ist im
Kap. 49 (Schalter Auswahl) beschrieben.

Navigieren Sie wie oben beschrieben die Zeile (MODE)
in diesem Men( an. Dort kénnen Sie verschiedene
Untermenus auswahlen.

Dabei stehen Ihnen folgende Optionen zur Verfligung:
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« Aufwarts Timer: Vorwartszahlende Stoppuhr

« Spritverbrauch Timer: Rickwartszahlende Stoppuhr
* Rundenzéahler: Rundenzeiten Zahler

» Runden-Navigationszahler:Runden Navigations Timer

Wahlen Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste in diesem
Untermenl die vorwérts zahlende Stoppuhr (Aufwarts
timer) an und nehmen Sie die Einstellungen wie folgt vor:

1. Aktivieren Sie die zweite Zeile (ALARM) und stellen
Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste die gewdinschte
Alarmzeit ein. Dabei steht ein Einstellbereich zwischen
1 Min. (1m) und 99 Min. (99m) zur Verfigung. Die
Voreinstellung betragt 4 Min. (4m).

2. In der Zeile ,AUS" kann ein Vibrationsalarm eingestellt
werden. Dieser wird bei erreichen der Alarmzeit akti-
viert und zeigt zusatzlich mit dem akustischen Piepsen
das erreichen der Alarmzeit an. Hier kann aus vier
Einstellungen gewahlt werden: Aus, Typ1-Typ3.

3. Danach springen Sie mit der ‘JOG’-Taste in die Zeile
‘VOR-ALARM'. Dort wird eingestellt, ob Sie 10 Sek. vor
Ablauf der Zeit akustisch gewarnt werden wollen.

4. In der Zeile TIMER START konnen Sie einstel-
len, ob die Uhrenfunktion einmalig beim Start durch
den Gasknlppel gestartet werden soll. Um diese
Startmethode zu programmieren missen Sie nach
Anwahl dieser Zeile, die (+)- und die (-)-Taste gleich-
zeitig fir mindestens 1 Sek. betatigen. Die Anzeige
wechselt von ‘TIMER START zu ‘fertig’. AuBerdem
ertdnt ein akustisches Signal. Die Stoppuhr kann
danach mit dem Gashebel aktiviert werden.

Rickwértszdhlende Stoppuhr (Spritverbrauch Timer)

Mit dieser Funktion lasst sich die Zeit von Start bis Stopp
der Uhr messen. Die Zeit wird rickwarts gezahlt und die
Restzeit wird im Display angezeigt. Der Timer startet und
stoppt jedes Mal beim Betatigen des eingestellten Schal-
ters fir den Timer. Die vorher eingestellte Zeit ist die
Alarmzeit. Ist die Zeit ablaufen (Anzeige 00:00:00), wird
automatisch auf ,Aufwarts Timer“ umgeschaltet.

Der Timer kann auch einmalig beim Start mit dem Gas-
knUppel gestartet werden. Er ist auch aktiv, wenn das
Display eine andere Funktion anzeigt. Nach dem Start
ertont jede volle Minute ein kurzes Signal. Weiterhin kon-
nen folgende akustische Alarmsignale eingestellt werden.

Alarm: Ein Signalton ertént nach der eingestellten Zeit.
Vor-Alarm: Ein Signalton ertént 10 sek. vor der einge-
stellten Alarmzeit.

Die Abbildung zeigt die Display Darstellung bei den Ein-
stellungen fur die abwartszdhlende Stoppuhr. Der blin-
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kende Pfeil markiert die Zeile in der gerade Einstellungen
vorgenommen werden kénnen. Die Zeit wird in Minuten,
Sekunden und 1/100-Sekunden angezeigt.

Die Einstellungen sind identisch mit der aufwarts zahlen-
den Stoppuhr und sind dort nachzulesen.

Rundenzeiten Zahler (Rundenzéahler)

Der ‘Rundenzéhler’ zahlt jede einzelne Runde beim
Betéatigen des voreingestellten Schalters. Es kann jede
einzelne Runde gestoppt und gespeichert werden. Der
Speicherumfang reicht bis zu 60 Runden, dann beginnt
die Rundenzahlung wieder bei Runde 1.

Diese Funktion lasst es auch zu, die Renndauer zu pro-
grammieren. Nach Ablauf der eingestellten Zeit ertént ein
Alarmsignal und der Timer wird automatisch gestoppt.
Auch diese Uhrenfunktion kann einmalig beim Start mit
dem Gaskniippel gestartet werden.

Der Rundenzeiten Z&hler ist auch aktiv, wenn das Dis-
play eine andere Funktion anzeigt. Nach dem Start ertdnt
jede volle Minute ein kurzes Signal. Weiterhin kénnen fol-
gende akustische Alarmsignale eingestellt werden.

Alarm: Ein Signalton ertdnt nach der eingestellten Zeit.
Vor-Alarm: Ein Signalton ertént 10 sek. vor der einge-
stellten Alarmzeit.

Nach der Aktivierung dieser Funktion wird die Runden-
nummer (RUNDE), die Speicherplatznummer und die
aktuelle Rundenzeit im Display angezeigt. Bei jeder Beta-
tigung des Schalters, mit dem die Rundenzeit gestoppt
wird, erhéht sich die Rundenzahl um eins. Dabei blinkt die
neue Rundennummer drei Sekunden lang. Ein Stoppen
und Rucksetzen des Rundenzeiten-Zahlers erfolgt Uber
einen separaten Schalter/Taster (Funktion RESET).

Jede Rundenzeit wird im Rundenspeicher hinterlegt,
daflr stehen 100 Speicherplatze bereit. Wenn diese
Platze belegt sind, wird wieder der Platz 1 zum Abspei-
chern benutzt. Die gespeicherten Rundenzeiten kénnen
mit Hilfe der Rundenzeiten Liste (Rundenliste) eingese-
hen werden (siehe Kap. 56).
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Als Beispiel fur die Bedienung wéhrend eines praktischen
Einsatzes kdnnte nach der Aktivierung der Funktion fol-
gendes gelten:
1. Operation:
Start, Aktivierung des Timer mit dem Gashebel
2. Operation:
nach 20 s, Ende Runde 1, Schalter betatigen
3. Operation:
nach 22 s, Ende Runde 2, Schalter betatigen
4. Operation:
nach 24 s, Ende Runde 3, Schalter betatigen
5. Operation: Timerstopp nach Alarm

Die Abbildung zeigt die Darstellung bei den Einstellungen
fir den Rundenzeiten Zahler. Der blinkende Pfeil markiert
die Zeile in der gerade Einstellungen vorgenommen werden
kénnen. Es wird in Min., Sek. und 1/100-Sek. angezeigt.

Fur die Betéatigung des Rundenzeiten Zahlers missen
Schalter/ Taster fur Start und Stopp-Reset zugeordnet
werden. Die Zuordnung der Schalter/Taster ist im Kap. 49
bschrieben.

Die Einstellungen sind identisch mit der aufwarts zahlen-
den Stoppuhr und sind dort nachzulesen.

Runden Navigationszahler

Mit dieser Funktion lasst sich ein Signalton einstellen
dessen Intervall vorher festgelegt wurde, um z.B. Run-
denzeiten, Tankstopps und andere Ereignisse akustisch
anzuzeigen. Diese Option wird durch den voreingestellten
Schalter gestartet und gestoppt, auch der Gashebel kann
flr den ersten Start benutzt werden

Nach dem Start ertént jede volle Minute ein kurzes Signal.
Weiterhin kénnen folgende akustische Alarmsignale ein-
gestellt werden.

Alarm: Ein Signalton ertdnt nach der eingestellten Zeit.
Vor-Alarm: Ein Signalton ertdnt 10 sek. vor der einge-
stellten Alarmzeit.

Die Abbildung zeigt die Display Darstellung bei den Ein-
stellungen fur den Runden-Navigations Timer. Der blin-

kende Pfeil markiert die Zéile in der gerade Einstellungen
vorgenommen werden kénnen. Die Zeit wird in Minuten,
Sekunden und 1/100-Sekunden angezeigt.

Fur die Betatigung der Uhrenfunktionen muss ein Schal-
ter ausgewahlt werden. Die Zuordnung der Schalter ist im
Kap. 49 beschrieben.

Navigieren Sie wie oben beschrieben die Zeile (MODE)
im Timer Menu an. Dort kénnen Sie verschiedene Unter-
menls auswahlen. Wahlen Sie mit der (+)- oder der (-)-
Taste in dieser Zeile das Untermeni ‘Runden-Navigati-
onszahler’ an und nehmen Sie die Einstellungen wie folgt
VvOor:

1. Aktivieren Sie die zweite Zeile (ALARM) und stellen
Sie mit der (+)- oder der (-)-Taste die gewlinschte
Alarmzeit ein. Dabei steht ein Einstellbereich zwischen
1 Min. (1m) und 99 Min. (99m) zur Verfligung. Die
Voreinstellung betrégt 4 Min. (4m).

2. In der Zeile ,AUS* kann ein Vibrationsalarm eingestellt
werden. Dieser wird bei erreichen der Alarmzeit akti-
viert und zeigt zusétzlich mit dem akustischen Piepsen
das erreichen der Alarmzeit an. Hier kann aus vier
Einstellungen gewahlt werden: Aus, Typ1-Typ3.

3. Danach springen Sie mit der ‘JOG’-Taste in die Zeile
‘VOR-ALARM'’. Dort wird eingestellt, ob Sie 10 Sek. vor
Ablauf der Zeit akustisch gewarnt werden wollen.

4. Nun navigieren Sie die Zeile ‘Runden Navig.” an um
dort die Zeit einzustellen, nach der der Runden-Alarm
ausgeldst werden soll. Der Einstellbereich liegt zwi-
schen 3 Sek. und 99 Min., die Voreinstellung betrégt 3
Sekunden.

5. In der Zeile ‘TIMER START koénnen Sie einstel-
len, ob die Uhrenfunktion einmalig beim Start durch
den Gasknlppel gestartet werden soll. Um diese
Startmethode zu programmieren missen Sie nach
Anwahl dieser Zeile, die (+)- und die (-)-Taste gleich-
zeitig fir mindestens 1 Sek. betatigen. Die Anzeige
wechselt von ‘TIMER START zu ‘fertig’. AuBerdem
ertont ein akustisches Signal. Die Stoppuhr kann
danach mit dem Gashebel aktiviert werden.
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Als Beispiel fir die Bedienung wahrend eines praktischen
Einsatzes kénnte nach der Aktivierung der Funktion fol-
gendes gelten:

1. Operation: Start, Aktivierung des Timers durch den
voreingestellten Schalter oder den Gashebel.
2. Operation: Durch nochmaliges Betéatigen des gleichen
Schalters (Timer) kann die Navigationszeit,
ohne Einfluss auf die Gesamtzeit, neu gestartet werden.

3. Operation: Der Timer wird durch gleichzeitiges Betati-
gen des ,RESET" Schalters gestoppt und auf Null gesetzt.
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56. RUNDENZEITEN LISTE (RUNDENLISTE)

Rufen Sie die Rundenzeitenliste auf, wenn Sie die Daten
des zuvor gespeicherten Einsatzes Uberprifen wollen.
Dazu missen allerdings mit der Funktion ,Rundenzeiten
Zahler" entsprechende Daten gespeichert worden sein
(siehe Seite 64).

Nachdem der Rundenzeiten Z&hler gestartet worden ist,
werden die Zeiten aller Runden, die durch eine Schalter-
betétigung festgelegt werden, abgespeichert. AuBer-
dem wird auch die Gesamtizeit abgespeichert, sobald
die letzte Runde beendet und abgespeichert worden ist.
Dazu wird jeweils der nachste Speicherplatz benutzt.
Insgesamt kdnnen 60 Runden auf zwei Displays ange-
zeigt werden.

Navigieren sie wie bereits mehrfach beschrieben in die
Menu Ebene.

Folgendes Display wird dargestellt:

ERKLARUNG:

Im Hauptdisplay sind die Zeiten fir jeweils eine Runde
hinterlegt. Im Feld ,Gesamtzeit* wird die Insgesamte
rennzeit angezeigt. Im Feld darunter wird die Durch-
schnittszeit der erfassten Runden angezeigt.

Um die gesamte Liste, muss im Menl ,TIMER" die
»,TIMER RESET“ Funktion ausgewahlt und mit der
~JOG"- Taste bestatigt werden.

66

57. FEHLERMELDUNGEN

Der Megatech T4PX-Sender stellt eine Reihe von Warn-
hinweisen zur Verfligung, damit Sie auf eine Fehlbedie-
nung und -funktion aufmerksam werden.

Absinkende Akkuspannung (Unterspannungsalarm)

Sobald die Akkuspannung auf die entsprechend unter
BATTERIE" eingestellte Spannung sinkt, zeigt das Dis-
play ‘Unterspannung’ an und ein Warnsignal ertént. In
diesem Fall muss der Betrieb des Senders umgehend
eingestellt werden. Wenn die Akkuspannung noch wei-
ter zurlick geht, kdnnen Sie die Kontrolle Uber das Fahr-
zeug verlieren.

Datenverlust (Backup Error)

Bei Verlust von Daten zeigt das Display ‘BACK UP
ERROR'. Es ertdnt ein neunmaliger Warnton, der wie-
derholt wird. Stellen Sie unbedingt sofort den Betrieb ein
und flihren Sie einen Modell-Reset durch. Geben Sie
die Daten gegebenenfalls neu ein. Wenn dann immer
noch die gleiche Fehlermeldung erscheint, lassen Sie
den Sender im robbe-Service prifen.

Uberspannungsmeldung (High Voltage Alarm)

Sobald die Akkuspannung uber 8,1V steigt, zeigt das
Display ‘HIGH VOLTAGE’ an und ein Warnsignal ertont.
In diesem Fall muss der Betrieb des Senders umgehend
eingestellt werden. Uberpriifen sie den eingesetzten
Akku.

Speicher-Fehler (Access Error)

Bei fehlerhafter Datenubertragung im Sender erscheint
im Display ‘ACCESS ERROR'. Dabei ertdnt 7 mal ein
Warnton, der wiederholt wird. Um den Alarm zu stop-
pen, missen Sie den Sender ausschalten. Wenn nach
dem Wiedereinschalten der Alarm nicht mehr ertdnt, ist
der Sender einsatzbereit.

Mischer Warnung
Wenn beim Einschalten des Senders die Funktion

Standgaserh6hung etc. (Gasvorwahl) aktiviert ist, ertont
7 mal ein Warnsignal, das wiederholt wird. Der Warnton
und die Displayanzeige kdnnen abgeschaltet werden,
wenn die ‘Gasvorwahl’-Funktion etc., deaktiviert wird.
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Nicht ausgeschalteter Sender (Power-Off Warnung)

Wenn der Sender Uber langere Zeit nicht benutzt wurde,
weder zur Steuerung noch zur Eingabe von Daten,
ertdont dieser Alarm. Damit wird erreicht, dass der Akku
nicht unnétig entladen wird. Nach dem Auslésen des
Alarms, sollten Sie den Sender umgehend ausschalten
oder einen Taster drlicken.
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58. TIPS ZUM EINBAU DER EMPFANGSANLAGE 58.3 SERVOEINBAU 59. GEWAHRLEISTUNG
58.1 EMPFANGERANTENNE Unsere Artikel sind mit den gesetzlich vorgeschriebe-
Die Empfangerantenne ist direkt am Empfanger ange- Zum Befestigen der Servos auf jeden Fall die beigeflg- nen 24 Monaten Gewadhrleistung ausgestattet. Sollten
schlossen. Die Lange betragt ca. 20 cm und darf nicht ten Gummitlillen und Messingnieten verwenden. Beim A Sie einen berechtigten Gewéhrleistungsanspruch gel-

gekurzt oder verlangert werden. Die Antenne sollte
moglichst weit weg von Elektromotoren, Rudermaschi-
nen (Servos), metallischen Gestangen oder stromfiih-
renden Leitungen etc. verlegt werden (1-2 cm).

Fihren Sie die Antenne, mit dem Ublicherweise dem
Auto beiliegenden, Antennenflihrungsrohr nach aussen.

Der Empfanger enthalt keine Keramikfilter und ist daher
wesentlich vibrationsunempfindlicher als die Empfénger
der bisherigen Technologie.

Die oft angewendete Praxis, den Empfanger in Schaum-
stoff einzuwickeln oder in ein Schaumstoffrohr zu ste-
cken, um ihn vor Vibrationen zu schitzen, ist bei den
Futaba Empféngern nicht erforderlich.

Wir empfehlen den 2.4 GHz Empfanger mit doppelsei-
tigem Klebeband oder Klettband zu befestigen.

58.2 SCHALTERKABEL / SERVOKABEL /
SERVOENTSTORFILTER

Der Schalter der Empfangsanlage muss ohne mecha-
nische Begrenzung in jede Richtung betatigt werden
kénnen. Der Ausschnitt im Chassis muss gro3 genug
sein. Bei Motormodellen mit Verbrennungsmotor den
Schalter auf der gegeniberliegenden Seite des Aus-
puffs anbringen, damit kein Ol eindringen kann und die
Kontakte verschmutzt. Die Ein-Position des Schalters
sollte in Fahrtrichtung hinten liegen, damit bei einem
Unfall nicht versehentlich die Empfangsanlage abge-
schaltet wird. Achten Sie beim Verlegen der Kabel
darauf, dass diese nicht auf Zug belastet, zu stark
geknickt oder gebrochen sind. Stellen sie sicher, dass
keine scharfen Kanten die Kabelisolation beschadigen.
Alle Steckverbindung miissen fest sitzen. Beim Ldsen
der Steckverbindungen nicht an den Kabeln ziehen. Die
Kabel nicht kreuz und quer verlegen. Besser ist eine
Befestigung der Kabel mit Klebeband oder Kabelbin-
dern am Chassis. An den Geraten dirfen keine Veran-
derungen vorgenommen werden. Vermeiden Sie Ver-
polungen und Kurzschlisse jeder Art, die Gerate sind
dagegen nicht geschitzt.

Bei Verwendung von langen Servokabeln oder Verlan-
gerungskabeln, kdnnen Uber die Servokabel Stérungen
eingefangen werden. Deshalb sollten dann, wenn die
Servokabel langer sind als zwei normale Anschlusska-
bel (ca. 50 cm), zumindest verdrillte Kabel verwendet
werden.

Noch besser ist der Einsatz von Entstérfiltern.
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Festschrauben der Servos beachten, dass die Schrau-
ben nur so fest angezogen werden, dass die Messing-
nieten nicht zusammengedrickt werden. Die vibrations-
dampfende Wirkung der Gummitiillen geht sonst verlo-
ren.

Das folgende Bild zeigt die Servomontage.
Im Teil ,A“ Montage in einem Holzbrettchen. Teil ,B*

}

—_

2

F, —5

1 Holzschraube
2 U-Scheibe

3 Gummitllle

4 Fuhrungshilse
5 Holz

w
D b WM

L

1 Mutter

2 U-Scheibe

3 Gummitille

4 Fihrungshilse
5 Aluminiumplatte
6 Schraube

Montage in einer Kunststoff- oder Aluminiumplatte.

Bei RC-Car Modellen wird der Servo-Einbau in den
dafiir vorgesehenen Aussparungen der jeweiligen Ein-
bauplatte vorgenommen. Bei Bootsmodellen kénnen
Schnellbefestigungen verwendet werden. Schenken Sie
der Servomontage groBe Beachtung, da Servos emp-
findlich auf Erschitterungen reagieren.

58.4 SERVOWEGE / SERVOHEBEL

Jedes Servo muss Uber den vollen Weg arbeiten kon-
nen, ohne mechanische Begrenzung durch das Ruder
oder das Gestange. Dies gilt vor allem auch flr die
Vergaseranlenkung. Die Stellungen ‘Vollgas’ und ‘Leer-
lauf mussen durch die Kniippelstellungen, jedoch kei-
nesfalls durch den mechanischen Anschlag der Dros-
sel, bestimmt werden. Andernfalls steht der Motor der
Rudermaschine fast standig unter Volllast und hat daher
eine UbermaBig hohe Stromaufnahme.

Fur Servos sind verschiedene Servohebel lieferbar. Im
obigen Bild sind sie abgebildet. AuBerdem ist die Ande-
rung der Stellung pro Zahnkranz-Segment dargestellt.

Servos mit Zahnkranz-Hebel ermdglichen die mechani-
sche Einstellung der Servo-Neutralposition. Man stellt
sie ein, indem zuerst die Befestigungsschraube geldst
und der Hebel abgehoben wird. In der gewlinschten
Neutralstellung wird der Hebel wieder aufgesetzt und
mit der Schraube befestigt. In der unten stehenden
Abbildung ist ein Servo mit angeschlossenem Gestéange
dargestellt.
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58.5 EINBAU DER GESTANGE

Grundsatzlich muss der Einbau der Gestange so erfol-
gen, dass sie besonders leichtgangig sind. Sonst wird
zu viel Strom bendtigt, dadurch verringert sich die
Betriebszeit deutlich. AuBerdem verschlechtert sich z.
B. die Ruckstellgenauigkeit der Lenkung. Das wiederum
wirkt sich negativ auf das Fahrverhalten aus.

Gestange

L

Jg\ Befestigungs-
- schraube
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tend machen wollen, so wenden Sie sich immer an lhren
Handler, der Gewahrleistungsgeber und fir die Abwick-
lung zustandig ist. Wahrend dieser Zeit werden evtl. auf-
tretende Funktionsmangel sowie Fabrikations- oder Mate-
rialfehler kostenlos behoben. Weitergehende Anspriche
z. B. bei Folgesch&den sind ausgeschlossen

Der Transport zur Servicestelle muss frei erfolgen, der
Rucktransport zu Ihnen erfolgt ebenfalls frei. Unfreie Sen-
dungen kdnnen nicht angenommen werden. Fir Trans-
portschaden und Verlust lhrer Sendung kénnen wir keine
Haftung ubernehmen. Wir empfehlen daher eine entspre-
chende Versicherung.

Senden Sie bitte Ihr Geréat an die fir das jeweilige Land
zustandige Servicestelle.

Zur Bearbeitung Ihrer Gewahrleistungsanspriiche miis-
sen folgende Voraussetzungen erfillt werden:

* Legen Sie lhrer Sendung den Kaufbeleg (Kassenzettel/
Rechnungskopie) bei.

 Betrieb des Gerates gemaB der Bedienungsanleitung
im nichtgewerblichen Bereich.

« Es wurden ausschlieBlich empfohlene Stromquellen
und empfohlenes Zubehdr verwendet.

« Feuchtigkeitsschaden, Fremdeingriffe, Verpolung,
Uberlastungen und mechanische Beschadigungen
liegen nicht vor.

» Fligen Sie sachdienliche Hinweise zur Auffindung des
Fehlers oder des Defektes bei.

60. HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Sowohl die Einhaltung der Montage- und Betriebsanlei-
tung als auch die Bedingungen und Methoden bei Instal-
lation, Betrieb, Verwendung und Wartung der Fernsteuer-
komponenten kénnen von uns nicht Uberwacht werden.
Daher Gbernehmen wir keinerlei Haftung fir Verluste,
Schaden oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwen-
dung und Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise
damit zusammenhéangen.

Generell Ubernimmt die Fa. Ripmax keinerlei Haftung
far die gesamte Funktionskette “Modell”. Ripmax haftet
nicht fir Verluste, Folgeschaden, Schaden oder Kosten,
die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb ergeben
oder in irgendeiner Weise damit zusammenhangen.
Soweit gesetzlich zul&ssig, ist die Verpflichtung der Fa.
Ripmax zur Leistung von Schadensersatz, gleich aus
welchem Rechtsgrund, begrenzt auf den Rechnungswert
der an dem schadensstiftenden Ereignis unmittelbar
beteiligten Warenmenge der Fa. Ripmax.
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61. ZULASSUNGSBESTIMMUNGEN 63. ENTSORGUNG
Die Richtlinie ,R&TTE" ( ab Juni 2016 ,RE") ist die euro-
paische D.ire'ktive far Funkaqlagen und Telekommunikati- 64. KOMPATIBLE EMPFANGER
ons- endeinrichtungen und die gegenseitige Anerkennung —
ihrer Konformitat. Mit der Richtlinie ist unter anderem das FHSS S-FHSS T-FHSS FASST Car
Inverkehrbringen, sowie die Inbetriebnahme von Funkan-  Dieses Symbol bedeutet, dass elektrische und elek- R203GE R2006GS R304SB R603FF R604FS
lagen in der Europaischen Gemeinschaft festgelegt. tronische Gerdte am Ende ihrer Nutzungsdauer vom Sender / Modul RE603GF R2106GF RE03FS R614FF
Als Zeichen, dass die Gerate den giiltigen Europaischen ~ Hausmdll getrennt, entsorgt werden missen. Entsorgen R2004GF R2008SB R614FS
Normen entsprechen, wird das CE-Symbol angebracht. ~ Si¢ das Gerat bei Ihrer drtlichen, kommunalen Sammel- R2104GF
Diese Kennzeichnung ist fur alle Lander in der Euro-  Stélle oder Recycling-Zentrum. Dies gilt fur alle Lander
paischen Union gleich. Dieses Produkt kann in allen ~ der Europdischen Union sowie in anderen Europaischen Megatech T3PRKA FHSS X X
EU-Landern und in der Schweiz betrieben werden. Wir ~ L&ndern mit separatem Sammelsystem. Megatech T3PL 2,4 GHz FHSS X X
weisen darauf hin, dass die Verantwortung flr eine den
Richtlinien entsprechende Funkanlage bei lhnen, dem Megatech T4PL 2,4 GHz FHSS X X
Anwender liegt. Megatech T4PX 2,4 GHz X X X X
c € Altbatterien und Akkus diirfen nicht in den Hausmdill. Megatech T3PM 2,4 GHz FASST X
Verbraucher sind gesetzlich verpflichtet, diese zu einer
geeigneten Sammelstelle zu bringen. Altbatterien und 'I\:A:gg[_?(:h T3PK PK-FS 2,4 GHz X
. . Akkus enthalten wertvolle Rohstoffe, die wieder verwertet
62. KONFORMITATSERKLARUNG werden. Die Zeichen unter den Miilltonnen stehen fiir: FF3 T3VCS PK-FS 2,4 GHz X
Hiermit erklart Ripmax Ltd., dass sich dieses Gerat in . .. . FASST
(bereinsti it d dl den Anford Pb: enthalt Blei
ereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen . o oip =i Gadmium T3GR 2.4 GHz »
und anderen relevanten Vorschriften der entsprechen- Hg: enthalt Quecksilber i
den EU-Richtlinien befindet. Die Original-Konformitats- = ) T4PK / PKS / PKS-R 2,4 GHz X X
erklarung finden Sie im Internet unter www.ripmax.com, Sie kénnen lhre Batterien, an folgenden Stellen, kosten- FASST

bei der jeweiligen Geratebeschreibung durch Aufruf des
Links ,Konformitatserklarung*.
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los zur Entsorgung abgeben:

» Kommunale Rucknahmestellen

 Bei lnrem Fachhandler

* An jeder Verkaufsstelle fir Batterien (unabhangig
davon, wo die Batterie gekauft wurde).
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65. SERVICE - ADRESSEN
Land Firma Strasse Stadt Telefon Fax E-Mail
Deutschland Futaba-Service  |Stuttgarter StraBe 20/22 | D-75179 Pforzheim | 0049 -7231-46 94 10 service@rc-service-support.de
Niederlande/Belg. | Jan van Mouwerik | Slot de Houvelaan 30 NL-3155 Maasland | 0031-10-59 13 594 | 0031-10-59 13 594 |van_mouwerik@versatel.nl
Osterreich Futaba-Service  |Schonbrunner StraBBe 254 | A-1120 Wien 0043 -181 014 64 office@fsoe.at
Schweiz Futaba-Service  |Hinterer Schirmattweg 25 | CH-4203 Grellingen | 0041- 61 741 23 22 info@robbefutaba-service.ch

Tel:

Fax:
Email:
Website:

Ripmax Ltd.
Ripmax Corner
Green Street
Enfield EN3 7Sj, UK
020 8282 7500

020 8282 7501
mail@ripmax.com
www.ripmax.com
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R/C Service & Support LTD
Niederlassung Deutschland
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